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Advertencias

& Prefacio

Para garantizar un manejo seguro lea las instrucciones de seguridad que figuran en este documento y el Manual Técn-
ico. No utilice el aparato sin haber entendido antes completamente todas las instrucciones de seguridad y advertencias
de peligro.

Advertencia

» Para usar el producto correctamente, lea detenidamente este manual y guardelo en un lugar de facil acceso para consultarlo
cuando deba realizar tareas de inspeccién, mantenimiento, etc. Asegurese de que el usuario final recibe este manual.

YASKAWA ELECTRIC CORPORATION. Reservados todos los derechos.

Reservados todos los derechos. No se permite reproducir de forma alguna, poner a disposicién de sistemas de consulta ni trans-
mitir alguna parte de esta publicacion, cualquiera que sea el medio empleado electrénico, mecanico, fotocopia, grabacion, etc.
sin la autorizacién previa por escrito de Yaskawa. No nos responsabilizamos de la aplicacion de las informaciones aqui compren-
didas. Asimismo, por su insistente deseo de continuar perfeccionando sus productos de alta calidad, Yaskawa se reserva el
derecho a modificar las informaciones comprendidas en este manual sin previo aviso. Este manual ha sido elaborado con espe-
cial cuidado. Sin embargo, Yaskawa no asume responsabilidad alguna por los errores u omisiones que pudieran existir.Asi-
mismo, no nos responsabilizamos de los dafios que pudieran resultar de la aplicacién de las informaciones comprendidas en esta
publicacion.

En caso de que el usuario final de este producto sea militar y dicho producto se vaya a emplear en cualquier sistema arma-
mentistico o en la fabricacién de éste, la exportacion caera bajo las regulaciones pertinentes segun lo estipulado en las normas
de divisas y comercio exterior. Por tanto, asegurese de seguir todos los procedimientos y enviar toda la documentacion relevante
de acuerdo con todas las normas, regulaciones y leyes que puedan ser aplicables.

Guarde esta documentacion en un lugar seguro y accesible para posteriores consultas.

Advertencias de peligro en general

Para poder apreciar mejor ciertos detalles puede que en algunas figuras de este manual no estén montadas las cubiertas o dis-
positivos de seguridad. Cuide que vuelvan a estar montadas las cubiertas y dispositivos de seguridad antes de utilizar el aparato
y maneje el mismo segun se describe en el Manual Técnico del CD-ROM.

Todas las figuras y fotos utilizadas en este manual solamente se indican a titulo de ejemplo y puede que no sean aplicables a
todos productos para los que ha sido previsto este manual.

Debido a nuestro permanente empefio en la mejora de nuestros productos y manuales, Yaskawa se reserva el derecho a modifi-
car sin previo aviso los productos y especificaciones descritos en este manual, asi como el contenido y disefio del mismo.
Solicite placas de caracteristicas nuevas a su comercio o representante habitual Yaskawa, si las placas fuesen ilegibles o estuv-
iesen deterioradas.

Hinstrucciones de seguridad

En esta documentacion las instrucciones de seguridad se clasifican seglin sigue. La inobservancia de las instrucciones
que figuran en esta documentacion puede acarrear lesiones graves o la muerte, o dafiar los productos y/o las instala-
ciones o sistemas correspondientes.

A ADVERTENCIA Lainobservancia de estas instrucciones puede acarrear la muerte o lesiones graves.

A ATEN C | ON La inobservancia de estas instrucciones puede acarrear lesiones menores o moderadas, dafiar el producto, u
ocasionar un funcionamiento deficiente.

La inobservancia de unas instrucciones de ATENCION puede tener graves consecuencias.

BEstado de recepcion

/A ATENCION

» Jamas instale un variador dafiado o incompleto. Ello puede provocar una lesion.

Hinstalacion

/A ATENCION

+ Siempre sujete el variador por la carcasa. Si el variador es sujetado por la cubierta delantera puede que el cuerpo del variador se
caiga y cause un accidente.

« Utilice piezas de metal o de un material incombustible para fijar el variador. Si el variador se fija a un material combustible ello
puede originar un incendio.

* En caso de instalar diversos variadores en un mismo armario eléctrico monte un ventilador o climatizador para que la temperatura
del aire de entrada a los variadores sea inferior a 45 °C. Un sobrecalentamiento puede provocar un incendio u otros accidentes.




EmCableado

A\ ADVERTENCIA

Siempre DESCONECTE la tensiéon de alimentacion antes de conectar los terminales. De lo contrario, ello podria acarrear una
electrocucién o un incendio.

El conexionado Unicamente debera ser realizado por un electricista autorizado. De lo contrario, ello podria acarrear una electro-
cucion o un incendio.

Asegurese de que esté conectado a tierra el terminal de tierra. (Impedancias de tierra max. en gama de 200 V: 100 Q y en gama
de 400 V: 10 Q).

De lo contrario, ello podria acarrear una electrocucion o un incendio.

Tras el cableado asegurese siempre de la correcta operacion del circuito de paro de emergencia. En caso contrario podria provo-
carse un accidente. (la responsabilidad del cableado recae sobre el usuario.)

No toque directamente con las manos los terminales de salida y asegurese que los cables de salida no alcancen a tocar la car-
casa del variador. No cortocircuite los terminales de salida. De lo contrario, ello podria acarrear una electrocucion o un fallo a
tierra.

Si se conecta la alimentacion estando activo un comando de marcha adelante FWD (o marcha atréas REV) el motor se pone en
marcha automaticamente. Solamente conecte la alimentacién tras haberse asegurado de que estda DESACTIVADO el comando
de puesta en marcha START. La inobservancia de esta indicacion puede provocar una lesion.

En caso de haber ajustado la secuencia de 3 hilos no efectie un conexionado del circuito de control sin haber ajustado antes la
constante de la entrada multifuncién. La inobservancia de esta indicacién puede provocar una lesion.

/A ATENCION

Verifiqgue que la tensién de alimentacion coincida con la tensién nominal del variador. Una tensién incorrecta puede provocar una
lesion o un incendio.

No realice pruebas de rigidez dieléctrica en el variador. En caso de no atenerse a esta indicacion, los semiconductores y demas
componentes pueden dafarse.

Conecte las resistencias de frenado, unidades de resistencias de frenado y las unidades de frenado segun los ejemplos de con-
exionado de E/S. La inobservancia de esta indicacién puede provocar un incendio.

Apriete todos los tornillos de los terminales con el par de apriete prescrito. La inobservancia de esta indicacion puede provocar un
incendio.

No conecte la tension de entrada CA a los terminales de salida U, V y W. Los componentes del variador se perjudican al aplicarse
una tension a los terminales de salida.

No conecte condensadores de correccion de fase ni filtros antiparasitarios LC/RC a los terminales de salida. En caso contrario
podria dafarse el variador, o los componentes del mismo podrian llegar a incendiarse.

No conecte contactores a los terminales de salida. Si se conecta una carga estando encendido el variador se provoca un pico de
corriente que activa la proteccién contra sobrecorriente del variador.

No ponga a tierra el terminal CA ni tampoco lo conecte al circuito de control de la unidad. Ello podria provocar un funcionamiento
deficiente o perjudicar al variador.

HAjuste de los parametros

/A ATENCION

« Desconecte la carga (maquina, dispositivo, etc.) del motor antes de llevar a cabo un autoajuste rotativo. El motor puede girar y
provocar lesiones o dafar la instalacién. Ademas, no seria posible ajustar correctamente los parametros del motor si éste opera
bajo carga.

» Manténgase alejado del motor durante el autoajuste rotativo. Hasta concluir el autoajuste el motor se pone a funcionar y se
detiene repetidamente. Ello puede provocar accidentes.

EFuncionamiento de prueba

A\ ADVERTENCIA

Antes de conectar la alimentacion asegurese que esté montada la cubierta delantera. La inobservancia de esta indicacion puede
causar una electrocucion.

Situese a una distancia suficiente de la maquina al resetearla tras una alarma. Al resetar la alarma, la maquina puede ponerse en
marcha repentinamente. Ademas, la maquina debera disefiarse de manera que al ponerla nuevamente en marcha quede garan-
tizada la seguridad de las personas. Existe el riesgo de lesion.

Cuide que se instale un interruptor de paro de emergencia por separado; el botén STOP del operador digital solamente funciona
si ha sido activada la funcion de este boton. Existe el riesgo de lesion.

Solamente efectue un reset de las alarmas tras confirmar que estda APAGADA la sefial de START. Existe el riesgo de lesion.




/A ATENCION

No toque las aletas de refrigeracion (disipador de calor) ni la resistencia de frenado ni la unidad de resistencia de frenado.
Pueden ponerse muy calientes. La inobservancia de esta indicacién puede acarrear quemaduras.

Antes de la puesta en marcha asegurese de que el motor y la maquina se encuentran dentro de los limites de operacion admisi-
bles. La inobservancia de esta indicacion puede provocar una lesion.

Si fuese preciso, instale un freno de retencion por separado. Configure la secuencia de conexién externa de modo que quede
garantizada siempre la activacion del freno de retencién en un caso de emergencia, corte del fluido eléctrico, o al presentarse un
fallo en el variador. La inobservancia de esta indicaciéon puede provocar una lesion.

Al aplicar el variador en un ascensor deberan tomarse las medidas de seguridad oportunas para evitar que la cabina pueda llegar
a caer. La inobservancia de esta indicacion puede provocar una lesion.

No compruebe las sefiales durante el funcionamiento del variador. Si no se tiene en cuenta esta indicacion puede llegar a
dafarse la instalacion.

Tenga cuidado al modificar los ajustes del variador. El variador viene configurado de fabrica con los ajustes apropiados. Sin
embargo, en los variadores de la gama de 400 V de 75 kW en adelante debera seleccionarse el puente correcto para la aliment-
acion de acuerdo a la tension de entrada. Si no se tiene en cuenta esta indicacion puede llegar a dafarse la instalacion.

EMantenimiento e inspeccion

A\ ADVERTENCIA

No toque los terminales del variador. Algunos de los terminales se encuentran bajo alta tensiéon y son extremadamente peli-
grosos. La inobservancia de estas instrucciones puede causar una electrocucion.

Siempre tenga montada la cubierta protectora si el variador se encuentra bajo tension. Antes de montar la cubierta protectora
corte la alimentacion del variador con el disyuntor MCCB. La inobservancia de estas instrucciones puede causar una electro-
cucion.

Tras la desconexion de la alimentacion principal espere a que se apague el indicador de carga CHARGE antes de realizar traba-
jos de mantenimiento o inspeccion. El condensador supone un peligro ya que esta cargado.

El mantenimiento, inspeccion y la sustitucion de piezas tinicamente debera ser realizado por personal autorizado. Antes de
comenzar los trabajos quitese todos los objetos metalicos que lleve puestos como, p. €j., relojes de pulsera y anillos. Siempre uti-
lice aparatos con conexion a tierra. La inobservancia de esta indicacion puede provocar una descarga eléctrica.

Si fuese preciso, instale un freno de retencion por separado. Los ajustes realizados sin el variador en funcionamiento deberan
efectuarse siempre con el freno de retencion liberado. La inobservancia de esta indicacion puede provocar una lesion.

Al aplicar el variador en un ascensor deberan tomarse las medidas de seguridad oportunas para evitar que la cabina pueda llegar
a caer. La inobservancia de esta indicacién puede provocar una lesion.

/A ATENCION

Sobre el circuito impreso principal va montado un integrado CMOS. Tenga cuidado al manipular el circuito impreso y el integrado
CMOS. El integrado CMOS puede dafiarse con electricidad electrostatica si es tocado directamente.

No desmonte los cables, ni desenchufe los conectores ni el operador digital durante el funcionamiento. Ello puede provocar acci-
dentes.

Bindicaciones adicionales

A\ ADVERTENCIA

» No intente modificar ni transformar el variador.
La inobservancia de estas instrucciones puede causar una electrocucién o lesiones.

A\ ATENCION

« Bajo ninguna circunstancia, ni siquiera durante el transporte ni la instalacién exponga el variador a gases halégenos como, p. €;j.,
fltor, cloro, bromo o yodo.
En caso contrario podria dafiarse el variador, o los componentes del mismo podrian llegar a incendiarse.




& Advertencias

/\ ADVERTENCIA
No se deben conectar o desconectar cables ni realizar pruebas de seiial mientras esté conectada

la alimentacion.

El condensador de bus de CC del Varispeed E7 permanece cargado incluso tras haber desconectado la
alimentacion. Para evitar el riesgo de descarga eléctrica desconecte el variador de frecuencia de la
alimentacion antes de llevar a cabo trabajos de mantenimiento. A continuacion, espere al menos 5
minutos después de que todos los indicadores LED se hayan apagado.

No realice pruebas de tension no disruptiva en ninguna parte del Varispeed. El variador de frecuencia
contiene semiconductores, que no estan disefiados para tensiones tan altas.

No retire el operador digital si la alimentacion esta conectada. La placa del circuito impreso tampoco
debe tocarse si el variador esta conectado a la alimentacion.

No conecte nunca filtros de supresion de interferencias LC/RC, condensadores ni dispositivos de
proteccion contra sobretensiones a la entrada o salida del variador.
Para evitar la visualizacion de fallos innecesarios de sobrecorriente, etc., los contactos de sefial de
cualquier contactor o conmutador instalado entre el variador y el motor deben estar integrados en la
logica de control del variador (por ejemplo, baseblock).

Esto es fundamental.
Se debe leer este manual detenidamente antes de conectar y poner en funcionamiento el variador. Se
deben seguir todas las precauciones de seguridad e instrucciones.
Se debe operar el variador con los filtros de linea adecuados, siguiendo las instrucciones de
instalacion descritas en este manual y con todas las cubiertas cerradas y los terminales cubiertos.
Solo entonces se proporcionara una proteccion adecuada. No conecte ni ponga en marcha ningiin
equipo con dafios visibles ni al que le falten piezas. La empresa operadora es responsable de las
lesiones o dafios del equipo producidos como consecuencia de no haber respetado las advertencias
descritas en este manual.

€ Precauciones de seguridad e instrucciones

B General

Lea detenidamente estas precauciones de seguridad e instrucciones de uso antes de instalar y poner en
funcionamiento este variador. Lea también todas las sefiales de advertencia del variador y aseglirese de que no
se hayan dafiado ni retirado en ningiin momento.

Puede que durante el funcionamiento haya componentes activos y calientes a los que se pueda acceder. La
retirada de componentes de la carcasa, el operador digital o las cubiertas de terminales puede causar lesiones o
dafios graves si se ha realizado una instalacion u operacion incorrecta. Puesto que los variadores de frecuencia
controlan componentes de dispositivos mecanicos giratorios, se pueden originar otros peligros.

Se deben seguir las instrucciones descritas en este manual. Las tareas de instalacion, operacion y
mantenimiento sélo deberan ser realizadas por parte de personal cualificado. En lo que a precauciones de
seguridad se refiere, el personal cualificado es aquel que estd familiarizado con las tareas de instalacion,
puesta en marcha, operacion y mantenimiento de variadores de frecuencia y que dispone de las cualificaciones
adecuadas para este tipo de trabajo. La operacion segura de este tipo de unidades solo se puede garantizar si se
utilizan adecuadamente para el fin con el que se fabricaron.

Los condensadores de bus de CC pueden permanecer activos unos 5 minutos después de que se haya
desconectado el variador de la alimentacion. Por tanto, sera necesario esperar este tiempo antes de abrir su
cubiertas. Todos los terminales del circuito principal podrian portar ain tensiones peligrosas.
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No se debe permitir el acceso a estos variadores a nifios o personas sin autorizacion.

Guarde estas precauciones de seguridad e instrucciones de uso en un lugar de facil acceso y proporcioneselas
a todas las personas que tengan acceso a los variadores.

B Uso de los variadores de frecuencia

Los variadores de frecuencia estan disefiados para su instalacion en sistemas o maquinaria eléctricos.

La instalacion de estos variadores en maquinaria y sistemas debe cumplir los siguientes estdndares de
producto de la directiva de baja tension:

EN 50178, 1997-10, Equipamiento de dispositivos electrénicos en sistemas de potencia.

EN 60204-1, 1997-12Seguridad de maquinas y equipamiento de dispositivos eléctricos

Parte 1: Requisitos generales (IEC 60204-1:1997)/

Tenga en cuenta: Incluye corrigenda de septiembre de 1998

EN 61010-1, A2, 1995Requisitos de seguridad para equipamiento de tecnologia de la informacion
(IEC 950, 1991 + A1, 1992 + A2, 1993 + A3, 1995 + A4, 1996, modificada)

Marcado CE realizado de acuerdo con EN 50178, utilizando los filtros de linea especificados en este manual y
de acuerdo con las instrucciones de instalacion pertinentes.

B Transporte y almacenamiento

Se deben seguir las instrucciones de transporte, almacenamiento y manejo correcto de acuerdo con los datos
técnicos.

B Instalacion

Instale y refrigere los variadores tal y como se especifica en la documentacion. El aire de refrigeracion debe
circular en la direccion especificada. El variador solo debe, por tanto, operarse en la posicion especificada
(vertical). Mantenga las separaciones especificadas. Proteja los variadores frente a cargas no permitidas. Los
componentes no deben estar doblados. Asimismo, no se deben modificar las separaciones de aislamiento. Para
evitar los dafos causados por la electricidad estatica, no toque los componentes ni los contactos electronicos.

B Conexion eléctrica

Realice todos los trabajos sobre el equipo activo de acuerdo con las regulaciones nacionales sobre seguridad y
prevencion de accidentes. Lleve a cabo la instalacion eléctrica de acuerdo con las regulaciones pertinentes. En
especial, siga las instrucciones de instalacién que garantizan la compatibilidad electromagnética (EMC),
como, por €j., el blindaje, la conexion a tierra, y la disposicion de los filtros y cables. Esto también se aplica a
los equipos con el marcado CE. Es responsabilidad del fabricante del sistema o de la maquina garantizar el
cumplimiento de los limites de EMC.

Debera ponerse en contacto con su proveedor o con el representante de Yaskawa en caso de usar un disyuntor
de corriente de fuga junto con variadores de frecuencia.

Puede que en ciertos sistemas sea necesario utilizar dispositivos adicionales de control y seguridad que
cumplan con las regulaciones pertinentes de seguridad y prevencion de accidentes. No se debe modificar el
hardware del variador de frecuencia.

B Notas

Los variadores de frecuencia Varispeed E7 disponen de los certificados CE, UL y cUL.



4 Compatibilidad EMC

B Introduccion

Este manual se ha compilado para ayudar a los fabricantes de sistemas que usan variadores de frecuencia
Yaskawa a disefiar e instalar equipos eléctricos. Asimismo, describe las medidas necesarias para cumplir con
la Directiva EMC. Por tanto, se deben seguir las instrucciones de instalacion y cableado del manual.

Nuestros productos son probados por organizaciones autorizadas utilizando los estandares enumerados a
continuacion.

Estandar de productos: EN 61800-3:1996
EN 61800-3; A11:2000
B Medidas para garantizar el cumplimiento de la Directiva EMC de los variadores de
frecuencia de Yaskawa.

Los variadores de frecuencia Yaskawa no tienen que ser instalados necesariamente en un armario de
conmutadores.

No es posible proporcionar instrucciones detalladas de todos los tipos de instalacion posibles. Por tanto, este
manual se limita a proporcionar unas directrices generales.

Todos los equipos eléctricos producen interferencias de radio y linea en varias frecuencias. Los cables
transmiten estas interferencias al ambiente del mismo modo que las antenas.

La conexion de equipos eléctricos (como, por ¢j., un controlador) a una fuente de alimentacion sin un filtro de
linea puede, por tanto, provocar interferencias de alta o baja frecuencia en el circuito eléctrico.

Las contramedidas basicas consisten en el aislamiento del cableado de los componentes de control y potencia,
una correcta conexion a tierra y el blindaje de los cables.

Es necesaria un area grande de contacto para la conexion a tierra de baja impedancia de interferencias de alta
frecuencia. Por tanto, se recomienda utilizar tiras de toma a tierra en lugar de cables.

Es mas, los blindajes de los cables deben conectarse mediante clips especificos para la toma a tierra.

B Distribucion de cables
Medidas frente a las interferencias de linea

El filtro de linea y el variador de frecuencia deben instalarse sobre la misma placa metalica. Instale los dos
componentes lo mas cerca posible, con cables lo mas corto posible.

Use un cable de alimentacion con un blindaje con buena conexion a tierra. Para cables de motor de hasta 50
metros de longitud utilice cables blindados. Coloque todas las tomas a tierra de modo que se maximice el area
del extremo del cable en contacto con el terminal de tierra (por €j., placa metalica).

Cable blindado:

 Use un cable con blindaje trenzado.

ES-7
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» Conecte a tierra la mayor superficie posible del blindaje. Es recomendable conectar a tierra el blindaje
conectando el cable a la placa de tierra mediante presillas metalicas (véase la siguiente imagen).

.

Presilla de conexion a tierra Placa de conexion a tierra

Fig 1 Conexion a tierra del blindaje del cable mediante presillas metalicas.

Las superficies de conexion a tierra deben ser de metal desnudo altamente conductor. Elimine las capas de
barniz y pintura.

- Conecte los blindajes del cable en ambos extremos.
- Conecte a tierra el motor de la maquina.
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Instalacion

& Instalacion mecanica

B Desembalaje del variados

Tras desembalar el variador compruebe lo siguiente.

Elemento Método
Compruebe el nimero de modelo que se muestra en la placa del lateral
del variador.

Ha recibido el modelo correcto de variador?

Inspeccione el exterior del inversor para ver si presenta arafiazos u otros

P ta el variador algun tipo de dafio? - . .
resenta el vaniador algun ipo de ¢ano dafios que se puedan haber causado debidos al envio.

Use un destornillador u otras herramientas para comprobar que estén

Hay tornillos o componentes sueltos? .
y p bien apretados.

Si se encuentra alguna de las irregularidades descritas, pongase en contacto inmediatamente con la agencia
que le proporciond el variador o con su representante de Yaskawa.

B Comprobacion del lugar de instalacion

Las cubiertas de proteccion estan unidas a la parte superior e inferior de los variadores NEMA 1 e IP0O.
Asegurrese de retirar la cubierta superior antes de manipular un variador de clase 200 6 400 con una capacidad
de 18,5 kW o menos en un panel.

Tenga en cuenta las siguientes precauciones al instalar el variador.

* Instale el variador en un sitio limpio y libre de polvo y vapores de grasa. Se puede instalar en un panel
totalmente cerrado completamente protegido frente al polvo en suspension.

Al instalar u operar el variador, tenga siempre especial cuidado de que no entre en el dispositivo polvo
metalico, grasa, agua o cualquier otro elemento extrafio.

* No instale el variador sobre material combustible, como, por ejemplo, madera.
* Instale el variador en un lugar libre de materiales radiactivos y combustibles.

* Instale el variador en un lugar libre de gases y liquidos daiiinos.

* Instale el variador en un lugar sin oscilacion excesiva.

« Instale el variador en un lugar sin cloruros.

* Instale el variador en un lugar que no esté expuesto a la luz directa del sol.




B Orientacion de la instalacion

Instale el variador verticalmente para no reducir el efecto refrigerante. Al instalar el variador, proporcione el
siguiente espacio de instalacion a fin de permitir una disipacion normal del calor.

Variador de clase 200 V, 0,55 a 90 kW
Variador de clase 400 V, 0,55 a 132 kW

50 mm 120 mm

Variador de clase 200 V, 110 kW
:] Variador de clase 400 V, 160 a 220 kW 120 mm | 120 mm
! Variador de clase 400 V, 300 kW 300 mm | 300 mm

o
P S I

—1
—| P_ —  |a— A
30mm min. 30mm min. 120mm min.

50mm -
min. Y Aire
* Distancia horizontal Distancia vertical

Fig 2 Espacio de instalacion

) 1. Para el caso de los variadores IP00, IP20 y NEMA 1 se requiere el mismo espacio horizontalmente y
‘P - verticalmente.
= 2. Quite siempre la cubierta de proteccion superior tras instalar un variador con una salida de 18,5 kW o
et menos en un panel.
IMPORTANTE . . —_ . . L. , -
Proporcione siempre suficiente espacio para los pernos de anilla de suspension y las lineas del circuito
principal al instalar un variador con una salida de 22 kW o mas en un panel.

B Instalacion de variadores y filtros EMC

Para llevar a cabo una instalacion que cumpla PE L2
L3 Conexiones a tierra

las normas EMC, tenga en cuenta lo siguiente: Quitar Ia pintural

* Use un filtro de linea. /R

» Use cables de motor blindados.

* Instale el variador y el filtro en una placa

conductora con toma a tierra. NIl
e Quite la pintura o la suciedad antes de Linea
montar las piezas a fin de obtener una
impedancia minima de conexion a tierra. Filtro Variador
Load ono L u'w oo [T
I

Longitud del cable
lo mas corta posible

Placa de montaje
con toma
de tierra metalica

Cable blindado

Conexiones a tierra.
Quitar la pintura!

Fig 3 Instalacion de filtro de EMC
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& Conexion eléctrica

mCableado del variador

Reactancia de CC para mejorar el
factor de potencia (opcional)
U vy, X

-

Puente de cortocircuito

a1
f

w%

|
B
k\

Fuente de
alimentacion
trifasica Contactor 1 @2 © |
3802480V principal
50/60Hz Fusibles | _— £ l) o T .
L1 — 3 © RIL1 Varispeed E7 U1 ‘.

[
— — i i .
L2 = . T Linea S/L2 VT2 Q
- 1 \ .
L3 —= —i—o Filtro ﬁo\) TL3 wiT3 ?
pe ! e
[ [
. I MA
Marcha directa/parada 1 s1 D—:@ ,_+MB g;‘(')“i'/aAdCe ;:?::?; de fallo
Marcha inversa/parada l S2 :@: 30 VDCY 1A maxl
i = MC : -
Fallo externo s3
¢ o [HE=T !
Reinicio de fallo S4 M1
Entradas digital $ :’—:@: Salida de contacto 1
r:n La;ﬁasn cilgln :Izs Ajuste de multivelocidad 1 . S5 :@: M2 !t [valor predeterminad
[Configuracion de T — Durante la marchal  sajidas digitales
fabrica] Ajuste de multivelocidad 2 l S6 —m M3 l Salida de contacto 2 multifuncionales
Seleccion de frecuencia he M4 , | Default: 250 VAC, 1 Amax.
de operacién jog | 57 D—:@: I/—él Velocidad cero 30VDC, 1 A max.
SN i
1 |
SC |
E‘OSL| 24V |
E@G)
| Terminal Terminal
| de protecdion de proteccion
T !
. Fuente de alimentacion Ajuste
Ajuste } +v de entrada analégica . 20kQ Salida analdgica
+15V, 20mA multifuncional 1:
3 2kQ . M ! (0a10V,2mA)
| Oa 10V A1 Entrada analdgica 1: [> [Valor predeterminado
2kQ < frecuencia maestra Frecuencia de
1 | 0a10V(0ka) ) salida, 02 10 V]
4a 20mA A2 Entrada anal6gica 2: Salida analogica
_————— = + —] — [Valor predeterminado: AM multifuncional 2:
P PI_ \ Factor de frecuencia (0a10V,2mA)
Y AC 4 a 20 mA (2500 )] ! [Valor predeterminado
A l Frecuencia de
y Vo o y C salida, 0a 10 V]
o—Y Fuente de alimentacion ¢
N\ P [
de entrada analdgica )
15V, 20mA |
| |
Tarjetas | |
[

I iz
N K
i o~

B

de opciones de entrada

Resistencia
de terminacion

PR

AT

Comunicacion
MEMOBUS I S+
RS-485/422 <>

t P lys

Cables blindados

[
RN
T Cables de par trenzado

\_/ blindados

Fig 4 Diagrama de cableado
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B Terminales del circuito principal

Las funciones de los terminales del circuito principal se resumen de acuerdo con los simbolos de terminales de
la Tabla 1. Conecte los terminales correctamente para los fines deseados.

Tabla 1 Funciones de los terminales del circuito principal (clase 200 V y 400 V)

Modelo: CIMR-E7COOOO
Finalidad Simbolo de terminal

Clase 200 V Clase 400 V
Entrada de alimentacion del R/L1, S/L2, T/L3 20P4 a 2110 40P4 a 4300
circuito principal RI1/LI11, S1/L21, T1/L31 2022 a2110 4022 a 4300
Salidas del variador U/T1, V/T2, W/T3 20P4 a 2110 40P4 a 4300
Terminales de bus de CC @1, © 20P4 a 2110 40P4 a 4300
Conexion de la reactancia de CC | @1, @2 20P4 a 2018 40P4 2 4018
Conexién de la unidad de frenado | @3, © 202222110 4022 a 4300
Conexion a tierra D 20P4 a 2110 40P4 a 4300

B Terminales del circuito de control

La Fig 5 muestra la disposicion de los terminales de control. En la 7abla 2 se muestran las funciones de los
terminales del circuito de control. Use los terminales apropiados para la finalidad deseada.

'sN[sc|sHA1]A2]+v [ac|-v

E@)| [s1]s2|s3[sa|s5se|s7|F

R+ [~ |
M|AC |AM |IG |S+ |S-

Fig 5 Disposicién de los terminales de control

Tabla 2Terminales del circuito de control con la configuracién de fabrica

Tipo N° Nombre de la sefal Funcion Nivel de la sefal
S1 Comando de marcha directa/parada Marcha directa en ON, parada en OFF.
S2 Comando de marcha inversa/parada Marcha inversa en ON, parada en OFF.
S3 Entrada de fallo externo™! Error en ON.

S4 Reinicio de fallo>|=1

Reinicio en ON

S5 Referencia de multivelocidad 1 *
(Conmutador maestro/auxiliar)

en ON.

1 Referencia de frecuencia auxiliar

. . . *1
S6 Referencia de multivelocidad 2

Multivelocidad 2 en ON.

S7 . *1]
desplazamiento

Referencia de frecuencia de

ON.

Frecuencia de desplazamiento en

Las funciones se
seleccionan
configurando H1-01 a
H1-05.

24 VCC, 8 mA
Aislamiento del fotoacoplador

Seales de entrada digital

SC Comun de entrada digital -

SN Neutro de entrada digital -

Fuente de alimentacion de +24 VCC para entradas

4220 mA (250Q)

. . . .

Sp Alimentacion de entrada digital digitales 24 VCC, 250 mA max.

+V Salida de alimentacion de 15 V Alimentacion de 15 V para referencias analogicas 15 V (Corr. max.: 20 mA)

Al Referencia de frecuencia 0a+10V/100% 0a+10V (20kQ)
Referencia de frecuencia l“;:s:;;?:;z diante la 4 a20 mA (250Q)

A2 Referencia de frecuencia auxiliar analdgica auxiliar; 0Va+10V (20kQ)

configuracion de H3-
09.

0220 mA (2500)

-V Salida de alimentacion de -15 V

Alimentacion de -15 V para referencias analogicas

CA

Comun de referencia analogica -

Sefiales de entrada analogica

E(G) linea a tierra opcional

Cable blindado, punto de conexion de




Tipo N° Nombre de la sefial Funcién Nivel de la sefal
Mi Durante la marcha

— Cerrado durante marcha

s (Contacto 1NA) Ly .

B M2 Funcion seleccionada

g mediante H2-01 y H2-

< M3 | \elocidad cero CERRADO cuando la frecuencia | 02 Contactos de relé

5 (Contacto INA) de salida esta a nivel cero (b2-01) Capacidad de los contactos:

3 M4 o inferior 1 A max. a250 VCA

=l 4 *3

7 MA 1 A max.a30VCC

S 5 . CERRADO en MA y MC durante fallos

=i

3 MB | Sefial de salida de fallo ABIERTO en MB y MC durante fallos

MC
Seiial de frecuencia de salida L. .
< . . .. Funcion seleccionada
g FM Frecuencia de salida analdgica; or H4-01
= 0a 10 V; 10V=FMAX P
wa
2% | CA | Cominanalégico - 0a+10 V méx. £5%
e ‘% ~ ; - 2 mA max.
L Sefial de potencia de salida
S < . . . analogica; Funcion seleccionada
= )
3 AM Potencia de salida del variador 0.a 10V; 10V=méx. capacidad por H4-04
del motor apl. max.
Entrada de comunicaciones MEMOBUS E:g?_?é diferencial, aislamiento
S R- Para RS-485 de 2 cables, puentee R+ y S+, asi como R-y
X N S-
wn ¥ Salida de comunicaciones MEMOBUS Entrada diferencial, aislamiento
~ S- de PHC
IG Comun de sefial - -

*1. Los valores predeterminados se proporcionan para los terminales S3 a S7. Para una secuencia de 3 cables, la configuracion predeterminada es una
secuencia de 3 cables para S5, configuracion de multivelocidad

1 para S6 y configuracion de multivelocidad 2 para S7.
*2. No use esta fuente de alimentacion para alimentar un equipo externo.
*3. Cuando controle una carga reactiva, como, por ejemplo, una bobina de relé con alimentacion de CC, inserte siempre un diodo volante tal y como se

muestra en Fig 6

A4
-
P:

@
IMPORTANTE

a

Potencia externa: Bobina

1 A max.

20 VCC max. ‘|’

Diodo volante

le
Il

Fig 6 Conexion del diodo volante

El régimen de trabajo del diodo volante
debe ser, al menos, tan alto como la
tension del circuito

1. Enla Fig 4 se muestra el cableado de las entradas digitales S1 a S7 para la conexion de contactos o de
transistores NPN (modo 0 V comun y NPN). Esta es la configuracion predeterminada.
Para la conexion de transistores PNP o para el uso de una fuente de alimentacién externa de 24 V,

consulte la Tabla 3.

2. Una reactancia de CC solo es una opcién valida para variadores de 18,5 kW o menos. Quite el puente
al conectar una reactancia de CC.
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B Modo NPN/PNP (seleccion NPN/PNP)

La logica del terminal de entrada se puede conmutar entre el modo NPN (0 V comun, NPN) y PNP (+24 V
comun, PNP) usando el puente CN5 Asimismo, se admite una fuente de alimentacién externa, que
proporciona una mayor libertad de métodos de entrada de sefial.

Tabla 3Modo NPN/PNP y sefiales de entrada

Fuente de alimentacion interna - Modo NPN Fuente de alimentacion externa - Modo NPN

51 %*ﬁ(i s §*§g:

$2 ¥#ﬁ<f 52 %*ﬁgf

-
@
O

|
! ‘ .
= |P24V (+24V) == IP24V (+24V)
{ P e Externa +24 V .SP_Nj

Fuente de alimentacién interna - Modo PNP Fuente de alimentacidon externa - Modo PNP

| |
4% st %*ﬁ(i 4% sl %*3<:

¥ 52 %#g(ﬁ -+ 52 ¥*§gf

SN Externa +24 V. = SN

= |P24V (+24V) = P24V (+24V)

SP Nid ¢
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€ Cableado de las entradas del circuito principal

Instalacion de fusibles

Para proteger el variador se recomienda utilizar fusibles semiconductores tal y como se muestra en la siguiente

tabla.
Tabla 4Seleccién de fusibles de entrada
Salida Seleccion de fusible Ejemplo de seleccion (Ferraz)
Tip.o de nomipal del Tension de Régimen de
variador variador ) Corriente (A) 12t (A2s) Modelo . 1%t (A%s)
Corriente (A) salida (V) trabajo

20P4 3,2 240 10 12~25 A60Q12-2 600V / 12A 17
20P7 4,1 240 10 12~25 A60Q12-2 600V / 12A 17
21P5 7,0 240 15 23~55 A60Q15-2 600V / 15A 26
22P2 9,6 240 20 34~98 A60Q20-2 600V / 20A 41
23P7 15 240 30 82~220 A60Q30-2 600V / 30A 132
25P5 23 240 40 220~610 AS50P50-4 500V / 50A 250
27P5 31 240 60 290~1300 A50P80-4 500V / 80A 640
2011 45 240 80 450~5000 A50P80-4 500V / 80A 640
2015 58 240 100 1200~7200 A50P125-4 500V / 125A 1600
2018 71 240 130 1800~7200 AS50P150-4 500V / 150A 2200
2022 85 240 150 870~16200 AS50P150-4 500V / 150A 2200
2030 115 240 180 1500~23000 A50P200-4 500V /200A 4000
2037 145 240 240 2100~19000 A50P250-4 500V /250A 6200
2045 180 240 300 2700~55000 A50P300-4 500V / 300A 9000
2055 215 240 350 4000~55000 A50P350-4 500V /350A 12000
2075 283 240 450 7100~64000 AS50P450-4 500V /450A 20000
2090 346 240 550 11000~64000 AS50P600-4 500V / 600A 36000
2110 415 240 600 13000~83000 AS50P600-4 500V / 600A 36000
40P4 1,8 480 5 6~55 A60Q10-2 600V / 10A 10
40P7 2,1 480 5 6~55 A60Q10-2 600V / 10A 10
41P5 3,7 480 10 10~55 A60Q12-2 600V / 12A 17
42P2 53 480 10 18~55 A60Q15-2 600V / 15A 26
43P7 7,6 480 15 34~72 A60Q20-2 600V / 20A 41
44P0 8,7 480 20 50~570 A60Q30-2 600V / 30A 132
45P5 12,5 480 25 100~570 A60Q30-2 600V / 30A 132
47P5 17 480 30 100~640 A60Q30-2 600V / 30A 132
4011 24 480 50 150~1300 A70P50-4 700V / 50A 300
4015 31 480 60 400~1800 A70P70-4 700V / 70A 590
4018 39 480 70 700~4100 A70P80-4 700V / 80A 770
4022 45 480 80 240~5800 A70P80-4 700V / 80A 770
4030 60 480 100 500~5800 A70P100-4 700V / 100A 1200
4037 75 480 125 750~5800 A70P125-4 700V / 125A 1900
4045 91 480 150 920~13000 A70P150-4 700V / 150A 2700
4055 112 480 150 1500~13000 A70P200-4 700V / 200A 4800
4075 150 480 250 3000~55000 A70P250-4 700V / 250A 7500
4090 180 480 300 3800~55000 A70P300-4 700V / 300A 11000
4110 216 480 350 5400~23000 A70P350-4 700V / 350A 15000
4132 260 480 400 7900~64000 A70P400-4 700V / 400A 19000
4160 304 480 450 14000~250000 A70P450-4 700V / 450A 24000
4185 370 480 600 20000~250000 A70P600-4 700V / 600A 43000
4220 506 480 700 34000~400000 A70P700-4 700V / 700A 59000
4300 675 480 900 52000~920000 A70P900-4 700V / 900A 97000

Tenga en cuenta las siguientes precauciones para la entrada de la fuente de alimentacion del circuito principal.

* Si utiliza un disyuntor de de caja moldeada para la conexion de la fuente de alimentacion (R/L1, S/L2 y T/
L3), asegurese de que sea adecuado para el variador.

« Si se emplea un disyuntor de derivacion a tierra, deberia ser capaz de detectar todo tipo de corrientes, en
caso de que debiese usarse para garantizar una deteccion de corriente de derivacion a tierra segura.
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Se puede usar un contactor magnético u otro dispositivo de conmutacién en la entrada del variador. El
variador no deberia encenderse mas de una vez por hora.

Las fases de entrada (R/S/T) se pueden conectar en cualquier secuencia.

Si se conecta el variador a un transformador de potencia de alta capacidad (600 kW o maés) o se conmuta
un condensador de avance de fase cerca, es posible que circule una corriente de pico excesiva por el
circuito de alimentacion de entrada, causando dafios en el variador Como contramedida, instale una
reactancia de CA opcional en la entrada del variador o una reactancia de CC en los terminales de conexion
de la reactancia de CC.

Utilice un atenuador de sobretensiones o un diodo para cargas inductivas cerca del variador. Las cargas
inductivas incluyen contactores magnéticos, relés electromagnéticos, valvulas solenoides, solenoides y
frenos magnéticos.

ECableado del lado de salida del circuito principal

Se deben tener en cuenta las siguientes precauciones en cuanto al cableado del circuito de salida.

Nunca conecte una fuente de alimentacion a los terminales de salida del variador. De lo contrario, se podria
dafiar el variador.

Nunca cortocircuite o conecte a tierra los terminales de salida. De lo contrario, se podria dafiar el variador.
No use condensadores de correccion de fase. De lo contrario, se podrian dafiar el variador y los
condensadores.

Compruebe la secuencia de control para asegurarse de que el contactor magnético (MC) entre el variador y
el motor no conmute a ON o a OFF durante la operacion del variador. Si se conmuta a ON el contactor
magnético durante la operacion del variador, se generara una corriente de entrada elevada y es posible que
se active la proteccion contra sobrecorriente del variador.

EConexion a tierra

Se deben tener en cuenta las siguientes precauciones relativas a la conexion a tierra.

No comparta el cable de conexion a tierra con otros dispositivos, tales como equipos de soldadura o
herramientas mecénicas.

Emplee siempre un cable de conexion a tierra que cumpla los estdndares técnicos sobre equipamiento
eléctrico y de la minima longitud posible.

. El variador causa la corriente de fuga. Por tanto, si la distancia entre el electrodo de tierra y el terminal de
tierra es demasiado grande, el potencial en el terminal de tierra del variador se volvera inestable.

Cuando se utilice mas de un variador, no forme lazos en el cable de conexion a tierra.

O X

BIEN MAL ]

Fig 7 Cableado de conexion a tierra

B Precauciones relativas al cableado del circuito de control

Tenga en cuenta las siguientes precauciones relativas al cableado de los circuitos de control.

Separe el cableado del circuito de control del cableado del circuito principal (terminales R/L1, S/L2, T/L3, B1, B2, U/

T1, V/IT2, W/T3, ©, @1, ®2, y @3, PO, NO) y otras lineas de alta potencia.

Separe el cableado para los terminales del circuito de control MA, MB, MC, M1, M2, M3 y M4 (salidas de relé) del
cableado a otros teminales del circuito de control.

Si se utiliza una fuente de alimentacion externa auxiliar, ésta debera encontrarse en la lista UL Clase 2.

Utilice cable de par trenzado o cable de par trenzado blindado para los circuitos de control a fin de evitar fallos en el
funcionamiento.

Conecte a tierra los blindajes de los cables con la mayor superficie de contacto posible entre el blindaje y tierra.
Los blindajes de los cables deben estar conectados a tierra en ambos extremos.



ERequisitos para el cumplimiento de la norma UL

Para respetar la norma UL siga la siguientes instrucciones de montaje.

1.
2.

Lugar de instalacion: Instale el variador en un entorno con un grado de polucion 2 o equivalente.

Especificaciones de los conectores Closed-Loop:

Los conectores Closed-Loop deberan estar montados en los cables antes de enchufarlos. Utilice los conec-
tores Closed-Loop con homologacion UL listados a continuacion.

Inverter JST Kit P/N

Model

CIMR- Input Output
E7C
2011 14-5 14-5
2015 38-6 22-6
2018 38-8 38-8
2022 60-8 38-8
2030 60-8 60-8
2037 100-10 100-10
2045 150-10 150-10
2055 60-10 (2porPh) 60-10 (2porPh)
2075 100-10 (2porPh) 80-10 (2porPh)
2090 150-12 (2porPh) 100-12 (2porPh)
2110 150-12 (2porPh) 150-12 (2porPh)
4022 22-6 14-6
4030 38-6 22-6
4037 38-8 38-8
4045 60-8 60-8
4055 70-8 70-8
4075 100-10 80-10
4090 60-10 (2porPh) 100-10
4110 70-10 (2porPh) 60-10 (2porPh)
4132 70-10 (2porPh) 70-10 (2porPh)
4160 80-12 (2porPh) 80-12 (2porPh)
4185 150-16 (2porPh) 150-16 (2porPh)
4220 325-16 (2porPh) 200-16 (2porPh)
4300 150-16 (4porPh) 150-16 (4porPh)

3. Enlos circuitos de control debera utilizarse una alimentacion de la clase 2 con homologacion UL. Ver tabla

a continuacion.

El Varispeed E7 no es apto para

Entrada/Salida

Terminal

Alimentacion

Entradas digitales

S1, 82, 83, 84, S5
S6, S7, SC, SP, SN

Entradas
analdgicas

+V, -V, Al A2,
AC

Alimentacion interior de tipo LV-
LC?

Alimentacion de la clase 2 para la
alimentacion externa.

conectarse a circuitos que puedan proporcionar mas de 100.000 A (efi-

caces) simétricos a 240 Vac, max. (gama de 200 V) o a 480 Vac, max. (gama de 400 V). Utilice un disyun-

tor o fusibles con una corriente de disparo min. de 100000 A (eff) simétrica y 600 Vac max.

Proteccion contra sobrecalentamiento del motor: Para evitar un sobrecalentamiento del motor fije la con-
stante E2-01 del variador al mismo valor de la corriente nominal del motor.

BMarcado CE

instrucciones de instalacion apropiadas.

e La certificacion CE se realiza conforme a EN 50178 bajo aplicacion de los filtros de red especificados y las
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Operacion de teclado

€ Pantalla del operador digital (opcional)

Los nombres y funciones de las teclas del operador digital se describen a continuacion.
i 7 Indicadores del modo "drive" accionamiento)

FWD: Se enciende cuando se introduce un comando de
marcha directa.

REV: Se enciende cuando se introduce un comando de
marcha inversa.

SEQ: Se enciende cuando se activa el comando de
marcha desde el terminal de circuito de control.

REF: Se enciende cuando se activa la referencia de

frecuencia desde los terminales del circuito de
control A1y A2..

ALARM: Se enciende cuando ha tenido lugar un error o una
alarma.

Pantalla de datos

Muestra los datos de control, nUmeros de parametros y valores.

Pantalla de modo

RIVE: Se enciende en el modo "drive".
QUICK: Se ilumina en el modo de programacion rapida.
ADV: Se enciende en el modo de programacion avanzada.

VERIFY: Se enciende en el modo de verificacion.
A. TUNE: Se enciende en el modo de autoajuste.

Teclas

Ejecutan operaciones tales como la configuracion de
parametros de usuario, control, desplazamiento y autoajuste.

HTeclas del operador digital

Tecla Nombre Funcion
g Alterna entre la operacion mediante el operador digital (LOCAL) y las
Tecla LOCAL/REMOTA | configuraciones en b1-01 y b1-02 (REMOTE).
MF!\‘:U Tecla MENU Selecciona los modos.
Vuelve al estado en el que se encontraba antes de que se pulsase la tecla
ESC Tecla ESC DATA/ENTER q d P
Activa la operacion de desplazamiento cuando el variador se opera desde el
o Tecla JOG operador digital.
Selecciona el sentido de rotacion del motor cuando se opera el variador
FWD
REV Tecla FWD/REV desde el operador digital.
> . Configura el digito activo cuando se programan parametros de usuario.
RESET Tecla ShifyRESET También actua como la tecla RESET cuando se ha producido un error.
Selecciona nimeros de parametros de usuarios y aumenta los valores de los
A Tecla de aumento parametros.

Selecciona numeros de parametros de usuarios y reduce los valores de los
Tecla de reduccion parametros.

<

DATA Tecla DATA/ENTER Accede a los menus e introduce parametros y valida configuraciones de
ENTER parametros.

Inicia la operacion si el operador digital controla el variador (modo
LOCAL).

Detiene la operacion del variador (modo LOCAL y REMOTE).
Tecla STOP Esta tecla se puede habilitar o deshabilitar cuando se opera desde una

Tecla RUN




———————————————————————————

Encendido y configuracion de parametros
basicos

€ Procedimiento de arranque

INICIO

Instalacion
I
Cableado
I

Configurar puente de tension de

alimentacion *1 *1: Configurar el puente para variadores de
[ clase 400V de 75 kW'y mas
Conectar
alimentacioén
Confirmar estado

Configuracion basica
(Modo de programacion rapida)

Configurar E1-03.
Predeterminado V/f: 400V/50Hz

Cable de motor de mas
de 50 m o carga pesada
posiblemente causa el
bloqueo o sobrecarga del
motor? Autotuning sin rotacion para

resistencia linea a linea

NO

<
<

Configuracion de aplicacién
(Modo de programacion avanzada)

Operacion
en vacio

Operacion
cargada
I
Ajustes Optimos y configu-
raciones de parametros

Comprobar/registrar
parametros

FIN

Fig 8 Diagrama de flujo de la operacion de prueba
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*

Antes del encendido

Se deben comprobar atentamente los siguientes puntos antes de conectar la alimentacion.

* Compruebe si la fuente de alimentacion cumple la especificacion del variador.

* Compruebe que los cables de la fuente de alimentacion estén conectados firmemente a los terminales adecuados (L1,
L2y L3).

* Compruebe que los cables del motor estén conectados firmemente a los terminales adecuados del lado del variador (U,
V, W), asi como en el lado del motor.

* Compruebe que la unidad/resistencia de frenado esta conectada correctamente.

e Compruebe que el terminal del circuito de control del variador y el dispositivo de control estén cableados
correctamente

* Establezca en OFF todos los terminales del circuito de control.

 Si se utiliza una tarjeta PG, compruebe que esté cableada correctamente.

*

Pantalla tras el encendido

Tras un encendido normal sin problemas, la pantalla del operador muestra los siguientes mensajes:

[y 111 El control de referencia de frecuencia se
., [} L .y . . .y
Pantalla de operacion normal : muestra en la seccion de visualizacion de
Q datos.
DRIVE  QUICK

p3
|>]

V VERIFY ATUNE

Cuando se ha producido un fallo o hay una alarma activa, se muestra un mensaje de alarma o fallo. En tal caso,
consulte la pagina 25, Solucion de problemas.

1 Se muestra un mensaje de fallo o alarma
Pantalla de operacion con TN en la pantalla.
fallo S eeee El ejemplo muestra una alarma de tension
DRVE QUICK ADV VERIFY ATUNE alta.

*

ES-20

Autoajuste para resistencia linea a linea

El autoajuste se puede utilizar para mejorar el rendimiento cuando se utilicen cables de motor muy largos o cuando el
motor y el variador tengan diferentes potencias nominales.

Para realizar el autoajuste, configure T1-02 (potencia nominal del motor) y T1-04 (corriente nominal del motor) y, a
continuacion, pulse la tecla RUN del operador digital. El variador alimentara el motor durante unos 20 segundos y se
medird la resistencia de linea a linea (resistencia del cable y bobinados del estator) automaticamente.

-~ 1. Durante el autoajuste se alimentara el motor, pero éste no girara. No toque el motor hasta que se haya
= realizado el autoajuste.
o 2. Asegurese de que todos los contactores del motor estan cerrados antes de que se inicie el autoajuste.

IMPORTANTE 3. Para cancelar el autoajuste pulse la tecla STOP del operador digital.

mOtras alarmas y fallos durante el autoajuste

Para ver un resumen de las posibles alarmas o fallos del autoajuste, asi como las medidas correctivas, consulte
la pagina pdgina 28, Fallos de autoajuste.



!arémetro de usuario

b1-01

Seleccion de
fuente de
referencia

Configura el método de entrada de la referencia

de frecuencia.

0: Operador digital

1: Terminal del circuito de control (entrada
analégica)

2: Comunicacion serie (RS422 / 485)

3: Tarjeta opcional

PI

Numero
de Nombre Descringié
! escripcion ~
paramet Numero
r.o — parilemet flombie Descripcion
Inicializar datos o
Seleccion de 0: Inglés Control PI
idioma de la %j l/:\lemgn ——
A1-00 | pantalla del + ltﬁ?;:s Seleccion del (1)_' Rg:i‘:;t:];"d“
op'erador digital 5: Espafiol b5-01 | modo de control | 3. 401 P activado (referencia de frecuencia
(s6lo JVOP-160) | 6: Portugués PI + salida PI)
0: Sélo control (control del modo de . Configura la ganancia proporcional del
accionamiento y ajuste de A1-01'y A1-04). ps-02 | Ganancia controlador PI. El control de P no se lleva a
1: Se utiliza para seleccionar parametros de proporcional (P) .
usuario (solamente pueden leerse y cabo cuando se ajusta 2 0,00.
AL01 Nivel de acceso a CA()zn_%z‘I%uragsze_;gs parametros configurados en Tiempo de Configura el tiempo de integral del controlador
5 a )- b5-03 | . PI. El control de I no se lleva a cabo cuando se
parametros 2: Avanzado integral (I) aiustaa 0.0 s
(pueden leerse y configurarse parametros J .
en el modo de programacion rapida (Q) y i Selecciona la direccion directa/ inversa para la
pyt Seleccion de las .
en el modo de programacion avanzada b5-09 | caracteristicas de salida PI.
(A)). la salida PI 0:La saljda P1 es directa
0:  Sin inicializacién 1: La salida PI es inversa.
1110: Inicializa mediante los parametros de Tiempo de
usuario b5-17 aceleracion/ Configura el tiempo de aceleracion/
A1-03 | Inicializar 2220: Inicializa mediante una secuencia de dos deceleracion para | deceleracion para el arranque suave PI (SFS).
cables. (Inicializa a la configuracion de la referencia PI
fébricla?. . . . Seleccion de
3330: Inicializa mediante una secuencia de tres - 0: Desactivada
b5-18 | punto de consigna | ;. -
cables. 1: Activado
P1
Fuente de secuencia/referencia i
b5-19 Punto de consigna Valor de consigna PI

Configuracion de aceleracion/deceleracion

Cl-
oo

Tiempos de
aceleracion/
deceleracion

Configura el tiempo para acelerar/decelerar
desde 0 Hz hasta la maxima frecuencia de
salida.

b1-02

Seleccion de
fuente de
comando RUN

Configura el método de entrada del comando

run.

0: Operador digital

1: Terminal del circuito de control (entradas
digitales)

2: Comunicacion serie (RS422 / 485)

3: Tarjeta opcional

Configuracion de la

curva S

C2-
oo

Caracteristica de
la curva S en
aceleracion

Configura la caracteristica de la curva S al
inicio y fin de aceleracion.

Frecuencia de portadora

b1-03

Seleccion del
método de parada

Selecciona el método de parada cuando se retira

la sefial Run

0: Deceleracion a la parada

1: Marcha por inercia hasta parada

2: Inyeccion de CC hasta parada

3: Marcha por inercia hasta parada con
temporizador (no se tienen en cuenta los
nuevos comandos run durante la marcha por
inercia).

b1-04

Prohibicion de
operacion en
marcha inversa

: Marcha inversa activada

: Marcha inversa desactivada

: Rotacion de fase de salida (activados ambos
sentidos de rotacion)

3: Rotacion de fase de salida con la marcha

inversa desactivada.

N =

C6-02

Seleccion de
frecuencia de
portadora

Selecciona la frecuencia de portadora (la
configuracion de fabrica depende de la
capacidad del variador)

: Ruido bajo, portadora baja

: 2.0kHz

: 5.0 kHz

8.0 kHz

10.0 kHz

12.5kHz

15,0 kHz

: Patron programable

TONREYNTO

Configuracion de velocidad

Busqueda de velocidad

Referencias de

Seleccion de

Activa/desactiva la funcion de busqueda de

di-0la . .

41-04 multivelocidad 1 a
Referencia de

d1-17 | frecuencia de

desplazamiento

Configura las referencias de multivelocidad.

Limites de referencia

busqueda de Velocidafi y configura el método de busqueda
velocidad de velocidad.
b3-01 iz 0: Desactivada, céalculo de velocidad
(deteccion de ¢ " h
corriente o cleulo 1: Activada, calculo de velocidad
" 2: Desactivada, deteccion de corriente
de velocidad) 3: Activada, deteccion de corriente
Seleccion de Desactiva o activa la capacidad bidireccional de
b3-14 busqueda de la funcion de bisqueda de velocidad.
velocidad 0: Desactivada
bidireccional 1: Activado

Limite superior de

Configura el limite superior de la referencia de

d2-01 | la referencia de frecuencia en porcentaje de la frecuencia de
frecuencia salida maxima (E1-04)
Limite inferior de | Configura el limite inferior de la referencia de
d2-02 | la referencia de frecuencia en porcentaje de la frecuencia de

frecuencia

salida maxima (E1-04)

Configuracion de la

curva V/f

E1-01

Configuracion de
la tension de
entrada

Esta configuracion se utiliza como valor de
referencia para funciones de proteccion.




Numero
de
paramet

ro

Nombre

Descripcion

Numero
de
paramet
ro

Nombre

Descripcion

E1-04

Frecuencia de
salida max.
(FMAX)

E1-05

Tension de salida
max. (VMAX)

E1-06

Frecuencia base
(FA)

E1-13

Tension base
(VBASE)

Tension de salida (V)

VMAX

(E1-05)
((\/BASE)

(E1-13)

VB
(E1-08)

VMIN

E110) |7
FMIN

(E1-09)

FB FA  FMAX
(E1-07)  (E1-06)(E1-04)

Frecuencia

Para configurar las caracteristicas de V/f en una
linea recta, configure los mismos valores para
E1-07 y E1-09. En este caso, no se tendra en
cuenta la configuracion para E1-08.

Asegurese siempre de que las cuatro
frecuencias se configuran en el siguiente orden:
E1-04 (FMAX) > E1-06 (FA) > E1-07 (FB) >
E1-09 (FMIN)

Proteccion del motor

L1-01

Seleccion de
proteccion del
motor

: Desactivada

: Proteccion de motor de empleo general
(motor refrigerado por ventilador)

: Proteccion del motor de variador (motor
refrigerado externamente)

: Proteccion de motor vectorial
Cuando la alimentacion del variador se
desconecta, se resetea el valor de
temperatura, asi que incluso si esta activado,
es posible que la proteccion no sea efectiva.

W N =mO

Secuencia de pérdida de potencia

L2-01

Deteccion de
pérdida de

alimentacion
momentanea

=

: Desactivada (deteccién de tensién
insuficiente (UV1) de bus de CC)

: Activada (rearranca cuando la alimentacion
se restablece dentro del tiempo configurado
en L2-02. Cuando se excede L2-02, se
detecta tension insuficiente de bus de CC).

: Activada mientras la CPU esta en
funcionamiento. (Se reinicia al volver la
alimentacion durante las operaciones de
control. No detecta tension insuficiente de
bus de CC).

—_

[S]

Configuracion de datos de motor

Prevencion de bloqueo

E2-01

Corriente nominal
del motor

E2-03

Corriente en vacio
del motor

E2-05

Resistencia de
linea a linea del
motor

Configura los datos del motor. Configure los
valores correctos si se usa la proteccion térmica
del motor.

Configuracion de E/S digitales

H1-01 a
H1-05

Seleccion de
funcién de
terminal S3 a S7

Consulte en la pdgina 23, Selecciones de
funcion de entrada digital (H1-01 a H1-
05) 1a lista de selecciones

L3-01

Seleccion de
prevencion de
bloqueo durante
aceleracion

0: Desactivada (Aceleracion como configurada.
Con una carga alta, el motor puede
bloquearse).

: Activada (la aceleracion se detiene cuando
se excede el nivel L3-02. La aceleraciéon
comienza de nuevo cuando la corriente cae
por debajo del nivel de prevencion de
bloqueo).

: Modo de aceleracion inteligente (utilizando
el nivel L3-02 como base la aceleracion se
ajusta automaticamente. El tiempo de
aceleracion configurado no se tiene en
cuenta).

—

»

H2-01y
H2-02

Seleccion de
funcion de
terminal M1-M2 y
M3-M4

Consulte en la pagina 23, Selecciones de
Sfuncion de salida digital 1a lista de
selecciones

L3-02

Nivel de
prevencion de
bloqueo durante
aceleracion

Efectiva cuando L3-01 esta configurado como 1
02.

Se configura como porcentaje de la corriente
nominal del variador.

Configuracion de E/S analdgicas

H3-08

Seleccion de nivel
de sefial A2 de
entrada analogica

Selecciona la entrada de nivel de sefial en la
entrada analdgica multifuncional A2.
0:0a+10V (11 bits).

2:4 a 20 mA (entrada de 9 bits).

3:0a20 mA (entrada de 9 bits)

Asegurese de cambiar S1-2 a “V” antes de
utilizar una entrada de tension.

H3-09

Seleccion de
funcion de entrada
analogica A2.

Selecciona la funcion de entrada analogica
multifuncional para el terminal A2.

H3-13

Alternancia de
terminal A1/A2

Selecciona en qué terminal se puede introducir

la referencia de frecuencia principal.

0: Use la entrada analégica 1 en el terminal
Al para la referencia de frecuencia
principal.

1: Use la entrada analdgica 2 en el terminal A2
para la referencia de frecuencia principal.

L3-04

Seleccion de
prevencion de
bloqueo durante
deceleracion

0: Desactivada (Deceleracion como
configurada. Si el tiempo de deceleracion es
demasiado corto, puede producirse una
sobretension en el bus de CC).

: Activada (se detiene la deceleraciéon
cuando la tensién del bus de CC supera el
nivel de prevencion de bloqueo. La
deceleracion se reinicia cuando la tension
cae por debajo del nivel de prevencién de
bloqueo).

2: 2:Modo inteligente de deceleracion (la
velocidad de deceleracion se ajusta
automaticamente de tal manera que el
variador pueda decelerar en el tiempo mas
corto posible. El tiempo de deceleracion
configurado no se tiene en cuenta).

Cuando se utiliza una opcion de freno (unidad

de freno), ajuste el valor a 0.

H4-01

Seleccion de
control de
terminal FM

H4-04

Seleccion de
control de
terminal AM

Configura el nimero del elemento de
monitorizacion que se enviara (U1-000) en el
terminal FM/AM.

L3-05

Seleccion de
prevencion de
bloqueo durante la
marcha

0:Desactivada (marcha como
configurada. Con una carga alta, el
motor puede bloquearse).

1:Deceleraciéon usando el tiempo de
deceleracion 1 (C1-02.)

2:Deceleracion usando el tiempo de
deceleracion 2 (C1-02.)

H4-05

Ganancia de
terminal AM

Configura la ganancia de la salida analogica de
AM.

Configura el porcentaje del valor de control que
es igual a la salida de 10 V en el terminal AM.

L3-06

Nivel de
prevencion de
bloqueo durante la
marcha

Efectivo cuando L3-05es 1 6 2.
Se configura como porcentaje de la corriente
nominal del variador.

ES-22

Rearranque tras fallo
Configura el nimero de intentos de
Numero de autoarranque.
L5-01 | intentos de Rearranca automaticamente tras un fallo y
autoarranque realiza una busqueda de velocidad desde la
frecuencia de marcha.
Configura si un relé de fallo se activa durante el
Seleccién de rearranque por fallo.
L5-02 | operacion de 0: Sin salida (el relé de fallo no se activa).

autoarranque

1: Salida (el relé de fallo se activa).




Numero Numero
oa r(:’a?n o Nombre Descripcion oa g?n o Nombre Besaretn
ro ro
deteccion de par Estado de operacion del variador.
0:Deteccion de carga desactivada. U1-12=iiiiiiii
1: Deteccion de sobrecarga solo a la & Marcha directa
velocidad alcanzada; la operacion 1:Velocidad cero
continia (alarma) Ul-12 Estado de 1:Marcha inversa
2: Deteccién de sobr.ecarga operaci(')n 1:Entrada de sefal de reinicio
’ R . 1:Velocidad alcanzad
continuamente durante operacion; la ]_VZ::;:”:tzanza °
operacion continta (alarma). W"Fallo eve
3:Deteccion de sobrecarga solo a la 1'_Fa”O e
velocidad alcanzada; marcha libre hasta reteg
parada (fallo). Ul-13 | Tiempo de operacion acumulativo en horas
., 4:D ete.ccmn de sobrecarga . Ul1-24 | Valor de realimentacion PI en %
Seleccion de continuamente durante operacion; 5129 TPantalla d _ o T wh
L6-01 | deteccion de marcha libre hasta parada (fallo). . antalla de energia acumulada 1 en
carga 5:Deteccion de pérdida de carga sélo a la Ul-30 | Pantalla de energia acumulada 2 en MWh
velocidad alcanzada; la operacion U1-34 | Parametro de fallo OPE
contlm'l'a' (alarm:ri). . U1-36 | Volumen de entrada PI en %
6.Dcthc10n de pérdida de carga ., U1-37 | Volumen de salida PI en %
continuamente durante operacién; la :
operacién contintia (alarma). U1-38 | Volumen de punto de consigna PI en %
7:Deteccion de pérdida de carga solo a la Ul-40 | Tiempo de operacion de ventilador de refrigeracion en horas
velocidad alcanzada; marcha libre hasta U1-53 | Realimentacion PI 2 en %
parada (fallo). oG
8:Deteccion de pérdida de carga Datos de seguimiento de fallos
continuamente durante operacion; U2-01 | Fallo actual
marcha libre hasta parada (fallo). U2-02 | Ultimo fallo
Nivel de . . . , U2-03 | Referencia de frecuencia en el fallo
La corriente nominal del variador esta
L6-02 | deteccion de configurada como 100% U2-04 | Frecuencia de salida en el fallo
carga U2-05 | Corriente de salida en el fallo
Tiempo de Configura el tiempo de deteccion de la U2-07 | Referencia de tension de salida en el fallo
L6-03 | deteccion de sobrecarga/pérdida de carga. U2-08 | Tension del bus de CC en el fallo
carga U2-09 | Potencia de salida en el fallo
Datos de control U2-11 | Estado del terminal de entrada en el fallo
U1-01 | Referencia de frecuencia en Hz/rpm U2-12 | Estado del terminal de salida en el fallo
U1-02 | Frecuencia de salida en Hz/rpm U2-13 | Estado de la operacion en el fallo
U1-03 | Corriente de salida en A U2-14 | Tiempo de operacion acumulativo en el fallo
U1-06 | Tension de salida en VCA Datos de histérico de fallos
U1-07 | Tensién de bus de CC en VCC U3-01
. . a Del ultimo al cuarto fallo
U1-08 | Potencia de salida en kW U3-04
Muestra el estado de entrada ON/OFF. U3-05
ut-1o0=//!/!!!! a Tiempo de operacion acumulativo en el fallo 1 a 4
t 4| Comando de marcha U3-08
directa (S1) esta ON
f,ig}ig‘i%ﬁfe";;’%‘,i US;_)? 4a Del quinto al décimo fallo
Estado de 1 Entrada mtple 1 U315a
U1-10 | terminal de (53) esta ON U3-20 Tiempo acumulado del quinto al décimo fallo
entrada 1 (Es"iSaé‘Samé‘ﬁJ”'e g
» Los siguientes fallos no se guardan en el registro de errores:
Entrada miltiple 3
1 (S5)esaON CPF00, 01, 02, 03, UV1y UV2.
e T Selecciones de funcién de entrada digital (H1-01 a
Entrada miltiple 5 .
vt LiLALE)
: 3 Referencia de multivelocidad 1
Muestra el estado de salida ON/OFF. ; ¢ Av ‘
4 Referencia de multivelocidad 2
—_—— I
U1-11=a! AL 6 Comando de frecuencia de desplazamiento (prioridad més alta que la
L 1:Salida de contacto referencia de multivelocidad).
?;,Hlf;\f,\uzr;z;ga(l):\l F No se utiliza (configurado cuando un terminal no se usa)
Estado de 1: Salida de contacto 14 Reinicio de fallo (reinicio si se pone en ON)
Ul-11 | terminal de ?;AL;IH\E\LEZ;?CI)IZ\I 19 Desactivacion de control PI
salida 1:Salida de contacto 20 a 2F Fallo externo, modo de entrada: Contacto NA/contacto NC, Modo

multifuncional 3
(M5-M6) esta ON

No se utiliza
(Siempre 0)

1:Salida de error
(MA/MB-MC) esta ON

de deteccion: Normal/durante operacion

Selecciones de funcion de salida digital
(H2-01 y H2-02)

0

Durante marcha 1 (ON: el comando RUN esta en ON o hay salida de

tension)

ES-23




ES-24

Numero

de Nombre P
n Descripcion
paramet
ro
6 Variador listo para operacion; READY: Tras inicializacion o sin
fallos
F No se utiliza. (Configurado cuando el terminal no se utiliza).
10 Fallo leve (Alarma) (ON: se muestra la alarma).
1A Durante marcha inversa (ON: durante marcha inversa)
IF Prealarma de sobrecarga del motor (OL1, incluso OH3) (ON: 90% o

mas del nivel de deteccion)




———————————————————————————

Solucién de problemas

€ Alarmas y fallos generales

Los fallos y las alarmas indican condiciones no habituales del variador/la aplicacion.

Una alarma no desconecta necesariamente el variador, sino que se muestra un mensaje en el teclado (es decir,
un codigo de alarma que parpadea) y se puede generar una salida de alarma en las salidas multifuncionales
(H2-01 a H2-02) si asi se ha programado. Una alarma desaparece automaticamente si ya no esta presente la
condicion de alarma.

Un fallo desconecta la salida del variador inmediatamente, se muestra un mensaje en el teclado y se conmuta
la salida de fallo. Se debe hacer un reinicio manual del fallo después de haber eliminado la causa y la sefial

RUN.

En la siguiente tabla se muestra una lista de fallos y alarmas con sus acciones correctivas.

Visualizacion Alarma| Fallo Significado Acciones correctivas
Alarma de tarjeta opcional de comunicaciones .
Y = o . e Compruebe las conexiones y todas las
In Tras haber establecido la comunicacion inicial se ha . .
= = . ., configuraciones de usuario del software.
perdido la comunicacion.
— - - ., .. Desconecte el operador digital y vuelva a
! u £ n n Fallo de comunicacion del operador digital 1/2 conectarlo P gty
- - + Fallo de comunicacién entre el operador y el ) . .
O . Conecte y desconecte la fuente de alimentacion
— 0 C o variador del variador.
[ i W | + Fallo de RAM externa de la CPU . -
» Sustituya el variador.
» Realice una inicializacion a los valores de
Fallo CPF02, CPF03, CPF04 caeet g v
* Error del circuito baseblock fidbrica.
! ,D F ,’7 @) * Conecte y desconecte la fuente de alimentacion
- - * Error EEPROM del variador.
+ Fallo de convertidor A/D interno de la CPU . o
Sustituya el variador.
Comandos de marcha directa/inversa introducidos a
_ la vez Compruebe la logica de la secuencia externa, de tal
,': - O Los comandos de marcha directa y de marcha inversa |manera que solamente se active una entrada cada
se han introducido simultaneamente durante 500 ms |vez.
o mas. Esta alarma detiene el motor.
* Compruebe la existencia de condicion de fallo
- ,,: ,—', o Entrada de fallo externo desde tarjeta opcional de externo.
L L comunicaciones » Verifique los parametros.
* Verifique las sefales de comunicaciones.
,'_: .': Q Q ggl:)se;;emo en el terminal Sx (x se refiere a los terminales Elimine la causa de la condicion del fallo externo.
_ _ Detectado después de un fallo cuando se recibe un Retire en primer lugar la sefial RUN v reinicie el
L 51 O comando RESET mientras el comando RUN sigue error P 8 Y
activo ’
» Retire el motor y haga funcionar el variador sin
el motor.
. » Compruebe la existencia de alguna fase del
Fallo de tierra P . . £
. . . . motor cortocircuitada a tierra.
- - La corriente de tierra en la salida del variador ha . .
[ O . o . . . * Compruebe la corriente de salida con un
= excedido el 50% de la corriente nominal de salida del . . .
. . amperimetro de pinza para verificar la lectura de
variador y L8-09 = 1 (activado).
DCCT.
* Compruebe la existencia de sefiales de contactor
de motor erroneas en la secuencia de control.
* Asegurese de que la configuracion de L6-02 y
_ Pérdida de carga L6-03 es adecuada.
/_ ,'_ _' O QO |Se ha detectado una pérdida de carga del motor * Compruebe el sistema mecanico (conexion
segun la configuracion de L6-01 a L6-03. mecanica de la carga, como, por ejemplo, la
correa).
» Retire el motor y haga funcionar el variador sin
el motor.
. » Compruebe si hay un cortocircuito fase a fase en
Sobrecorriente. el motor
I ,'— QO  |La corriente de salida ha excedido el nivel de . . .,
- = . . » Verifique los tiempos de aceleracion/
deteccion de sobrecorriente. .
deceleracion (C1-000).
» Compruebe la existencia de cortocircuito fase a
fase en la salida del variador.
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Visualizacién Alarma| Fallo Significado Acciones correctivas
Sobretemperatura del disipador térmico
L8-03 =0,1 6 2 y la temperatura del ventilador de
o) refrigeracion del variador ha excedido el valor de L8-|. Compruebe la existencia de suciedad en el
02. ventilador o el dispositivo de disipacion térmica.
Y] Se ha detenido el ventilador de refrigeracion del * Reduzca la temperatura ambiente alrededor del
L variador variador.
L8-03 =3 64y la temperatura del ventilador de * Sustituya el(los) ventiladores de refrigeracion.
O refrigeracion del variador ha excedido el valor de L8-
02.
Sobretemperatura del disipador térmico « Compruebe la existencia de suciedad en el
La temperatura del disipador térmico del variador ha |  ventilador o el dispositivo de disipacion térmica.
[ o QO  |superado los 105 °C. * Reduzca la temperatura ambiente alrededor del
Se ha detenido el ventilador de refrigeracion del variador.
variador * Sustituya el(los) ventiladores de refrigeracion.
Sobrecarga del motor
Se detecta cuando L1-01 esta configuradoen 1,2 6 3 |« Compruebe de nuevo el tiempo de conexion/
y el valor I?t del variador ha superado la curva de desconexion y el tamafio de la carga, asi como
sobrecarga. los tiempos de aceleracion/deceleracion (C1-
[ l'_ / QO  [La curva de sobrecarga es ajustable utilizando el anoy.
parametro » Compruebe las caracteristicas de V/f (E1-00).
E2-01 (Corriente nominal del motor), L1-01 * Compruebe la configuracion de la corriente
(Seleccion de proteccion del motor) y L2-02 nominal del motor (E2-01).
(Constante de tiempo de proteccion del motor)
» Compruebe de nuevo el tiempo de conexion/
desconexion y el tamafio de la carga, asi como
_ Sobrecarga del variador los tiempos de aceleracion/deceleracion (C1-
o L oc O  [La corriente de salida del variador ha superado la aoo.
capacidad de sobrecarga del variador. » Compruebe las caracteristicas de V/f (E1-00).
* Compruebe si la corriente nominal del variador
coincide con la corriente nominal del motor.
* Incremente el tiempo de deceleracion (C1-02/04)
QO La tension del bus de CC ha superado el nivel de o0 conecte una opcion de freno.
(séloen deteccion de sobretension. » Compruebe la fuente de alimentacion y
I condici| O [Los niveles de deteccion predeterminados son: disminuya la tension para adecuarla a las
on de Clase 200 V: 410 VCC especificaciones del variador.
parada) Clase 400 V: 820 VCC » Compruebe la resistencia/interruptor ciclico de
freno.
Pérdida de fase de entrada
I B o Fluctuacion de tension de bus de CC demasiado * Apriete los tornillos de los terminales de entrada
' 4 grande. * Compruebe la tension de alimentacion
Soélo se detecta cuando L8-05 = 1 (activado)
Fusible de bus de CC abierto
El fusible del circuito principal esta fundido. » Compruebe si hay un cortocircuito o fallos de
I R N = e) Advertencia: aislamiento en el motor y en los cables del motor
oo Nunca haga funcionar el variador tras sustituir el (fase a fase).
fusible del bus de CC sin comprobar si hay un + Sustituya el variador tras solucionar el fallo.
cortocircuito en los componentes.
La tension del bus de CC esta por debajo del nivel de * Comprucbe la tensién de entrada. .
., L . » Compruebe el cableado de los terminales de
o deteccion de tension mspﬁmente ‘ entrada.
(soloen g;;ogz)'OLS? lc ;)g%gél?cwnes predeterminadas son: |, Compruebe la tension de entrada y el cableado
dJd oo condici| Q clase 400 V: 380 VCC de los terminales de entrada.
on de ' * Aumente la configuracion de C1-01/03.
parada) Fallo de operacion de circuito principal MC
Sin respuesta de MC durante la operacion del Sustituya el variador.
variador.
Tension insuficiente de la fuente de alimentacion de |+ Retire todas las conexiones a los terminales de
1 ] Q control control y conecte y desconecte la alimentacion
[

Tension insuficiente del circuito de control mientras
el variador estaba en funcionamiento.

del variador
 Sustituya el variador.
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@ Errores de programacion del operador

Un error de programacion del operador (OPE) se produce cuando se configuran incorrectamente dos o mas
parametros relacionados entre si o una configuracion de parametro individual es incorrecta. El variador no
opera hasta que el valor del parametro es corregido; a pesar de todo, no se produciran otras salidas de alarma o
fallo. Si ocurre un OPE, cambie el pardmetro relacionado comprobando la causa mostrada en la siguiente
tabla. Cuando se visualice un error OPE, pulse la tecla ENTER para ver U1-34 (OPE Detectado). Se visualiza

el parametro que esta causando el error OPE.

Visualizacion

Significado

Acciones correctivas

[
7

)

Error de configuracion de kVA

Introduzca la configuracion de kVA correcta en 02-04.

! |Configuracion de parametro fuera de su rango

Verifique la configuracion del parametro.

~
X
.

~
| ]
~
'N

2
] I

Error de seleccion de entrada analogica multifuncional

Se ha producido uno de los siguientes errores en la
configuracion de entrada multifuncional (H1-01 a H1-05):
» Se han seleccionado funciones duplicadas.

* Los comandos UP/DOWN (ajustes 10 y 11) no se han
configurado simultaneamente.

* Los comandos UP/DOWN (10 y 11) y el mantenimiento
de rampa de aceleracion/deceleracion (A) se han
establecido al mismo tiempo.

* Se han configurado simultaneamente varias entradas de
busqueda de velocidad (61, 62, 64).

* Se han configurado simultaneamente los baseblocks
externos NA (8) y NC (9).

* Los comandos UP/DOWN (10 y 11) se han seleccionado
mientras el control PI (b5-01) estaba activado.

Verifique la configuracion del parametro en H1-O0O

Los comandos de parada de emergencia NA y NC se han
establecido al mismo tiempo.

Los parametros de precalentamiento del motor (60) y
precalentamiento del motor 2 (80) se han establecido
simultdneamente.

Los parametros de precalentamiento del motor (60) y
precalentamiento del motor 2 (80) se han establecido
simultdneamente.

Verifique la configuracion del parametro en H1-000O

~
X
-

|~|‘|

™ -
3

-
15

Error de seleccion de comando RUN/referencia

La seleccion de fuente de referencia b1-01 y/o el parametro
de seleccion de fuente RUN b1-02 estan configurados como
3 (tarjeta opcional), pero no hay ninguna tarjeta opcional
instalada.

» Verifique que la tarjeta esta instalada. Desconecte la
alimentacion y vuelva a instalar la tarjeta opcional
* Compruebe de nuevo la configuracion de b1-01 y b1-02.

~
Q
-

|~|‘|
~
'ﬁ

3

Error de configuracion de control PI

Las siguientes configuraciones se han realizado

simultdneamente.

* b5-01 (seleccion de modo de control PID) se ha
configurado con un valor distinto de 0.

* b5-15 (nivel de operacion de funcion de inactividad PI) se
ha configurado con un valor distinto de 0.

* bl-03 (seleccién de método de detencion) se ha
configurado como 2 6 3.

Compruebe la configuracion de los parametros b5-01, b5-15
y b1-03.

~
Q
N

|~|“|

Error de configuracion del parametro V/f

Compruebe los parametros (E1-000). Un valor de
frecuencia/tension puede estar configurado mas alto que la

frecuencia/tension maxima.
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€ Fallos de autoajuste

A continuacion se muestran los fallos de autoajuste Cuando se detectan los siguientes fallos, el fallo se
visualiza en el operador digital y el motor marcha por inercia hasta detenerse. No se operan salidas de fallo o

alarma.
Visualizacién Significado Acciones correctivas

» Compruebe los datos de entrada.

,'_—— — - ,'_7 / |Fallo de datos del motor » Compruebe la capacidad del motor y del variador.
» Compruebe el ajuste de la corriente nominal del motor.
» Compruebe los datos de entrada.

lL— — - ,'_—,' ,_3 Alarma » Compruebe el cableado y la maquina.
* Compruebe la carga.

'C— — - ,'_7 :—,' Pulsacion de la tecla STOP -

Fallo de resistencia de linea a linea

+ El autoajuste no se ha realizado en el tiempo

i IR | especificado

» Elresultado del autoajuste esta fuera del rango de
valores del parametro

» Compruebe los datos de entrada.
» Compruebe el cableado del motor.

15
|
|
|

Alarma de configuracion de corriente nominal
Se visualiza después de completar el autoajuste

IC Im} Lll - :7 Durante el autoajuste, el valor medido de la corriente Compruebe el valor de la corriente nominal del motor.
nominal del motor (E2-01) era superior al valor
seleccionado.
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