Mit dem YasXIO-System von Yaskawa konnen 16 E/A aus
der Robotersteuerung direkt durch die Medienverbindung
im Manipulator auf den Roboterarm geflhrt werden.
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Anderungen und Irrtum vorbehalten

YASKAWA

VORTEILE IM UBERBLICK

e Direktes Ubertragen von 16 E/A auf den Manipulator

Austausch gegen bestehende XIO02B

e Kompakte und stabile Bauweise

e Einfache Verdrahtung

e Summenstrom 4A, Maximaler Strom intern begrenzt

e Kurzschlussschutz

e LED zur Anzeige der bestehenden Kommunikation
Master/Slave

e LED zur Darstellung von Fehlerzustadnden

e Einbau auf Hutschiene

e 2 Slave pro Master mdglich

e 16 Eingadnge/Ausgange auf Slave-Klemmleiste anschlieBbar

Kompatibilitdt mit Steuerungsgenerationen:

Controlled by Controlled by Controlled by Controlled by Controlled by

XRC I NX100 i DX100 ju DX200 j YRC1000
oo

YasXIO Master 175634
YasXIO Slave 175637
YasXIO Set 16 1/0:

1 YasXIO Master (in Steuerung)

1 YasXIO Slave (auf Manipulator) 175654
1 Netzkabel

1 Buskabel

Zubehor:

Verbindungskabel Manipulator/Master 5,0 m 180284
Verbindungskabel Slave/Manipulator 0,5m 180286

(jeweils Medienstecker erforderlich)

Kontaktieren Sie unseren Ersatzteilvertrieb:

Tel. +49 (0) 8166 90 - 2000, Fax +49 (0) 8166 90 - 225
spare-parts-sales@yaskawa.eu

Yaskawa Academy und Vertriebsniederlassung Frankfurt
Yaskawa Europe GmbH - Robotics Division
Philipp-Reis-StraBe 6

65795 Hattersheim am Main, Germany

Tel. +49 (0) 6196/77725-0 - Fax +49 (0) 6196/77725-39




