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Bestimmte Anwendungen, wie z.B. Laserschweil3en, Zerspanungs-
oder Messaufgaben, erfordern eine noch héhere Genauigkeit
als die bereits hohe Prézision eines Standardroboters. YASKAWA
Absolute Accuracy ist eine fortschrittliche Kalibriermethode zur
Maximierung der Absolutgenauigkeit von Industrierobotern und
Cobots.

Perfekte Prézision fiir Digital Twin Simulation:
Validieren - Ausfiihren - ohne Uberraschungen

Wahrend Roboter im Allgemeinen eine hohe Wiederholgenauig-
keit aufweisen, kann die Absolutgenauigkeit insbesondere vor
der Kalibrierung aufgrund inharenter mechanischer Toleranzen
und Elastizitaten in der Roboterstruktur um mehrere GréBenord-
nungen hoher sein. Die YASKAWA Absolute Accuracy Option
ermoglicht eine durchschnittliche Positioniergenauigkeit von bis
zu ca. 0,2 mm, je nach GroBe und Typ des Roboters.

Dies schlieBt nicht nur die Genauigkeitsliicke zwischen realen
Robotern im Werk und ihren digitalen Zwillingen im Rahmen der
offline-Programmierung. Es fUhrt auch zu hdéherer Betriebssi-
cherheit sowie zu minimalen Produktionsausfallen durch den
schnellen Austausch von Robotern.

Absolute Accuracy Kalibriermethode

Die Kompensation der mechanischen Toleranzen und struktu-
rellen Elastizitaten eines Roboters unter verschiedenen Belas-
tungen ist eine komplexe Herausforderung und erfordert ein
geeignetes mathematisches Modell. Dieses Modell umfasst
geometrische (DH-Parameter) und elastische Ausgleichspa-
rameter (Federkonstanten), welche durch ein entsprechendes
Messverfahren bei der Kalibrierung ermittelt werden. Die
YASKAWA Absolute Accuracy Option kompensiert Positionen
intern in der Steuerung, was zu einer deutlich verbesserten
Positionier- und Bahngenauigkeit fuhrt. Die neu kalibrierte
Absolutgenauigkeit und die einzelnen Kompensationsparame-
ter werden aufgezeichnet und durch ein Zertifikat bestatigt.
Die Kalibrierung ist optional buchbar und wird in unserer Ro-
boterfabrik durchgefuhrt.

Unterstiitzte
Steuerungs-

YRC1000
generationen: YRC1000 micro




Absolute Accuracy Option

VORTEILE IM UBERBLICK: TYPISCHE ANWENDUNGEN, DIE VON DER ABSOLUTE

e Deutlich erhdhte Positioniergenauigkeit bis ca. 0,2 mm* ACCURACY OPTION PROFITIEREN:

e Minimiert die Licke zwischen dem realen Roboter und e Anwendungen mit hoher Positioniergenauigkeit Uber groBe
seinem digitalen Zwilling bei offline-Programmierung Distanzen
e Planbare und einfachere Roboterinstallation e Anwendungen mit hoher Abstandsgenauigkeit
e Schneller Roboteraustausch e LaserschweiBen
e Minimale Stillstandszeiten e | aserschneiden
e Erhohte Betriebssicherheit und Wirtschaftlichkeit e \Wasserstrahlschneiden
e Konsistente und genaue Ergebnisse in der Anwendung e Offline-Teaching/Programmierung
e Zerspanung
* abh&ngig von RobotergréBe und -typ e Messaufgaben

e Allgemeine Anwendungen, insbesondere wenn die
Positionierung des Roboters durch externe Systeme
erfolgt (z.B.: Kameras, Scanner)
TECHNISCHE INFORMATION

Unterstiitzte Hardware Teach-Pendant Teach-Pendant

Robotermodelle — Alle 6-Achsen-Roboter — Alle 6-Achsen-Roboter
— Einzelroboter & Multi-Roboter-Systeme — Einzelroboter
Montagearten Boden, Decke, Wand, Neigung Boden, Decke, Wand, Neigung

DEMONSTRATION DER LINEARITATSVERBESSERUNG

Y - Bewegung

o /] )
MRSV

(
7},’ NA\ V 'v'V\ '.YV‘\V\/‘V‘\"\” ‘

-1000 -800 | -600 -400

dZ

600 800 1000

-1000 1000

dX

= | inearitdt VOR der Kalibrierung
Linearitdt NACH der Kalibrierung

Darstellung der Roboterbewegung entlang der Y-Achse, die zeigt, wie die Abweichungen in Z- und X-Richtung entstehen.
Die dunkelblauen Graphen zeigen die Linearitidt vor der Kalibrierung, die hellblauen Graphen zeigen die verbesserten Werte nach der
Absolute Accuracy Kalibrierung (Beispiel HC10DTP).

Robotics Division YASKAWA Headquarters Alle ZeichnungsmaBe in mm. Technische Anderungen vorbehalten.
MaBstabliche Daten kdnnen unter robotics@yaskawa.eu angefordert werden.
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