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System 300S

Allgemein

1 Allgemein

Copyright © YASKAWA Europe GmbH

1.1 Copyright © YASKAWA Europe GmbH

All Rights Reserved

EG-Konformitatserklarung

Informationen zur Konfor-
mitéatserkldarung

Warenzeichen

Dokument-Support

Dieses Dokument enthélt geschiitzte Informationen von Yaskawa und darf aufer in Uber-
einstimmung mit anwendbaren Vereinbarungen weder offengelegt noch benutzt werden.

Dieses Material ist durch Urheberrechtsgesetze geschiitzt. Ohne schriftliches Einver-
standnis von Yaskawa und dem Besitzer dieses Materials darf dieses Material weder
reproduziert, verteilt, noch in keiner Form von keiner Einheit (sowohl Yaskawa-intern als
auch -extern) geandert werden, es sei denn in Ubereinstimmung mit anwendbaren Ver-
einbarungen, Vertragen oder Lizenzen.

Zur Genehmigung von Vervielfaltigung oder Verteilung wenden Sie sich bitte an:
YASKAWA Europe GmbH, European Headquarters, Philipp-Reis-Str. 6, 65795 Hatters-
heim, Deutschland

Tel.: +49 6196 569 300

Fax.: +49 6196 569 398
E-Mail: info@yaskawa.eu
Internet: www.yaskawa.eu.com

Es wurden alle Anstrengungen unternommen, um sicherzustellen, dass
i die in diesem Dokument enthaltenen Informationen zum Zeitpunkt der
Veréffentlichung vollstdndig und richtig sind. Das Recht auf Anderungen
der Informationen bleibt jedoch vorbehalten.

1

Die vorliegende Kundendokumentation beschreibt alle heute bekannten
Hardware-Einheiten und Funktionen. Es ist méglich, dass Einheiten
beschrieben sind, die beim Kunden nicht vorhanden sind. Der genaue
Lieferumfang ist im jeweiligen Kaufvertrag beschrieben.

Hiermit erklart YASKAWA Europe GmbH, dass die Produkte und Systeme mit den grund-
legenden Anforderungen und den anderen relevanten Vorschriften Gbereinstimmen. Die
Ubereinstimmung ist durch CE-Zeichen gekennzeichnet.

Fir weitere Informationen zur CE-Kennzeichnung und Konformitatserklarung wenden Sie
sich bitte an Ihre Landesvertretung der YASKAWA Europe GmbH.

VIPA, SLIO, System 100V, System 200V, System 300V, System 300S, System 400V,
System 500S und Commander Compact sind eingetragene Warenzeichen der YASKAWA
Europe GmbH.

SPEED?Y ist ein eingetragenes Warenzeichen der YASKAWA Europe GmbH.

SIMATIC, STEP, SINEC, TIA Portal, S7-300, S7-400 und S7-1500 sind eingetragene
Warenzeichen der Siemens AG.

Microsoft und Windows sind eingetragene Warenzeichen von Microsoft Inc., USA.

Portable Document Format (PDF) und Postscript sind eingetragene Warenzeichen von
Adobe Systems, Inc.

Alle anderen erwahnten Firmennamen und Logos sowie Marken- oder Produktnamen
sind Warenzeichen oder eingetragene Warenzeichen ihrer jeweiligen Eigentiimer.

Wenden Sie sich an lhre Landesvertretung der YASKAWA Europe GmbH, wenn Sie
Fehler anzeigen oder inhaltliche Fragen zu diesem Dokument stellen méchten. Sie
kénnen YASKAWA Europe GmbH uber folgenden Kontakt erreichen:

E-Mail: Documentation.HER@yaskawa.eu

HB140 | SM-DIO | | de | Rev. 18-46



Allgemein System 300S

Uber dieses Handbuch

Technischer Support Wenden Sie sich an lhre Landesvertretung der YASKAWA Europe GmbH, wenn Sie Pro-
bleme mit dem Produkt haben oder Fragen zum Produkt stellen méchten. Ist eine solche
Stelle nicht erreichbar, kdnnen Sie den Yaskawa Kundenservice Uber folgenden Kontakt
erreichen:

YASKAWA Europe GmbH,

European Headquarters, Philipp-Reis-Str. 6, 65795 Hattersheim, Deutschland
Tel.: +49 6196 569 500 (Hotline)

E-Mail: support@yaskawa.eu

1.2 Uber dieses Handbuch

Zielgruppe Das Handbuch ist geschrieben fir Anwender mit Grundkenntnissen in der Automatisie-
rungstechnik.

Aufbau des Handbuchs Das Handbuch ist in Kapitel gegliedert. Jedes Kapitel beschreibt eine abgeschlossene
Thematik.

Orientierung im Dokument  Als Orientierungshilfe stehen im Handbuch zur Verfligung:

B Gesamt-Inhaltsverzeichnis am Anfang des Handbuchs
B Verweise mit Seitenangabe

Verfiigbarkeit Das Handbuch ist verfugbar in:

B gedruckter Form auf Papier
B in elektronischer Form als PDF-Datei (Adobe Acrobat Reader)

Piktogramme Signalwérter  Wichtige Textteile sind mit folgenden Piktogrammen und Signalworten hervorgehoben:

GEFAHR!
Unmittelbare oder drohende Gefahr. Personenschaden sind maéglich.

VORSICHT!
Bei Nichtbefolgen sind Sachschaden mdglich.

Zusétzliche Informationen und niitzliche Tipps.

1
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Allgemein

1.3 Sicherheitshinweise

Sicherheitshinweise

BestimmungsgemaiaRe Ver- Das System ist konstruiert und gefertigt fir:

wendung -
|
]
|

Kommunikation und Prozesskontrolle

Allgemeine Steuerungs- und Automatisierungsaufgaben

den industriellen Einsatz

den Betrieb innerhalb der in den technischen Daten spezifizierten Umgebungsbedin-
gungen

den Einbau in einen Schaltschrank

GEFAHR!
Das Gerét ist nicht zugelassen fiir den Einsatz

— in explosionsgefahrdeten Umgebungen (EX-Zone)

Dokumentation Handbuch zuganglich machen fiir alle Mitarbeiter in

Projektierung
Installation
Inbetriebnahme
Betrieb

VORSICHT!
Vor Inbetriebnahme und Betrieb der in diesem Handbuch beschrie-

benen Komponenten unbedingt beachten:

— Anderungen am Automatisierungssystem nur im spannungslosen
Zustand vornehmen!

— Anschluss und Anderung nur durch ausgebildetes Elektro-Fachper-
sonal

— Nationale Vorschriften und Richtlinien im jeweiligen Verwenderland
beachten und einhalten (Installation, SchutzmaRnahmen, EMV ...)

Entsorgung Zur Entsorgung des Gerats nationale Vorschriften beachten!
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Montage- und Aufbaurichtlinien System 300S

Sicherheitshinweis fiir den Benutzer

2 Montage- und Aufbaurichtlinien
2.1 Sicherheitshinweis fiir den Benutzer

Handhabung elektrosta-
tisch gefahrdeter Bau-

gruppen

Versenden von Bau-
gruppen

Messen und Andern von
elektrostatisch gefahr-
deten Baugruppen

Die Baugruppen sind mit hochintegrierten Bauelementen in MOS-Technik bestuckt. Diese
Bauelemente sind hoch empfindlich gegeniiber Uberspannungen, die z.B. bei elektrosta-
tischer Entladung entstehen. Zur Kennzeichnung dieser gefahrdeten Baugruppen wird
nachfolgendes Symbol verwendet:

Das Symbol befindet sich auf Baugruppen, Baugruppentragern oder auf Verpackungen
und weist so auf elektrostatisch gefahrdete Baugruppen hin. Elektrostatisch gefahrdete
Baugruppen kénnen durch Energien und Spannungen zerstért werden, die weit unterhalb
der Wahrnehmungsgrenze des Menschen liegen. Hantiert eine Person, die nicht elekt-
risch entladen ist, mit elektrostatisch gefahrdeten Baugruppen, kénnen Spannungen auf-
treten und zur Beschadigung von Bauelementen fiihren und so die Funktionsweise der
Baugruppen beeintrachtigen oder die Baugruppe unbrauchbar machen. Auf diese Weise
beschadigte Baugruppen werden in den wenigsten Fallen sofort als fehlerhaft erkannt.
Der Fehler kann sich erst nach langerem Betrieb einstellen. Durch statische Entladung
beschadigte Bauelemente kénnen bei Temperaturanderungen, Erschitterungen oder
Lastwechseln zeitweilige Fehler zeigen. Nur durch konsequente Anwendung von Schutz-
einrichtungen und verantwortungsbewusste Beachtung der Handhabungsregeln lassen
sich Funktionsstorungen und Ausfalle an elektrostatisch gefahrdeten Baugruppen
wirksam vermeiden.

Verwenden Sie fur den Versand immer die Originalverpackung.

Bei Messungen an elektrostatisch gefahrdeten Baugruppen sind folgende Dinge zu
beachten:

B Potenzialfreie Messgerate sind kurzzeitig zu entladen.
B Verwendete Messgerate sind zu erden.

Bei Anderungen an elektrostatisch gefahrdeten Baugruppen ist darauf zu achten, dass
ein geerdeter Lotkolben verwendet wird.

VORSICHT!
Bei Arbeiten mit und an elektrostatisch gefahrdeten Baugruppen ist auf
ausreichende Erdung des Menschen und der Arbeitsmittel zu achten.
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System 300S Montage- und Aufbaurichtlinien

Ubersicht

2.2 Ubersicht

Allgemeines Wahrend die Standard-Peripherie-Module rechts von der CPU gesteckt und Uber Einzel-
Busverbinder verbunden werden, erfolgt die Anbindung der SPEED-Bus-Peripherie-
Module Uber eine in die Profilschiene integrierte SPEED-Bus-Steckleiste links von der
CPU. Von Yaskawa erhalten Sie Profilschienen mit integriertem SPEED-Bus fiir 2, 6 oder
10 SPEED-Bus-Peripherie-Module in unterschiedlichen Langen.

SPEED-Bus (parallel) CPU Standard-Bus (seriell)

S W

Serieller Standard-Bus Die einzelnen Module werden direkt auf eine Profilschiene montiert und tiber den Riick-
wandbus-Verbinder verbunden. Vor der Montage ist der Riickwandbus-Verbinder von
hinten an das Modul zu stecken. Die Rickwandbusverbinder sind im Lieferumfang der
Peripherie-Module enthalten.

Paralleler SPEED-Bus Bei SPEED-Bus erfolgt die Busanbindung tber eine in die Profilschiene integrierte
SPEED-Bus-Steckleiste links von der CPU. Aufgrund des parallelen SPEED-Bus missen
nicht alle Steckplatze hintereinander belegt sein.

SLOT 1 fiir Zusatzspan- Auf Steckplatz 1 (SLOT 1 DCDC) kénnen Sie entweder ein SPEED-Bus-Modul oder eine

nungsversorgung Zusatz-Spannungsversorgung stecken.

Montagemoéglichkeiten Sie haben die Mdglichkeit das System 300 waagrecht, senkrecht oder liegend aufzu-
bauen.

1 waagrechter Aufbau: von 0 bis 60°C

©) ©) 2 senkrechter Aufbau: von 0 bis 50°C
: — — = 3 liegender Aufbau: von 0 bis 55°C
HEE &
=]
® [ |
R
== injiniinnniiniin=] .
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Montage- und Aufbaurichtlinien System 300S

Einbaumale

2.3 Einbaumafle
MaRe Grundgehause 1fach breit (BxHxT) in mm: 40 x 125 x 120

MontagemaRe

65mm

T
DU

122mm

AN

N

A\ —
LY

<~—40mm

MaRe montiert
153mm

<«  120mm /

'
NN
125 mm
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System 300S Montage- und Aufbaurichtlinien

Montage SPEED-Bus

2.4 Montage SPEED-Bus

Vorkonfektionierte Fir den Einsatz von SPEED-Bus-Modulen ist eine vorkonfektionierte SPEED-Bus-Steck-
SPEED-Bus-Profil-Schiene leiste erforderlich. Diese erhalten Sie schon montiert auf einer Profilschiene mit 2, 6 oder
10 Steckplatzen.

KA KA

© =T | =D | =P | =T |=D |=D =2 =2

KA KA
| | [ e | Y — 1 Y — 1 S S

MaBe Bestell- Anzahl Module SPEED-Bus/ A B c D E
nummer Standard-Bus
391-1AF10 2/6 530 100 268 510 10
391-1AF30 6/2 530 100 105 510 10
391-1AF50 10/0 530 20 20 510 10
391-1AJ10 2/15 830 22 645 800 15
391-1AJ30 6/11 830 22 480 800 15
391-1AJ50 10/7 830 22 320 800 15
Male in mm
A
B c
325 /[
57.2 @/Ms At 4 =7 | = ﬂ: B 122
® a7
S P /= N i
s »/15
B E E|e
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Montage- und Aufbaurichtlinien System 300S

Montage SPEED-Bus

Montage der Profilschiene 1. ) Verschrauben Sie die Profilschiene mit dem Untergrund (Schraubengrofie: M6) so,
dass mindestens 65mm Raum oberhalb und 40mm unterhalb der Profilschiene
bleibt. Achten Sie immer auf eine niederohmige Verbindung zwischen Profilschiene
und Untergrund.

A

65mm

KA KA

© = ||

40mm
\ 4

2. Verbinden Sie die Profilschiene lber den Stehbolzen mit lhrem Schutzleiter. Der
Mindestquerschnitt der Leitung zum Schutzleiter betréagt hierbei 10mm?2.

KA
=y |y |y |y
KA
e leemlelee
Montage SPEED-Bus-
Module
1) (2) (3) 1., Entfernen Sie mit einem geeigneten Schraubendreher die entsprechenden Schutz-

abdeckungen tber den SPEED-Bus-Steckplatzen, indem Sie diese entriegeln und
nach unten abziehen.

Da es sich bei SPEED-Bus um einen parallelen Bus handelt, miissen nicht alle
SPEED-Bus-Steckplatze hintereinander belegt sein. Lassen Sie bei einem nicht
benutzten SPEED-Bus-Steckplatz die Abdeckung gesteckt.

2. Bei Einsatz einer DC 24V-Spannungsversorgung hangen Sie diese an der
gezeigten Position links vom SPEED-Bus auf der Profilschiene ein und schieben
Sie diese nach links bis ca. 5mm vor den Erdungsbolzen der Profilschiene.

3. » Schrauben Sie die Spannungsversorgung fest.

12 HB140 | SM-DIO | | de | Rev. 18-46



System 300S

Montage- und Aufbaurichtlinien

VIPA 4-
| 5
vIPA v
] E—
AT TET ;
e o y
e

Montage CPU ohne Stan-
dard-Bus-Module

e 1.

,
|

IIE:
®

L]

o O
s —

U3 =1
=l
[e] 0

Montage CPU mit Stan-
dard-Bus-Modulen

'

|

Montage Standard-Bus-
Module

T ! q

Montage SPEED-Bus

Zur Montage von SPEED-Bus-Modulen setzen Sie diese zwischen den dreieckigen
Positionierhilfen an einem mit "SLOT ..." bezeichneten Steckplatz an und klappen
sie diese nach unten.

Nur auf "SLOT1 DCDC" kénnen Sie entweder ein SPEED-Bus-Modul oder eine
Zusatzspannungsversorgung stecken.

Schrauben Sie die CPU fest.

Soll die SPEED7-CPU ausschlieBlich am SPEED-Bus betrieben werden, setzen Sie
diese wie gezeigt zwischen den beiden Positionierhilfen an dem mit "CPU
SPEEDT7" bezeichneten Steckplatz an und klappen sie diese nach unten.

Schrauben Sie die CPU fest.

Sollen auch Standard-Module gesteckt werden, nehmen Sie einen Busverbinder
und stecken Sie ihn, wie gezeigt, von hinten an die CPU.

Setzen Sie die CPU zwischen den beiden Positionierhilfen an dem mit "CPU
SPEED7" bezeichneten Steckplatz an und klappen sie diese nach unten.
Schrauben Sie die CPU fest.

Verfahren Sie auf die gleiche Weise mit lhren Peripherie-Modulen, indem Sie
jeweils einen Rickwandbus-Verbinder stecken, Ihr Modul rechts neben dem Vor-
ganger-Modul einhdngen, dieses nach unten klappen, in den Ruckwandbus-Ver-
binder des Vorgangermoduls einrasten lassen und das Modul festschrauben.

HB140 | SM-DIO | | de | Rev. 18-46
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Montage- und Aufbaurichtlinien

System 300S

Montage Standard-Bus

f VORSICHT!

2.5 Montage Standard-Bus

Die Spannungsversorgungen sind vor dem Beginn von Installations-
und Instandhaltungsarbeiten unbedingt freizuschalten, d.h. vor
Arbeiten an einer Spannungsversorgung oder an der Zuleitung, ist
die Spannungszufiihrung stromlos zu schalten (Stecker ziehen, bei
Festanschluss ist die zugehorige Sicherung abzuschalten)!

Anschluss und Anderungen diirfen nur durch ausgebildetes Elektro-

Fachpersonal ausgefiihrt werden.

Allgemein Die einzelnen Module werden direkt auf eine Profilschiene montiert und tGber den Rick-
wandbus-Verbinder verbunden. Vor der Montage ist der Rickwandbus-Verbinder von
hinten an das Modul zu stecken. Die Riickwandbus-Verbinder sind im Lieferumfang der
Peripherie-Module enthalten.

Profilschiene Bestellnummer A B Cc
390-1AB60 160 140 10
390-1AE80 482 466 8,3
390-1AF30 530 500 15
390-1AJ30 830 800 15
390-9BC00* 2000 Bohrungen nur links 15
*) Verpackungseinheit 10 Stlick
MaRe in mm

A
¢ g
325 // ES
70 +ﬁ<
M6 B
57.2| | @ 10 no 122
O @%:7
// |
" il
5 »15
—»C [« >

14
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System 300S Montage- und Aufbaurichtlinien

Montage Standard-Bus

Busverbinder

Fir die Kommunikation der Module untereinander wird beim System 300S ein Ruck-
wandbus-Verbinder eingesetzt. Die Rlickwandbus-Verbinder sind im Lieferumfang der
Peripherie-Module enthalten und werden vor der Montage von hinten an das Modul
gesteckt.

B

TT I T T I TT

Montagemaoglichkeiten

1 waagrechter Aufbau: von 0 bis 60°C
2 senkrechter Aufbau: von 0 bis 50°C

@
E ‘ | J - - ] 38 liegender Aufbau: von 0 bis 55°C

®
LI il
Vorgehensweise Sofern Sie keine SPEED-Bus-Module einsetzen, erfolgt die Montage nach folgender Vor-
gehensweise:
1. Verschrauben Sie die Profilschiene mit dem Untergrund (Schraubengréfie: M6) so,
dass mindestens 65mm Raum oberhalb und 40mm unterhalb der Profilschiene
- bleibt.
2. Achten Sie bei geerdetem Untergrund auf eine niederohmige Verbindung zwischen
Profilschiene und Untergrund.
3. Verbinden Sie die Profilschiene mit dem Schutzleiter. Fir diesen Zweck befindet
sich auf der Profilschiene ein Stehbolzen mit M6-Gewinde.
4. , Der Mindestquerschnitt der Leitung zum Schutzleiter muss 10mm? betragen.
- 5. Hangen Sie die Spannungsversorgung ein und schieben Sie diese nach links bis an
g = »»\L\ den Erdungsbolzen der Profilschiene.
B - ,:' :] 6. ) Schrauben sie die Spannungsversorgung fest.
: /] [" ./l" —\ 7 Nehmen Sie einen Ruckwandbus-Verbinder und stecken Sie ihn wie gezeigt von
ik // hl' " hinten an die CPU.
\;r [’ ’ 8. » Hangen Sie die CPU rechts von der Spannungsversorgung ein und schieben sie

e diese bis an die Spannungsversorgung.

HB140 | SM-DIO | | de | Rev. 18-46 15



Montage- und Aufbaurichtlinien System 300S

Verdrahtung

2.6 Verdrahtung

Federklemmtechnik (griin)

9. . Klappen sie die CPU nach unten und schrauben Sie die CPU wie gezeigt fest.

10.) Verfahren Sie auf die gleiche Weise mit Ihren Peripherie-Modulen, indem Sie
jeweils einen Rickwandbus-Verbinder stecken, Ihr Modul rechts neben dem Vor-
ganger-Modul einhangen, dieses nach unten klappen, in den Rickwandbus-Ver-
binder des Vorgangermoduls einrasten lassen und das Modul festschrauben.

VORSICHT!
— Die Spannungsversorgungen sind vor dem Beginn von Installations-

und Instandhaltungsarbeiten unbedingt freizuschalten, d.h. vor
Arbeiten an einer Spannungsversorgung oder an der Zuleitung, ist
die Spannungszufiihrung stromlos zu schalten (Stecker ziehen, bei
Festanschluss ist die zugehorige Sicherung abzuschalten)!

— Anschluss und Anderungen dirfen nur durch ausgebildetes Elektro-
Fachpersonal ausgefiihrt werden.

Zur Verdrahtung der Spannungsversorgung der CPU kommt eine griine Anschluss-
klemmen mit Federzugklemmtechnik zum Einsatz. Die Anschlussklemme ist als Stecker
ausgefuhrt, der im verdrahteten Zustand vorsichtig abgezogen werden kann. Hier kdnnen
Sie Drahte mit einem Querschnitt von 0,08mm? bis 2,5mm? anschlielen. Hierbei diirfen
sowohl flexible Litzen ohne Aderendhlilse, als auch starre Leiter verwendet werden.

1 Prufabgriff fir 2mm Messspitze
2 \Verriegelung (orange) fir Schraubendreher
3 Runde Offnung fir Drahte
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Verdrahtung
1) N Die nebenstehende Abfolge stellt die Schritte der Verdrahtung in der Draufsicht dar.
1. » Zum Verdrahten driicken Sie mit einem geeigneten Schraubendreher, wie in der
- Abbildung gezeigt, die Verriegelung senkrecht nach innen und halten Sie den
At Schraubendreher in dieser Position.
[ 2. , Fihren Sie durch die runde Offnung Ihren abisolierten Draht ein. Sie kénnen Drahte
: mit einem Querschnitt von 0,08mm? bis 2,5mm? anschlieRen.
3 Durch Entfernen des Schraubendrehers wird der Draht Uber einen Federkontakt
LI sicher mit dem Steckverbinder verbunden.
(3) N
Frontstecker der Ein-/ Nachfolgend ist die Verdrahtung der 2 Frontstecker-Varianten aufgezeigt.
Ausgabe-Module
20-fach Schraubtechnik
392-1AJ00
Offnen Sie die Frontklappe Ihres Ein-/Ausgabe-Moduls.

2. Bringen Sie den Frontstecker in Verdrahtungsstellung.

Hierzu stecken Sie den Frontstecker auf das Modul, bis er einrastet. In dieser Stel-
lung ragt der Frontstecker aus dem Modul heraus und hat noch keinen Kontakt.

3. ) lIsolieren Sie lhre Leitungen ab. Verwenden Sie ggf. Aderendhilsen.

Fadeln Sie den beiliegenden Kabelbinder in den Frontstecker ein.

5. Beginnen Sie mit der Verdrahtung von unten nach oben, wenn Sie die Leitungen
nach unten aus dem Modul herausfiihren méchten, bzw. von oben nach unten,
wenn die Leitungen nach oben herausgefiihrt werden sollen.

6. ) Schrauben Sie die Anschlussschrauben der nicht verdrahteten Schraubklemmen

ebenfalls fest.
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Verdrahtung

7. » Ziehen Sie den Kabelbinder fiir den Leitungsstrang fest.

8. Driicken Sie die Entriegelungstaste am Frontstecker an der Moduloberseite und
driicken Sie gleichzeitig den Frontstecker in das Modul, bis er einrastet.

9. Der Frontstecker ist nun elektrisch mit lhrem Modul verbunden.
10.,. Schliel3en Sie die Frontklappe.

11.), Fllen Sie den Beschriftungsstreifen zur Kennzeichnung der einzelnen Kanale aus
und schieben Sie den Streifen in die Frontklappe.

40-fach Schraubtechnik

392-1AMO00
1. , Offnen Sie die Frontklappe lhres Ein-/Ausgabe-Moduls.
2. , Bringen Sie den Frontstecker in Verdrahtungsstellung.

Hierzu stecken Sie den Frontstecker auf das Modul, bis er einrastet. In dieser Stel-
lung ragt der Frontstecker aus dem Modul heraus und hat noch keinen Kontakt.

3. ) lIsolieren Sie lhre Leitungen ab. Verwenden Sie ggf. Aderendhdlsen.

Beginnen Sie mit der Verdrahtung von unten nach oben, wenn Sie die Leitungen
nach unten aus dem Modul herausfiihren méchten, bzw. von oben nach unten,
wenn die Leitungen nach oben herausgefiihrt werden sollen.

5. Schrauben Sie die Anschlussschrauben der nicht verdrahteten Schraubklemmen
ebenfalls fest.
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6.

7.

10.
1.

Verdrahtung

Legen Sie den beigeflgten Kabelbinder um den Leitungsstrang und den Frontste-
cker herum.

Ziehen Sie den Kabelbinder fir den Leitungsstrang fest.

Schrauben Sie die Befestigungsschraube fiir den Frontstecker fest.
Der Frontstecker ist nun elektrisch mit Inrem Modul verbunden.
Schlief3en Sie die Frontklappe.

Fillen Sie den Beschriftungsstreifen zur Kennzeichnung der einzelnen Kanale aus
und schieben Sie den Streifen in die Frontklappe.
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2.7 Industrielle Sicherheit und Aufbaurichtlinien
2.7.1 Industrielle Sicherheit in der Informationstechnologie

Aktuellste Version

Gefahren

SchutzmaRnahmen

Weiterfilhrende
Informationen

Dieses Kapitel finden Sie auch als Leitfaden "Industrielle IT-Sicherheit" unter
www.yaskawa.eu.com

Datensicherheit und Zugriffsschutz wird auch im industriellen Umfeld immer wichtiger. Die
fortschreitende Vernetzung ganzer Industrieanlagen mit den Unternehmensebenen und
die Funktionen zur Fernwartung flihren zu héheren Anforderungen zum Schutz der
Industrieanlagen. Gefahrdungen kénnen entstehen durch:

B Innere Manipulation wie technische Fehler, Bedien- und Programmfehler und vorsatz-
liche Programm- bzw. Datenmanipulation.

®m  AuBere Manipulation wie Software-Viren, -Wirmer und Trojaner.
B Menschliche Unachtsamkeit wie z.B. Passwort-Phishing.

Die wichtigsten SchutzmaRnahmen vor Manipulation und Verlust der Datensicherheit im
industriellen Umfeld sind:

B \Verschlisselung des Datenverkehrs mittels Zertifikate.

B Filterung und Kontrolle des Datenverkehrs durch VPN - "Virtual Private Networks".
B Identifizierung der Teilnehmer durch "Authentifizierung" tGber sicheren Kanal.
|

Segmentierung in geschiitzte Automatisierungszellen, so dass nur Gerate in der glei-
chen Gruppe Daten austauschen kénnen.

B Deaktivierung uberflissiger Hard- und Software.

Nahere Informationen zu den MalRnahmen finden Sie auf den folgenden Webseiten:

B Bundesamt fur Informationstechnik www.bsi.bund.de
B Cybersecurity & Infrastructure Security Agency us-cert.cisa.gov
B VDI/VDE-Gesellschaft Mess- und Automatisierungstechnik www.vdi.de
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2711 Absicherung von Hardware und Applikationen

MaBRnahmen [ ]

Integrieren Sie keine Komponenten bzw. Systeme in 6ffentliche Netzwerke.

— Setzen Sie bei Einsatz in 6ffentlichen Netzwerken VPN "Virtual Private Networks"
ein. Hiermit kdnnen Sie den Datenverkehr entsprechend kontrollieren und filtern.

Halten Sie lhre Systeme immer auf dem neuesten Stand.

— Verwenden Sie immer den neuesten Firmwarestand fur alle Gerate.

— Fuhren Sie regelmaRige Updates |Ihrer Bedien-Software durch.

Schiitzen Sie Ihre Systeme durch eine Firewall.

— Die Firewall schitzt lhre Infrastruktur nach innen und nach auf3en.

— Hiermit kdnnen Sie |hr Netzwerk segmentieren und ganze Bereiche isolieren.
Sichern Sie den Zugriff auf Ihre Anlagen ber Benutzerkonten ab.

— Verwenden Sie nach Mdglichkeit ein zentrales Benutzerverwaltungssystem.

— Legen Sie fir jeden Benutzer, fir den eine Autorisierung unbedingt erforderlich
ist, ein Benutzerkonto an.

— Halten Sie die Benutzerkonten immer aktuell und deaktivieren Sie nicht verwen-
dete Benutzerkonten.

Schiitzen Sie den Zugriff auf lhre Anlagen durch sichere Passworter.
— Andern Sie das Passwort einer Standard-Anmeldung nach dem ersten Start.

— Verwenden Sie sichere Passworter bestehend aus Gro3-/Kleinschreibung, Zahlen
und Sonderzeichen. Der Einsatz eines Passwort-Generators bzw. -Managers wird
empfohlen.

— Andern Sie die Passworter gemaf den fiir Inre Anwendung geltenden Regeln und
Vorgaben.

Deaktivieren Sie inaktive Kommunikations-Ports bzw. Protokolle.

— Es sollten immer nur die Kommunikations-Ports aktiviert sein, Gber die auch kom-
muniziert wird.

— Es sollten immer nur die Kommunikations-Protokolle aktiviert sein, Uber die auch
kommuniziert wird.

Berucksichtigen Sie bei der Anlagenplanung und Absicherung mdgliche Verteidi-

gungsstrategien.

— Die alleinige Isolation von Komponenten ist nicht ausreichend fir einen umfas-
senden Schutz. Hier ist ein Gesamt-Konzept zu entwerfen, welches auch Verteidi-
gungsmalfinahmen im Falle eines Cyper-Angriffs vorsieht.

— Fihbren Sie in regelmafigen Abstanden Bedrohungsanalysen durch. Unter
anderem erfolgt hier eine Gegenliberstellung zwischen den getroffenen zu den
erforderlichen Schutzmaflnahmen.

Beschranken Sie den Einsatz von externen Datentragern.

— Uber externe Datentrager wie USB-Speichersticks oder SD-Speicherkarten kann
Schadsoftware unter Umgehung einer Firewall direkt in eine Anlage gelangen.

— Externe Datentrager bzw. deren Steckplatze missen z.B. unter Verwendung
eines abschlielbaren Schaltschranks vor unbefugtem physischem Zugriff
geschutzt werden.

— Stellen Sie sicher, dass nur befugte Personen Zugriff haben.

— Stellen Sie bei der Entsorgung von Datentragern sicher, dass diese sicher zer-
stort werden.

Verwenden Sie sichere Zugriffspfade wie HTTPS bzw. VPN fur den Remote-Zugriff

auf Ihre Anlage.

Aktivieren Sie die sicherheitsrelevante Ereignisprotokollierung gemaf der giiltigen

Sicherheitsrichtlinie und den gesetzlichen Anforderungen zum Datenschutz.
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2.71.2 Absicherung von PC-basierter Software

MaBRnahmen Da PC-basierte Software zur Programmierung, Konfiguration und Uberwachung ver-
wendet wird, kdnnen hiermit auch ganze Anlagen oder einzelne Komponenten manipu-
liert werden. Hier ist besondere Vorsicht geboten!

B Verwenden Sie Benutzerkonten auf lhren PC-Systemen.
— Verwenden Sie nach Mdglichkeit ein zentrales Benutzerverwaltungssystem.

— Legen Sie fir jeden Benutzer, fiir den eine Autorisierung unbedingt erforderlich
ist, ein Benutzerkonto an.

— Halten Sie die Benutzerkonten immer aktuell und deaktivieren Sie nicht verwen-
dete Benutzerkonten.

B Schitzen Sie Ihre PC-Systeme durch sichere Passworter.
— Andern Sie das Passwort einer Standard-Anmeldung nach dem ersten Start.

— Verwenden Sie sichere Passworter bestehend aus Gro3-/Kleinschreibung, Zahlen
und Sonderzeichen. Der Einsatz eines Passwort-Generators bzw. -Managers wird
empfohlen.

— Andern Sie die Passworter gemaf den fiir Inre Anwendung geltenden Regeln und
Vorgaben.

B Aktivieren Sie die sicherheitsrelevante Ereignisprotokollierung gemaf der giltigen
Sicherheitsrichtlinie und den gesetzlichen Anforderungen zum Datenschutz.

B Schitzen Sie Ihre PC-Systeme durch Sicherheitssoftware.

— Installieren Sie auf lhren PC-Systemen Virenscanner zur Identifikation von Viren,
Trojanern und anderer Malware.

— Installieren Sie Software, die Phishing-Attacken erkennen und aktiv verhindern
kann.

B Halten Sie lhre Software immer auf dem neuesten Stand.
— Fuhren Sie regelmaRige Updates |hres Betriebssystems durch.
— Fuhren Sie regelmaRige Updates Ihrer Software durch.

B Fuhren Sie regelmafige Datensicherungen durch und lagern Sie die Datentrager an
einem sicheren Ort.

B Fuhren Sie regelmafige Neustarts Ihrer PC-Systeme durch. Starten Sie nur von
Datentragern, welche gegen Manipulation geschitzt sind.

B Setzen Sie Verschlisselungssysteme auf lhren Datentragern ein.

B Flhren Sie regelmafig Sicherheitsbewertungen durch, um das Manipulationsrisiko zu
verringern.

B Verwenden Sie nur Daten und Software aus zugelassenen Quellen.

B Deinstallieren Sie Software, welche nicht verwendet wird.

B Deaktivieren Sie nicht verwendete Dienste.

B Aktivieren Sie an lhrem PC-System eine passwortgeschitzte Bildschirmsperre.

B Sperren Sie lhre PC-Systeme immer, sobald Sie den PC-Arbeitsplatz verlassen.

B Klicken Sie auf keine Links, welche von unbekannten Quellen stammen. Fragen Sie
ggf. nach, z.B. bei E-Mails.

B Verwenden Sie sichere Zugriffspfade wie HTTPS bzw. VPN fir den Remote-Zugriff

auf Ihr PC-System.

2.7.2 Aufbaurichtlinien

Allgemeines Die Aufbaurichtlinien enthalten Informationen Gber den stdrsicheren Aufbau eines SPS-
Systems. Es werden die Wege beschrieben, wie Stérungen in Ihre Steuerung gelangen
kénnen, wie die elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) sicher gestellt werden kann
und wie bei der Schirmung vorzugehen ist.
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Was bedeutet EMV?

Mogliche Stéreinwir-
kungen

Grundregeln zur Sicher-
stellung der EMV

Industrielle Sicherheit und Aufbaurichtlinien > Aufbaurichtlinien

Unter Elektromagnetischer Vertraglichkeit (EMV) versteht man die Fahigkeit eines elektri-
schen Gerétes, in einer vorgegebenen elektromagnetischen Umgebung fehlerfrei zu
funktionieren, ohne vom Umfeld beeinflusst zu werden bzw. das Umfeld in unzulassiger
Weise zu beeinflussen.

Die Komponenten sind fiir den Einsatz in Industrieumgebungen entwickelt und erfillen
hohe Anforderungen an die EMV. Trotzdem sollten Sie vor der Installation der Kompo-
nenten eine EMV-Planung durchfuhren und mégliche Stérquellen in die Betrachtung ein-
beziehen.

Elektromagnetische Stdrungen kénnen sich auf unterschiedlichen Pfaden in lhre Steue-
rung einkoppeln:

B Elektromagnetische Felder (HF-Einkopplung)

B Magnetische Felder mit energietechnischer Frequenz
B Bus-System

B Stromversorgung

B Schutzleiter

Je nach Ausbreitungsmedium (leitungsgebunden oder -ungebunden) und Entfernung zur
Storquelle gelangen Stérungen tber unterschiedliche Kopplungsmechanismen in lhre
Steuerung.

Man unterscheidet:

B galvanische Kopplung
B kapazitive Kopplung
B induktive Kopplung

B Strahlungskopplung

Haufig genlgt zur Sicherstellung der EMV das Einhalten einiger elementarer Regeln.
Beachten Sie beim Aufbau der Steuerung deshalb die folgenden Grundregeln.

B Achten Sie bei der Montage Ihrer Komponenten auf eine gut ausgefiihrte flachenhafte
Massung der inaktiven Metallteile.

— Stellen Sie eine zentrale Verbindung zwischen der Masse und dem Erde/Schutz-
leitersystem her.

— Verbinden Sie alle inaktiven Metallteile grof3flachig und impedanzarm.

— Verwenden Sie nach Moglichkeit keine Aluminiumteile. Aluminium oxidiert leicht
und ist fir die Massung deshalb weniger gut geeignet.

B Achten Sie bei der Verdrahtung auf eine ordnungsgemafe Leitungsfihrung.

— Teilen Sie die Verkabelung in Leitungsgruppen ein. (Starkstrom, Stromversor-
gungs-, Signal- und Datenleitungen).

— Verlegen Sie Starkstromleitungen und Signal- bzw. Datenleitungen immer in
getrennten Kanalen oder Blindeln.

— Fdhren Sie Signal- und Datenleitungen moglichst eng an Masseflachen (z.B.
Tragholme, Metallschienen, Schrankbleche).

B Achten Sie auf die einwandfreie Befestigung der Leitungsschirme.

— Datenleitungen sind geschirmt zu verlegen.

— Analogleitungen sind geschirmt zu verlegen. Bei der Ubertragung von Signalen
mit kleinen Amplituden kann das einseitige Auflegen des Schirms vorteilhaft sein.

— Leitungen fiir Frequenzumrichter, Servo- und Schrittmotore sind geschirmt zu ver-
legen.

— Legen Sie die Leitungsschirme direkt nach dem Schrankeintritt gro3flachig auf
eine Schirm-/Schutzleiterschiene auf, und befestigen Sie die Schirme mit Kabel-
schellen.

— Achten Sie darauf, dass die Schirm-/Schutzleiterschiene impedanzarm mit dem
Schrank verbunden ist.

— Verwenden Sie fur geschirmte Datenleitungen metallische oder metallisierte
Steckergehause.
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B Setzen Sie in besonderen Anwendungsfallen spezielle EMV-MalRnahmen ein.
— Erwagen Sie bei Induktivitdten den Einsatz von Léschgliedern.

— Beachten Sie, dass bei Einsatz von Leuchtstofflampen sich diese negativ auf Sig-
nalleitungen auswirken kénnen.

B Schaffen Sie ein einheitliches Bezugspotenzial und erden Sie nach Mdglichkeit alle
elektrischen Betriebsmittel.

— Achten Sie auf den gezielten Einsatz der Erdungsmafinahmen. Das Erden der
Steuerung dient als Schutz- und FunktionsmafRnahme.

— Verbinden Sie Anlagenteile und Schranke mit lhrer SPS sternférmig mit dem
Erde/Schutzleitersystem. Sie vermeiden so die Bildung von Erdschleifen.

— Verlegen Sie bei Potenzialdifferenzen zwischen Anlagenteilen und Schranken
ausreichend dimensionierte Potenzialausgleichsleitungen.

Schirmung von Leitungen Elektrische, magnetische oder elektromagnetische Storfelder werden durch eine Schir-
mung geschwacht; man spricht hier von einer Dampfung. Uber die mit dem Gehause lei-
tend verbundene Schirmschiene werden Stérstrome auf Kabelschirme zur Erde hin abge-
leitet. Hierbei ist darauf zu achten, dass die Verbindung zum Schutzleiter impedanzarm
ist, da sonst die Storstrome selbst zur Stérquelle werden.

Bei der Schirmung von Leitungen ist folgendes zu beachten:

B Verwenden Sie mdglichst nur Leitungen mit Schirmgeflecht.
B Die Deckungsdichte des Schirmes sollte mehr als 80% betragen.

B In der Regel sollten Sie die Schirme von Leitungen immer beidseitig auflegen. Nur
durch den beidseitigen Anschluss der Schirme erreichen Sie eine gute Stérunterdri-
ckung im héheren Frequenzbereich. Nur im Ausnahmefall kann der Schirm auch ein-
seitig aufgelegt werden. Dann erreichen Sie jedoch nur eine Dampfung der niedrigen
Frequenzen. Eine einseitige Schirmanbindung kann glnstiger sein, wenn:

— die Verlegung einer Potenzialausgleichsleitung nicht durchgefiihrt werden kann.
— Analogsignale (einige mV bzw. pA) Ubertragen werden.
— Folienschirme (statische Schirme) verwendet werden.

B Benutzen Sie bei Datenleitungen fiir serielle Kopplungen immer metallische oder
metallisierte Stecker. Befestigen Sie den Schirm der Datenleitung am Steckerge-
hause. Schirm nicht auf den PIN 1 der Steckerleiste auflegen!

B Bei stationarem Betrieb ist es empfehlenswert, das geschirmte Kabel unterbre-
chungsfrei abzuisolieren und auf die Schirm-/Schutzleiterschiene aufzulegen.

B Benutzen Sie zur Befestigung der Schirmgeflechte Kabelschellen aus Metall. Die
Schellen missen den Schirm groRflachig umschlieBen und guten Kontakt ausiiben.

B Legen Sie den Schirm direkt nach Eintritt der Leitung in den Schrank auf eine Schirm-
schiene auf. Fiihren Sie den Schirm bis zu lhrer SPS weiter, legen Sie ihn dort jedoch
nicht erneut auf!

VORSICHT!
Bitte bei der Montage beachten!

Bei Potenzialdifferenzen zwischen den Erdungspunkten kann iber den
beidseitig angeschlossenen Schirm ein Ausgleichsstrom flieRen.

Abhilfe: Potenzialausgleichsleitung.

2.8 Allgemeine Daten E/A Module

Aufbau/MaRe B MaRe Grundgehause: 1fach breit: (BXHXT) in mm: 40x125x120
Betriebssicherheit Anschluss (iber Federzugklemmen an Frontstecker
Aderquerschnitt 0,08 ... 2,5mm2bzw. 1,5 mm?

Vollisolierung der Verdrahtung bei Modulwechsel
Potenzialtrennung aller Module zum Riickwandbus
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2.8.1 Allgemeine Daten

Konformitat und Approbation
Konformitat
CE

Approbation
UL
Sonstiges

RoHS

Personenschutz und Gerateschutz

Schutzart
Potenzialtrennung
Zum Feldbus

Zur Prozessebene

Isolationsfestigkeit

Isolationsspannung gegen Bezugserde

Eingange / Ausgange

Schutzmafnahmen

2014/35/EU
2014/30/EU

2011/65/EU

Umgebungsbedingungen gemaR EN 61131-2

Klimatisch

Lagerung /Transport
Betrieb

Horizontaler Einbau hangend
Horizontaler Einbau liegend
Vertikaler Einbau
Luftfeuchtigkeit
Verschmutzung
Aufstellhéhe max.
Mechanisch

Schwingung

Schock

EN 60068-2-14

EN 61131-2
EN 61131-2
EN 61131-2
EN 60068-2-30
EN 61131-2

EN 60068-2-6
EN 60068-2-27

Allgemeine Daten E/A Module > Allgemeine Daten

Niederspannungsrichtlinie

EMV-Richtlinie

Siehe Technische Daten

Richtlinie zur Beschrankung der Verwendung bestimmter
gefahrlicher Stoffe in Elektro- und Elektronikgeraten

IP20

Galvanisch entkoppelt

Galvanisch entkoppelt

AC / DC 50V, bei Prifspannung AC 500V

gegen Kurzschluss

-25...+70°C

0...+60°C

0...+55°C

0...+50°C

RH1 (ohne Betauung, relative Feuchte 10
Verschmutzungsgrad 2

2000m

19, 9Hz ... 150Hz
15g, 11ms

... 95%)
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Montagebedingungen

Einbauort - Im Schaltschrank
Einbaulage - Horizontal und vertikal
EMV Norm Bemerkungen
Stéraussendung EN 61000-6-4 Class A (Industriebereich)
Storfestigkeit EN 61000-6-2 Industriebereich

Zone B EN 61000-4-2 ESD

8kV bei Luftentladung (Scharfegrad 3),

4kV bei Kontaktentladung (Scharfegrad 2)
EN 61000-4-3 HF-Einstrahlung (Gehause)

80MHz ... 1000MHz, 10V/m, 80% AM (1kHz)

1,4GHz ... 2,0GHz, 3V/m, 80% AM (1kHz)

2GHz ... 2,7GHz, 1V/m, 80% AM (1kHz)

EN 61000-4-6 HF-Leitungsgefihrt

150kHz ... 80MHz, 10V, 80% AM (1kHz)
EN 61000-4-4 Burst, Scharfegrad 3
EN 61000-4-5 Surge, Scharfegrad 3 *

") Aufgrund der energiereichen Einzelimpulse ist bei Surge eine angemessene externe Beschaltung mit Blitzschutzele-
menten wie z.B. Blitzstromableitern und Uberspannungsableitern erforderlich.

2.8.1.1 Einsatz unter erschwerten Betriebsbedingungen

Ohne zusétzlich schiitzende MalBnahmen diirfen die Produkte nicht an
i Orten mit erschwerten Betriebsbedingungen; z.B. durch:

= — Staubentwicklung
— chemisch aktive Substanzen (tzende Démpfe oder Gase)
— starke elektrische oder magnetische Felder

eingesetzt werden!
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321-1BHO1 - DI 16xDC 24V

3 Digitale Eingabe-Module
3.1 321-1BH01 - DI 16xDC 24V

Eigenschaften Das digitale Eingabemodul erfasst die bindren Steuersignale aus der Prozessebene und
transportiert sie galvanisch getrennt zum Ubergeordneten Bussystem. Es hat 16 Kanale,
die ihren Zustand durch LEDs anzeigen.

B 16 Eingange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus
B Eingangs-Nennspannung DC 24V
B Geeignet fur Schalter und Naherungsschalter
B Statusanzeige der Kanale durch LED
Aufbau
1| 7 A I 4
— - 2 -
T 3 — -y 3 -
—H 4
Ny 5
I 6
—H 7|
— He= 8 7
2 f oy °o |
= i (\ /
] 12
= 13
F = 14
- 15J4 7
M= 16
— = 7
e 18|
B 19
= 20
0 ] "
1 LEDs
2 Klappe mit Beschriftungsstreifen
3 Kontaktleiste
4 Klappe geoffnet mit Innenbeschriftung
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Digitale Eingabe-Module System 300S

321-1BHO1 - DI 16xDC 24V

Steckerbelegung Anschlussbild Statusanzeige

Pin Belegung Anschlussbild LED Beschreibung
1 nicht belegt 2 DI 16xDC24V .0 LEDs (gruin)
2 Eingang E+0.0 3| — [ E+0.0 bis E+1.7
4 = 07 7 ab ca. 15V wird das
5 1 Signal "1" erkannt und
9 Eingang E+0.7 6 2 die entsprechende
: Ea T3 LED angesteuert
12 Eingang E+1.0 7 - L
8 7 n 4
? N 5
19 Eingang E+1.7 ] 6
Ve —
20 Masse =
(=) —
SM321
12 |
13 | 0
14 N
15 u 2
16 L -2 _
u -
— 6
19 o7
2 ] [
M VIPA 321-1BHO1
Prinzipschaltbild Eingabe Modul
LED TN
Optokoppler 7‘/7 VN (\,i\; DC 24V
Bus >:£
il
Mintern
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System 300S

Digitale Eingabe-Module

3.1.1 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus
Stromaufnahme/Verlustleistung
Stromaufnahme aus Rickwandbus
Verlustleistung

Technische Daten digitale Eingange
Anzahl Eingange

Leitungslange geschirmt
Leitungsléange ungeschirmt
Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last)
Nennwert

Eingangsspannung fur Signal "0"
Eingangsspannung fir Signal "1"
Eingangsspannung Hysterese
Signallogik Eingang

Frequenzbereich

Eingangswiderstand

Eingangsstrom fur Signal "1"
Anschluss von 2-Draht-BERO mdglich
max. zulassiger BERO-Ruhestrom
Eingangsverzégerung von "0" nach "1"

Eingangsverzdgerung von "1" nach "0"

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange waagrechter

Aufbau

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange senkrechter

Aufbau

Eingangskennlinie
Eingangsdatengréfie
Status, Alarm, Diagnosen
Statusanzeige

Alarme

Prozessalarm
Diagnosealarm
Diagnosefunktion

Diagnoseinformation auslesbar

321-1BHO01 - DI 16xDC 24V > Technische Daten

321-1BHO1

SM 321 - Digitale Eingabe

25 mA
3,5W

16
1000 m
600 m

DC 20,4...28,8V
DCO0..5V

DC 15...28,8 V
P-lesend

7 mA

1,5 mA
3 ms
3ms

16

16

IEC 61131-2, Typ 1
2 Byte

grune LED pro Kanal
nein
nein
nein
nein

keine

HB140 | SM-DIO | | de | Rev. 18-46

29



Digitale Eingabe-Module

System 300S

321-1BHO01 - DI 16xDC 24V > Technische Daten

Artikelnr.
Versorgungsspannungsanzeige
Sammelfehleranzeige
Kanalfehleranzeige
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen
zwischen den Kanalen in Gruppen zu
zwischen Kanalen und Ruckwandbus
Isolierung geprift mit
DatengroRen

Eingangsbytes

Ausgangsbytes
Parameterbytes

Diagnosebytes

Gehause

Material

Befestigung

Mechanische Daten
Abmessungen (BxHXxT)
Gewicht Netto

Gewicht inklusive Zubehdr
Gewicht Brutto
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL
Zertifizierung nach KC

321-1BHO01
keine
keine

keine

16

DC 500 V

o O O DN

PPE
Profilschiene System 300

40 mm x 125 mm x 120 mm

220 g

0 °C bis 60 °C
-25 °C bis 70 °C

ja

ja
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System 300S Digitale Eingabe-Module

321-1BL0OO0 - DI 32xDC 24V

3.2 321-1BL00 - DI 32xDC 24V

Eigenschaften Das digitale Eingangsmodul erfasst die binaren Steuersignale aus der Prozessebene und
transportiert sie galvanisch getrennt zum Gbergeordneten Bussystem. Es hat 32 Kanale,
die ihren Zustand durch LEDs anzeigen.

B 32 Eingange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus
B Eingangs-Nennspannung DC 24V

B Geeignet fur Schalter und Naherungsschalter

B Statusanzeige der Kanale durch LED

Aufbau
/
//
/
7
[ I
1— 3 T BL T, o - 4
— — cl PH A 3] |2
| PR Ml e |2e ]
2 PR OH| 5] |2
2 PR H| e |26 ]
2l PR OHIl 2 |22
2 — H PHE A 8 | |28 | |]
Hl PH A 9 | |29 |
= :I: .
=1 l:I: L
‘\/= =)
— =
] o= | 2] [e2
= M Rt I B TP R
= -] I 14 | |34 |
= = [ I 15 | |35 | Z
= =] ] B 16| |36 |
= =] ) 17| |37 |
- L = I R 18| |38 |
= L =] ]| I 19 | |39 |
L = I I B %/ P
| ] I M 2M
L] L I
1 LEDs
2 Klappe mit Beschriftungsstreifen
3 Kontaktleiste
4 Klappe geoffnet mit Innenbeschriftung
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Digitale Eingabe-Module System 300S

321-1BL0OO0 - DI 32xDC 24V

Steckerbelegung Anschlussbild Statusanzeige

Pin Belegung Anschlussbild LED Beschreibung
1 nicht belegt 2 22 DI 32xDC24Y .0 LEDs (griin)
2.9 Eingang %‘* i*i — 1 I E+0.0 bis E+3.7
4 | |24 | 0]
E+0.0...E+0.7 5 25 il 4 ab ca. 15V wird das
- 6 |l | = '2 — Signal "1" erkannt und
12..19 Eingang 7J4 27J* = H die entsprechende
Seuan i Douis . LED angesteuert
E+1.0..E+1.7 8 | |8 Tl 9
20 Masse 9 | |29 | S
6
21 nicht belegt 7
22...29 Eingang = Q) .
E+2.0..E+2.7 SM321
12 32 - _
32...39 Eingang 13 | |33 | o
E+3.0...E+3.7 484 s ln
15 | |36 | = o
40 Masse 16 |36 = a T
17 | |37 | a4l [
18 38 5[]
19 | |39 BECER
20 40 7 [ -
1M 2M ] e ]
VIPA 321-1BL00

Prinzipschaltbild Eingabe Modul
/T
Optokoppler \\ ;) DC 24V
N
Bus b
%4
I
Mintern
Zahlendarstellung Prozessabbild: Eingabe-Modul:
Adresse 0 1 2 3 0 2
. .
|03h|0Ch[30h [ COh| B o
5 2 8
0 00000011b <« S HeH =
1 00001100b <« § s S
2 00110000b ¢ H? /,C’
3
SM321
+1 +3
o
o Kl
o 2
= Has
S 4
o 5
Q 6 >
~U7g-
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System 300S

Digitale Eingabe-Module

3.2.1 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus
Stromaufnahme/Verlustleistung
Stromaufnahme aus Rickwandbus
Verlustleistung

Technische Daten digitale Eingange
Anzahl Eingange

Leitungslange geschirmt
Leitungsléange ungeschirmt
Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last)
Nennwert

Eingangsspannung fur Signal "0"
Eingangsspannung fir Signal "1"
Eingangsspannung Hysterese
Signallogik Eingang

Frequenzbereich

Eingangswiderstand

Eingangsstrom fur Signal "1"
Anschluss von 2-Draht-BERO mdglich
max. zulassiger BERO-Ruhestrom
Eingangsverzégerung von "0" nach "1"

Eingangsverzdgerung von "1" nach "0"

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange waagrechter

Aufbau

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange senkrechter

Aufbau

Eingangskennlinie
Eingangsdatengréfie
Status, Alarm, Diagnosen
Statusanzeige

Alarme

Prozessalarm
Diagnosealarm
Diagnosefunktion

Diagnoseinformation auslesbar

321-1BL00 - DI 32xDC 24V > Technische Daten

321-1BL00

SM 321 - Digitale Eingabe

35 mA
6,5 W

32
1000 m
600 m

DC 20,4...28,8V
DCO0..5V

DC 15...28,8 V
P-lesend

7 mA

1,5 mA
3 ms
3ms

32

32

IEC 61131-2, Typ 1
4 Byte

grune LED pro Kanal
nein
nein
nein
nein

keine
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Digitale Eingabe-Module

System 300S

321-1BL00 - DI 32xDC 24V > Technische Daten

Artikelnr.
Versorgungsspannungsanzeige
Sammelfehleranzeige
Kanalfehleranzeige
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen
zwischen den Kanalen in Gruppen zu
zwischen Kanalen und Ruckwandbus
Isolierung geprift mit
DatengroRen

Eingangsbytes

Ausgangsbytes
Parameterbytes

Diagnosebytes

Gehause

Material

Befestigung

Mechanische Daten
Abmessungen (BxHXxT)
Gewicht Netto

Gewicht inklusive Zubehdr
Gewicht Brutto
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL
Zertifizierung nach KC

321-1BL00
keine
keine

keine

16

DC 500 V

o O O H»

PPE
Profilschiene System 300

40 mm x 125 mm x 120 mm

240 g

0 °C bis 60 °C
-25 °C bis 70 °C

ja

ja
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System 300S

Digitale Eingabe-Module

321-1FHO0O0 - DI 16xAC120/230V

3.3 321-1FH00 - DI 16xAC120/230V

Eigenschaften Das digitale Eingabe-Modul erfasst die binaren Steuersignale aus der Prozessebene und
transportiert sie galvanisch getrennt zum Gbergeordneten Bussystem. Es hat 16 Kanale,
die ihren Zustand durch Leuchtdioden anzeigen.

B 16 Eingange, potenzialgetrennt in Gruppen zu 4
B Eingangs-Nennspannung AC 120/230V
B Geeignet fur Schalter
B Statusanzeige der Kanale durch LED
Aufbau
1 T ! =11 o 4
s ] =) 1
3——1_Er —
j— 3 - i
=l 4J (\)
—H 5
2T ’ Bl =T
=] 8 -
= 9 )
37 10
i 11
' 12
=l =i
= 14 |
| 15
= H 16
iy 7
B 8
o w6
mE— ol |
1 LEDs
2 Klappe mit Beschriftungsstreifen
3 Kontaktleiste
4 Klappe geoffnet mit Innenbeschriftung
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Digitale Eingabe-Module

System 300S

321-1FHO0O0 - DI 16xAC120/230V

Steckerbelegung Anschlussbild Statusanzeige

Pin

© 0 N O O b W N -

N A~ A A A A A A A a -
S © oo N O o o w N -~ O

Belegung
Neutralleiter
Eingang E+0.0
Eingang E+0.1
Eingang E+0.2
Eingang E+0.3
Eingang E+0.4
Eingang E+0.5
Eingang E+0.6
Eingang E+0.7
Neutralleiter
Neutralleiter
Eingang E+1.0
Eingang E+1.1
Eingang E+1.2
Eingang E+1.3
Eingang E+1.4
Eingang E+1.5
Eingang E+1.6
Eingang E+1.7

Neutralleiter

Prinzipschaltbild

Anschlussbild

f

—
©|
N

DI 16xAC120/230V

R —

I

34
VIPA 321-1FH00

No o hrwiv=2o

+1

No oo hr~wiv=2 o

SM321

Eingabe-Modul

LED Beschreibung

.0 LEDs (grun)
E+0.0 bis E+0.7
4 E+1.0 bis E+1.7

ab ca. AC 79V wird
das Signal "1"
erkannt und die ent-
sprechende LED
angesteuert

Optokoppler
VBus || |=%/ /D
Mintern

Tt

|

\’\‘ AC 120/230V
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System 300S

Digitale Eingabe-Module

3.3.1 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus
Stromaufnahme/Verlustleistung
Stromaufnahme aus Rickwandbus
Verlustleistung

Technische Daten digitale Eingange
Anzahl Eingange

Leitungslange geschirmt
Leitungsléange ungeschirmt
Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last)
Nennwert

Eingangsspannung fur Signal "0"
Eingangsspannung fir Signal "1"
Eingangsspannung Hysterese
Signallogik Eingang

Frequenzbereich

Eingangswiderstand

Eingangsstrom fur Signal "1"
Anschluss von 2-Draht-BERO mdglich
max. zulassiger BERO-Ruhestrom
Eingangsverzégerung von "0" nach "1"

Eingangsverzdgerung von "1" nach "0"

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange waagrechter

Aufbau

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange senkrechter

Aufbau

Eingangskennlinie
Eingangsdatengréfie
Status, Alarm, Diagnosen
Statusanzeige

Alarme

Prozessalarm
Diagnosealarm
Diagnosefunktion

Diagnoseinformation auslesbar

321-1FHO0O0 - DI 16xAC120/230V > Technische Daten

321-1FHO0

SM 321 - Digitale Eingabe

35 mA
5W

16

1000 m

600 m

AC 120/230 V
AC 120/230 V
AC0...40V
AC 79...264 V
P-lesend
47..63 Hz

7 mA

1,5 mA
25 ms
25 ms
16

16

2 Byte

grune LED pro Kanal
nein
nein
nein
nein

keine

HB140 | SM-DIO | | de | Rev. 18-46

37



Digitale Eingabe-Module

System 300S

321-1FHOO0 - DI 16xAC120/230V > Technische Daten

Artikelnr.
Versorgungsspannungsanzeige
Sammelfehleranzeige
Kanalfehleranzeige
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen
zwischen den Kanalen in Gruppen zu
zwischen Kanalen und Ruckwandbus
Isolierung geprift mit
DatengroRen

Eingangsbytes

Ausgangsbytes
Parameterbytes

Diagnosebytes

Gehause

Material

Befestigung

Mechanische Daten
Abmessungen (BxHxT)
Gewicht Netto

Gewicht inklusive Zubehdr
Gewicht Brutto
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL
Zertifizierung nach KC

321-1FHO00
keine
keine

keine

DC 4000 V

o O O DN

PPE
Profilschiene System 300

40 mm x 125 mm x 120 mm

240 g

0 °C bis 60 °C
-25 °C bis 70 °C

ja

ja
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System 300S

Digitale Ausgabe-Module

Sicheres Abschalten nicht sicherer Ausgange > Einleitung

4 Digitale Ausgabe-Module

4.1 Sicheres Abschalten nicht sicherer Ausgange

4.1.1 Einleitung

Allgemein In diesem Abschnitt wird ein Sicherheitskonzept gezeigt, wie das sichere Abschalten von
nicht sicheren Ausgangen im System 300S realisiert werden kann.

Zulassige Module

Die digitalen Ausgabe-Module im System 300S sind anreihbar ausgefihrt.

Die Ansteuerung erfolgt mittels CPU bzw. Buskoppler tGber den Rickwandbus, wel-
cher eine eigene Spannungsversorgung besitzt.

Jedes System 300S Ausgabe-Modul hat eine eigene DC 24V Leistungsversorgung je
Gruppe.

VORSICHT!
Bitte Hardware-Ausgabestand beachten!

Bitte beachten Sie, dass das Sichere Abschalten erst ab den unten ange-
geben Ausgabestanden méglich ist!

Folgende System 300S Ausgabe-Module erfiillen die Anforderung fiir sicheres Abschalten:

Artikel Name Siehe Seite
322-1BH01-S SM 322 DO 16xDC 24V 0,5 & 51
322-1BL00-S SM 322 DO 32xDC 24V 1A S 69
323-1BL00-S SM 323 DI 16xDC 24V, DO 16xDC 24V 1A % 100
Szenarien, welche durch Nach Notabschaltung gemaR & 4.1.2 wird sicheres Abschalten auch bei Eintreten fol-

dieses Konzept abgedeckt  gender Fehlerszenarien sichergestellt:

werden -

Uberspannung auf der Steuerungsseite

Uberspannung durch eine Spannungsversorgung auf der Feldseite
Kurzschluss auf der Feldseite innerhalb einer Gruppe

Ausfall von Bauteilen im Modul
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Digitale Ausgabe-Module System 300S

Sicheres Abschalten nicht sicherer Ausgange > Sicheres Abschalten

4.1.2 Sicheres Abschalten

Vorgehensweise Das Sichere Abschalten wird ausschlie8lich von den oben genannten Modulen unter-
stutzt. FUr das Sichere Abschalten schliel3en Sie, wie im Schaltbild gezeigt, ein Sicher-
heitsschaltgerat wie z.B. Not-Aus-Taste so an, dass bei Betatigung die DC 24V Leis-
tungsversorgung der Gruppe des entsprechenden System 300S Moduls zweipolig
abgeschaltet wird. Hierbei muss das Sicherheitsschaltgerat eine Zulassung nach den
aktuellen Sicherheitsnormen besitzen.

1

2
1L+ o\'\c
A+0.0 T
- D> '3

N

1M

1 System 300S Ausgabe-Modul (Gruppe)
2 Sicherheitsschaltgerat
3 Leistungsversorgung DC 24V
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System 300S

Digitale Ausgabe-Module

Sicheres Abschalten nicht sicherer Ausgange > Anforderungen und Fehlerausschliisse

4.1.3 Anforderungen und Fehlerausschlusse

Voraussetzungen

Bei Berucksichtigung nachfolgender Punkte erreicht das Produkt ein MTTdF-Wert (Mean

Time To dangerous Failure: Mittlere Zeit bis zu einem gefahrlichen Ausfall) von unendlich
und wird bei DCavg-Berechnungen (Diagnostic Coverage average: Mittlerer Diagnosede-
ckungsgrad) nicht beriicksichtigt:

Die Spannungsversorgung fiir die DC 24V Leistungsversorgung und Elektronikversor-
gung von Kopfstation und Modulen muss als SELV oder PELV zertifiziert und geprift
sein.

— Die maximale Ausgangsspannung im Fehlerfall betragt damit U,, = DC 60V.

— Dies gilt fur alle Spannungsversorgungen, die an das System 300S herangefiihrt
werden.

— Dies gilt ebenso fur Sensorsignale, die an digitale oder analoge Eingange eines
DI-Moduls angebunden sind. Diese sind ebenfalls Uber SELF/PELV-Netzteile zu
versorgen.

Bei Verwendung von PELV-Netzteilen darf kein Aktor, der flr das Sichere Abschalten

verwendet wird, eine Verbindung von GND zu Erde aufweisen, da sonst keine zwei-

polige Abschaltung durch das Sicherheitsschaltgerat moglich ist.

Der Einbauort fir die Gerate ist ein Schaltschrank mit der Schutzart IP54 oder besser.

Die Verlegung und Anschlusstechnik der Kabel muss konform zur IEC 60204-1 aus-

gefihrt sein und den MaRnahmen der EN ISO 13849-2 Tabelle D.4 entsprechen.

Werden mehrere Versorgungsspannungen in einem mehradrigen Kabel gefiihrt,

welche nicht gemeinsam Uber das Sicherheitsschaltgerat abgeschaltet werden, dann

ist folgendes gefordert:

— Eine sichere Verlegung z.B. im Schaltschrank ohne bewegliche Teile und ohne
ubermaRige Erwarmung oder z.B. in getrennten Kabelkanalen mit Schutz vor
Uberfahren
oder

— die Verwendung von querschlusssicheren Kabeln, d.h. einzeln geschirmte Lei-
tungen fur die Versorgungsspannungen und die abzuschaltende Ausgangssig-
nale.

Die DC 24V Elektronik- und Leistungsversorgungen muissen durch eine entsprechend

dimensionierte Vorsicherung gegen Uberschreiten des jeweiligen Summenstroms

abgesichert werden.

Aktoren, die an den Ausgangen der DO-Module angeschlossen werden, durfen:

— bei einem maximalen Leckstrom 2mA nicht einschalten
und

— bei einer Ausgangspannung von bis zu 5V nicht einschalten.

(Dies entspricht der Low-Pegel-Definition fiir digitale Ausgange nach IEC 61131-2)

Die Abschaltung der DC 24V Versorgungsspannung durch ein vorgeschaltetes

Sicherheitsschaltgerat muss vor Inbetriebnahme der Anlage berprift und dokumen-

tiert werden.

— Diese Uberpriifung muss regelmaBig (mindestens einmal pro Jahr) durchgefihrt
und das Ergebnis dokumentiert werden.

— Bei einem Fehlverhalten der Sicherheitsfunktion muss der Fehler gesucht und
behoben werden.

— Eine Inbetriebnahme ist bis zur Behebung des Fehlers nicht erlaubt!

Das Sicherheitsschaltgerat muss eine Zulassung entsprechend des fiir die Anwen-

dung bendtigten Performance Levels besitzen.

Der Einsatz der DO-Module fiir sicheres Abschalten ist nur fir Sicherheitsfunktionen

nach EN ISO 13849-1 bis Kategorie 3 PLd zulassig.

Das Produkt darf bis zu einer Héhe von maximal 2000m Uber N.N. eingesetzt

werden.

Die Umgebungsbedingungen aus den technischen Daten der Baugruppen muissen

eingehalten werden.
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Digitale Ausgabe-Module

System 300S

Sicheres Abschalten nicht sicherer Ausgange > Anforderungen und Fehlerausschliisse

Im Folgenden werden die Fehlerausschllisse aufgefuhrt, die im Rahmen des Kon-
zepts des Sicheren Abschaltens verwendet werden und in den dafir entwickelten
DO-Modulen eingehalten werden missen. Die Voraussetzungen fur diese Fehleraus-
schlisse dirfen Sie nicht andern.

Fehlerausschluss nach EN ISO 13849-2 D.5 (Kurzschluss zwischen benachbarten
Leiterbahnen/Kontaktstellen) begriindet durch:

— Basismaterial mindestens EP GC nach IEC60893-1
— Netzteil mit SELV/PELV

— Verschmutzungsgrad 2

— Uberspannungskategorie lll, Doppelte Isolierung:

Luftstrecken = 0,5 mm, Kriechstrecken = 0,5 mm und Einbau in eine Einfassung
mit einem Schutzgrad von mindestens IP54

— Einsatzhohe maximal 2000m tber N.N.

Fehlerausschluss nach EN ISO 13849-2 D.7 (Kurzschluss zwischen beliebigen
benachbarten Steckerstiften) begriindet durch:

— Verschmutzungsgrad 2
— Uberspannungskategorie I, Doppelte Isolierung:
Luftstrecken = 0,5mm, Kriechstrecken = 1,06mm
— Einsatzhéhe maximal 2000m tber N.N.
Fehlerausschluss nach EN ISO 13849-2 D.19 (Kurzschluss zwischen Ein- und Aus-
gang der Optokoppler) begrindet durch:
— Impulswiderstandsvermdégen gréRer als IEC 60664-1:2003, Tabelle 1
— Uberspannungskategorie IlI
— Verschmutzungsgrad 2
— Netzteil mit SELV/PELV

— MafRnahmen zur Vermeidung eines Temperaturanstiegs durch einen Fehler, der
zur Schadigung der Isolierwerkstoffe des Optokopplers und dessen Potenzialbe-
reichstrennung fiihren kann.

42
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System 300S

Digitale Ausgabe-Module

322-1BF01 - DO 8xDC 24V 2A

4.2 322-1BF01 - DO 8xDC 24V 2A

Eigenschaften Das digitale Ausgabe-Modul erfasst die binaren Steuersignale aus dem libergeordneten
Bussystem und transportiert sie tber die Ausgange an die Prozessebene. Das Modul ist
mit 24V Gber den Frontstecker zu versorgen. Es hat 8 Kanale, die ihren Zustand durch
Leuchtdioden anzeigen.

B 8 Ausgange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus

B Versorgungsspannung DC 24V, Ausgangsstrom 2A

B Geeignet fur Magnetventile und Gleichstromschiitze

B LEDs fur Versorgungsspannung und Fehlermeldung

B Aktivanzeige der Kanale durch LED

Aufbau
1 _ [ O 1 ]
I 3T En

2— 0 g
] - i

1 LEDs

2 Klappe mit Beschriftungsstreifen

3 Kontaktleiste

4 Klappe geoffnet mit Innenbeschriftung
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Digitale Ausgabe-Module System 300S

322-1BF01 - DO 8xDC 24V 2A

Steckerbelegung Anschlussbild Statusanzeige

Pin Belegung Anschlussbild LED Beschreibung
1 Versorgungsspg. 1 1L+ DO 8xDC24V 1L+, LED (grin)
DC 24V (1L+) 2 A | e 2L+  Versorgungsspannung
3 B — liegt an
R .
3 Ausgang A+0.0 4 0 0 LEDs (griin)
S | - A+0.0 bis A+0.7
6 ©, - - .
7— V4 sobald ein Ausgang
—{ = 2 aktiv ist, wird die ent-
8 = sprechende LED
9 = angesteuert
_D_ || 3 |
5 Ausgang A+0.1 10 E -«— F LED (rot)
1M — -
7 Ausgang A+0.2 Fehler bei Uberlast
SM322 oder Kurzschluss
9 Ausgang A+0.3 1 oL+ T oole | e
10 Masse 1 12 B -
11 Versorgungsspg. 13_D_ = 4
DC 24V (2L+) 1‘51— 5
13 Ausgang A+0.4 16 (] <=> ;
— .6
15 Ausgang A+0.5 17 0 =
17 Ausgang A+0.6 18 o7
19 =0 |
19 Ausgang A+0.7 —{ 3l4
20 VIPA 322-1BF01
20 Masse 2 2M
Prinzipschaltbild Ausgabe-Modul
Optokoppler
, y=1ry
Bus ﬂ% = r
BN LED IR
I 1] =) pcaav
Mintern
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System 300S

Digitale Ausgabe-Module

4.2.1 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus

Stromaufnahme/Verlustleistung

Stromaufnahme aus Rickwandbus

Verlustleistung

Technische Daten digitale Ausgénge

Anzahl Ausgange

Leitungslange geschirmt

Leitungsléange ungeschirmt

Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last)
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 40°C
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 60°C
Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert

Signallogik Ausgang

Ausgangsverzogerung von "0" nach "1"
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0"
Mindestlaststrom

Lampenlast

Parallelschalten von Ausgangen zur redundanten Ansteue-

rung

Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungserhéhung

Ansteuern eines Digitaleingangs
Schaltfrequenz bei ohmscher Last
Schaltfrequenz bei induktiver Last

Schaltfrequenz bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der induktiven Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs
Ansprechschwelle des Schutzes

Anzahl Schaltspiele der Relaisausgange
Schaltvermoégen der Relaiskontakte
Ausgangsdatengrofie

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

322-1BF01 - DO 8xDC 24V 2A > Technische Daten

322-1BF01
SM 322 - Digitale Ausgabe

65 mA
7,5W

8

1000 m
600 m
DC 24V
68 mA
8A

8A

8 A

2A
P-schaltend
150 ps
100 us

10 W

moglich (nur Ausgange der gleichen Gruppe)

maglich (nur Ausgange der gleichen Gruppe)

v

max. 1000 Hz
max. 0,5 Hz
max. 10 Hz

L+ (-52 V)

ja, elektronisch
3A

1 Byte

grine LED pro Kanal
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Digitale Ausgabe-Module

System 300S

322-1BF01 - DO 8xDC 24V 2A > Technische Daten

Artikelnr.

Alarme

Prozessalarm

Diagnosealarm
Diagnosefunktion
Diagnoseinformation auslesbar
Versorgungsspannungsanzeige
Sammelfehleranzeige
Kanalfehleranzeige
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen
zwischen den Kanalen in Gruppen zu
zwischen Kanalen und Ruckwandbus
Isolierung geprift mit
DatengroRen

Eingangsbytes

Ausgangsbytes
Parameterbytes
Diagnosebytes

Gehause

Material

Befestigung

Mechanische Daten
Abmessungen (BxHxT)
Gewicht Netto

Gewicht inklusive Zubehdr
Gewicht Brutto
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL
Zertifizierung nach KC

322-1BF01

nein

nein

nein

nein

keine

grine LED pro Gruppe
rote SF-LED

keine

DC 500 V

PPE
Profilschiene System 300

40 mm x 125 mm x 120 mm

240 g

0 °C bis 60 °C
-25°C bis 70 °C

ja

ja
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System 300S

Digitale Ausgabe-Module

322-1BHO1 - DO 16xDC 24V 1A

4.3 322-1BH01 - DO 16xDC 24V 1A

Eigenschaften Das digitale Ausgabe-Modul erfasst die binaren Steuersignale aus dem Ubergeordneten
Bussystem und transportiert sie tber die Ausgange an die Prozessebene. Das Modul ist
mit 24V Uber den Frontstecker zu versorgen. Es hat 16 Kanale, die ihren Zustand durch

Leuchtdioden anzeigen.
B 16 Ausgange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus
B Versorgungsspannung DC 24V, Ausgangsstrom 1A
B Geeignet fur Magnetventile und Gleichstromschiitze
B LEDs fir Versorgungsspannung und Fehlermeldung
B Aktivanzeige der Kanale durch LED
Aufbau
1—1 = F1 e 4
] _ =il 2
u S/——En ||=3
- =1 %W (=
2 : 2 S
— ml m 8
— L ) | 94[}* 7
= A 10 0
= i M
i =5 11 2L+
I Hl 12 0
= b 13
- = 14 - Z
- S0 12 DD ®
= =8 7 |
= = 184[’*
| = 19 0
= =] 20 - | |
L | 2M
] | ]
1 LEDs
2 Klappe mit Beschriftungsstreifen
3 Kontaktleiste
4 Klappe geoffnet mit Innenbeschriftung
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Digitale Ausgabe-Module System 300S

322-1BHO01 - DO 16xDC 24V 1A

Steckerbelegung Anschlussbild Statusanzeige

Pin Belegung Anschlussbild LED Beschreibung
1 Versorgungsspg. 1 1L+ DO 16xDC24V | 1L+, LED (grin)
DC 24V (1L+) Lui — AL | — 2L+ Versorgungsspannung
LD* ; 0 - liegt an
4 0 - 0 LEDs (griin)
%2 — = § A+0.0 bis A+1.7
T o4 B 7 sobald ein Ausgang
LU* = aktiv ist, wird die ent-
8 S sprechende LED
9 i . 6 angesteuert
2 Ausgang A+0.0 10 = - F LED (rot)
1M F -
Fehler bei Uberlast
SM322 oder Kurzschluss
11 2L+ : oL+ «—
12 0 _
9 Ausgang A+0.7 L =
13 T L
10 Masse 1 14 0 2
11 Versorgungsspg. 15 T 3 -
16 \= J = 4
DC 24V (2L+) e s
17 =
12 Ausgang A+1.0 18 ] || .6
—{ |7 -
19 Ausgang A+1.7 20 o VIPA 322-1BHO1 |
20 Masse 2
Prinzipschaltbild Ausgabe-Modul
Optokoppler
. =1
Bus ﬂ% = r
BN LED IR
I 1] =) pcaav
Mintern
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System 300S

Digitale Ausgabe-Module

4.3.1 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus

Stromaufnahme/Verlustleistung

Stromaufnahme aus Rickwandbus

Verlustleistung

Technische Daten digitale Ausgénge

Anzahl Ausgange

Leitungslange geschirmt

Leitungsléange ungeschirmt

Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last)
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 40°C
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 60°C
Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert

Signallogik Ausgang

Ausgangsverzogerung von "0" nach "1"
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0"
Mindestlaststrom

Lampenlast

Parallelschalten von Ausgangen zur redundanten Ansteue-

rung

Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungserhéhung

Ansteuern eines Digitaleingangs
Schaltfrequenz bei ohmscher Last
Schaltfrequenz bei induktiver Last

Schaltfrequenz bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der induktiven Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs
Ansprechschwelle des Schutzes

Anzahl Schaltspiele der Relaisausgange
Schaltvermoégen der Relaiskontakte
Ausgangsdatengrofie

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

322-1BH01 - DO 16xDC 24V 1A > Technische Daten

322-1BHO1
SM 322 - Digitale Ausgabe

50 mA
4 W

16

1000 m
600 m
DC 24V
85 mA

4 A

4 A

4 A

1A
P-schaltend
150 ps
100 us
5w

moglich (nur Ausgange der gleichen Gruppe)

nicht moglich
v

max. 1000 Hz
max. 0,5 Hz
max. 10 Hz

L+ (-45 V)

ja, elektronisch
1,5 A

2 Byte

grine LED pro Kanal
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Digitale Ausgabe-Module

System 300S

322-1BH01 - DO 16xDC 24V 1A > Technische Daten

Artikelnr.

Alarme

Prozessalarm

Diagnosealarm
Diagnosefunktion
Diagnoseinformation auslesbar
Versorgungsspannungsanzeige
Sammelfehleranzeige
Kanalfehleranzeige
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen

zwischen den Kanalen in Gruppen zu

zwischen Kanalen und Rickwandbus

Isolierung geprift mit
DatengroRen
Eingangsbytes
Ausgangsbytes
Parameterbytes
Diagnosebytes

Gehause

Material

Befestigung
Mechanische Daten
Abmessungen (BxHxT)
Gewicht Netto

Gewicht inklusive Zubehdr
Gewicht Brutto
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen
Zertifizierung nach UL
Zertifizierung nach KC

322-1BHO1

nein

nein

nein

nein

keine

grine LED pro Gruppe
rote SF-LED

keine

DC 500 V

o O N O

PPE
Profilschiene System 300

40 mm x 125 mm x 120 mm
185g
195¢g
2259

0 °C bis 60 °C
-25°C bis 70 °C

ja

ja
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System 300S Digitale Ausgabe-Module

322-1BHO01-S - DO 16xDC 24V 1A

4.4 322-1BH01-S - DO 16xDC 24V 1A

Eigenschaften Das digitale Ausgabe-Modul erfasst die binaren Steuersignale aus dem libergeordneten
Bussystem und transportiert sie tber die Ausgange an die Prozessebene. Das Modul ist
mit DC 24V Uber den Frontstecker zu versorgen. Es hat 16 Kanale, die ihren Zustand
durch Leuchtdioden anzeigen.

B 16 Ausgange, potenzialgetrennt zum Ruckwandbus

B \Versorgungsspannung DC 24V, Ausgangsstrom 1A
B Geeignet fur Magnetventile und Gleichstromschitze
B LEDs fiur Versorgungsspannung und Fehlermeldung
B Aktivanzeige der Kanale durch LED
B  Modul wird projektiert als 322-1BH01
B Das Sichere Abschalten wird unterstitzt
& Kap. 4.1 "Sicheres Abschalten nicht sicherer Ausgénge" Seite 39
Aufbau
1 [ . ]
= 3 — iz
2— C =
] - i
1 LEDs
2 Klappe mit Beschriftungsstreifen
3 Kontaktleiste
4 Klappe geoffnet mit Innenbeschriftung
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Digitale Ausgabe-Module System 300S

322-1BH01-S - DO 16xDC 24V 1A

Steckerbelegung, Anschlussbild, Statusanzeige

Pin Belegung Anschlussbild LED Beschreibung
1 Versorgungsspg. 1 1L+ DO 16xDC24V 1L+, LED (grin)
DC 24V (1L+) LE; s AL | 2L+ Versorgungsspannung
LE* ; 0 - liegt an
4 0 - 0 LEDs (griin)
S 1 L - 2 A+0.0 bis A+1.7
6 \ =/" L 3
—{ T4 ~ 7 sobald ein Ausgang
74‘_¥ = aktiv ist, wird die ent-
8 1 | o sprechende LED
9 i . 6 angesteuert
{1 |-
2 Ausgang A+0.0 10 = - F LED (rot)
1M F -
Fehler bei Uberlast
SM322 oder Kurzschluss
11 2L+ : oL+ «—
12 0
9 Ausgang A+0.7 M =
13 | LA
10 Masse 1 14 E |2
11 Versorgungsspg. 15 T 3 -
16 \= J = 4
DC 24V (2L+) e s
17 =
12 Ausgang A+1.0 18 ] | | .6
14‘9 — L T —
o wOF |+~
19 Ausgang A+1.7 20 u L
2M
20 Masse 2
Projektierung
@ Das Modul wird projektiert als 322-1BHO1.
Prinzipschaltbild Ausgabe-Modul
Optokoppler
, 1
Bus ﬂ% = r
BN LED Iy
I 72 [ ] () pcaav
Mintern
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System 300S

Digitale Ausgabe-Module

441 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus

Stromaufnahme/Verlustleistung

Stromaufnahme aus Rickwandbus

Verlustleistung

Technische Daten digitale Ausgénge

Anzahl Ausgange

Leitungslange geschirmt

Leitungsléange ungeschirmt

Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last)
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 40°C
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 60°C
Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert

Signallogik Ausgang

Ausgangsverzogerung von "0" nach "1"
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0"
Mindestlaststrom

Lampenlast

Parallelschalten von Ausgangen zur redundanten Ansteue-

rung

Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungserhéhung

Ansteuern eines Digitaleingangs
Schaltfrequenz bei ohmscher Last
Schaltfrequenz bei induktiver Last

Schaltfrequenz bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der induktiven Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs
Ansprechschwelle des Schutzes

Anzahl Schaltspiele der Relaisausgange
Schaltvermoégen der Relaiskontakte
Ausgangsdatengrofie

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

322-1BH01-S - DO 16xDC 24V 1A > Technische Daten

322-1BH01-S
SM 322 - Digitale Ausgabe

50 mA
4 W

16

1000 m
600 m
DC 24V
85 mA

4 A

4 A

4 A

1A
P-schaltend
150 ps
100 us
5w

moglich (nur Ausgange der gleichen Gruppe)

nicht moglich
v

max. 1000 Hz
max. 0,5 Hz
max. 10 Hz

L+ (-45 V)

ja, elektronisch
1,5 A

2 Byte

grine LED pro Kanal
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Digitale Ausgabe-Module

System 300S

322-1BH01-S - DO 16xDC 24V 1A > Technische Daten

Artikelnr.

Alarme

Prozessalarm

Diagnosealarm
Diagnosefunktion
Diagnoseinformation auslesbar
Versorgungsspannungsanzeige
Sammelfehleranzeige
Kanalfehleranzeige
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen

zwischen den Kanalen in Gruppen zu

zwischen Kanalen und Rickwandbus

Isolierung geprift mit
DatengroRen
Eingangsbytes
Ausgangsbytes
Parameterbytes
Diagnosebytes

Gehause

Material

Befestigung
Mechanische Daten
Abmessungen (BxHxT)
Gewicht Netto

Gewicht inklusive Zubehdr
Gewicht Brutto
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen
Zertifizierung nach UL
Zertifizierung nach KC

322-1BH01-S

nein

nein

nein

nein

keine

grine LED pro Gruppe
rote SF-LED

keine

DC 500 V

o O N O

PPE
Profilschiene System 300

40 mm x 125 mm x 120 mm
185g
195¢g
2259

0 °C bis 60 °C
-25°C bis 70 °C

ja

ja
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System 300S

Digitale Ausgabe-Module

322-1BH41 - DO 16xDC 24V 2A

4.5 322-1BH41 - DO 16xDC 24V 2A

Eigenschaften Das digitale Ausgabe-Modul erfasst die binaren Steuersignale aus dem Ubergeordneten
Bussystem und transportiert sie tber die Ausgange an die Prozessebene. Das Modul ist
mit 24V Uber den Frontstecker zu versorgen. Es hat 16 Kanale, die ihren Zustand durch

Leuchtdioden anzeigen.
B 16 Ausgange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus
B Versorgungsspannung DC 24V, Ausgangsstrom 2A
B Geeignet fur Magnetventile und Gleichstromschiitze
B LEDs fir Versorgungsspannung und Fehlermeldung
B Aktivanzeige der Kanale durch LED
Aufbau
1—1 = F1 e 4
] _ =il 2
u 3750 |5
a =l S
- =1 %W (=
2 : 2 S
— ml m 8
— L ) | 94[}* 7
= A 10 0
= i M
i =5 11 2L+
I Hl 12 0
= b 13
- = 14 - Z
- S0 12 DD ®
= =8 7 |
= = 184[’*
| = 19 0
= =] 20 - | |
L | 2M
] | ]
1 LEDs
2 Klappe mit Beschriftungsstreifen
3 Kontaktleiste
4 Klappe geoffnet mit Innenbeschriftung
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Digitale Ausgabe-Module System 300S

322-1BH41 - DO 16xDC 24V 2A

Steckerbelegung Anschlussbild Statusanzeige

Pin Belegung Anschlussbild LED Beschreibung
1 Versorgungsspg. 1 1L+ DO 16xDC24V | 1L+, LED (grin)
DC 24V (1L+) 2477 — ALy | 2L+ Versorgungsspannung
3 2 .0 — liegt an
273 | L ; 0 LEDs (griin)
;ﬁ ) 3 A+0.0 bis A+1.7
\_/ Ll
77] 4 B 7 sobald ein Ausgang
8—_}— 5 aktiv ist, wird die ent-
S = sprechende LED
9 . 6 angesteuert
—— ] 7 —
2 Ausgang A+0.0 10 i P F LED (rot)
Fehler bei Uberlast
SM322 oder Kurzschluss
9 Ausgang A+0.7 11 2L+ oL+ | «—
10 Masse 1 12 4 0 |
11 Versorgungss 13 1 T
DC 24V (2L+) 15 - | T 3 B
12 Ausgang A+1.0 16 (=) 4
17 - _ 5
18 — | | 6
19 Ausgang A+1.7 19 & 7 |4
o — x2 [
20 Masse 2 20 L] Sl F ]
M VIPA 322-1BH41
Prinzipschaltbild Ausgabe-Modul
Optokoppler
, 1
Bus ﬂ% = r
BN LED IR
I 72 [ ] () pcaav
Mintern

Projektierung
Projektierung als 322-1BHO1!
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System 300S

Digitale Ausgabe-Module

4.5.1 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus

Stromaufnahme/Verlustleistung

Stromaufnahme aus Rickwandbus

Verlustleistung

Technische Daten digitale Ausgénge

Anzahl Ausgange

Leitungslange geschirmt

Leitungsléange ungeschirmt

Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last)
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 40°C
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 60°C
Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert

Signallogik Ausgang

Ausgangsverzogerung von "0" nach "1"
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0"
Mindestlaststrom

Lampenlast

Parallelschalten von Ausgangen zur redundanten Ansteue-

rung

Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungserhéhung

Ansteuern eines Digitaleingangs
Schaltfrequenz bei ohmscher Last
Schaltfrequenz bei induktiver Last

Schaltfrequenz bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der induktiven Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs
Ansprechschwelle des Schutzes

Anzahl Schaltspiele der Relaisausgange
Schaltvermoégen der Relaiskontakte
Ausgangsdatengrofie

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

322-1BH41 - DO 16xDC 24V 2A > Technische Daten

322-1BH41
SM 322 - Digitale Ausgabe

110 mA
4 W

16

1000 m
600 m
DC 24V
30 mA
8A

8A

8 A

2A
P-schaltend
150 ps
100 us
10 W

moglich (nur Ausgange der gleichen Gruppe)

maglich (nur Ausgange der gleichen Gruppe)
v

max. 1000 Hz

max. 0,5 Hz

max. 10 Hz

L+ (-52 V)

ja, elektronisch

3A

2 Byte

grine LED pro Kanal
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Digitale Ausgabe-Module

System 300S

322-1BH41 - DO 16xDC 24V 2A > Technische Daten

Artikelnr.

Alarme

Prozessalarm

Diagnosealarm
Diagnosefunktion
Diagnoseinformation auslesbar
Versorgungsspannungsanzeige
Sammelfehleranzeige
Kanalfehleranzeige
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen
zwischen den Kanalen in Gruppen zu
zwischen Kanalen und Ruckwandbus
Isolierung geprift mit
DatengroRen

Eingangsbytes

Ausgangsbytes
Parameterbytes
Diagnosebytes

Gehause

Material

Befestigung

Mechanische Daten
Abmessungen (BxHxT)
Gewicht Netto

Gewicht inklusive Zubehdr
Gewicht Brutto
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL
Zertifizierung nach KC

322-1BH41

nein

nein

nein

nein

keine

grine LED pro Gruppe
rote SF-LED

keine

DC 500 V

o O N O

PPE
Profilschiene System 300

40 mm x 125 mm x 120 mm

230 g

0 °C bis 60 °C
-25°C bis 70 °C

ja

ja
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System 300S

Digitale Ausgabe-Module

322-1BH60 - DO 16xDC 24V 0,5A fur Handbetrieb

4.6 322-1BH60 - DO 16xDC 24V 0,5A fur Handbetrieb

Eigenschaften Das Modul wird als Ein-/Ausgabemodul projektiert. Es hat 16 Kanale, die ihren Zustand
durch Leuchtdioden anzeigen. Neben den LEDs befindet sich auf der Frontseite eine
Schalterreihe fir Hand- bzw. Automatikbetrieb, d.h. jeder Ausgang hat einen 3-fach
Schalter mit den Positionen Automatik, Hand O und Hand 1.

B 16 Ausgange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus
B 1 Eingang, potenzialgetrennt, zur Aktivierung aller Ausgange
B 3-fach Schalter je Kanal (Automatik, Hand 0 und Hand 1)
B 16 Schalter, Statusabfrage Uber Eingangswort
B Versorgungsspannung DC 24V, Ausgangsstrom 0,5A
B LEDs fiir Versorgungsspannung und Fehlermeldung
B Aktivanzeige der Kanale durch LED
Aufbau /
/
//
/
/
1 B d o I o 5
—— 4 — | ] 1 L+
@® — ol ® 2
e HH® LFD
= @ = @) 4 0
@ =1HK D) 5
2 e Sap ] (NESS R
L@ = 7
L@ = %) 5
ah i 0
3 = "
T = 25 )
@ REK)) 13 0 =
Z ® = % 1:—% ?
N % Sl e [LETR
e ® e
= @ H @ 18 0
- @ :I @ 19 0
= ® P @ 20
U = M
1 LEDs
2 Klappe mit Beschriftungsstreifen
3 Schalterleiste
4 Kontaktleiste
5 Klappe geéffnet mit Innenbeschriftung
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Digitale Ausgabe-Module

System 300S

322-1BH60 - DO 16xDC 24V 0,5A fir Handbetrieb

Steckerbelegung Anschlussbild Statusanzeige

Pin
1

10
11
12

19
20

Belegung

Versorgungsspg. DC
24V

Ausgang A+0.0

Ausgang A+0.7
Eingang fur A.x="1"
n.c.

Ausgang A+1.0

Ausgang A+1.7

Masse

Prinzipschaltbild

- >
5
@
S

T £
]
)
=
o

‘/ S

|

—_
—_

17

1977

o%la[\fa
<

N

POTTTTTT

DO 16xDC24V
0,5A

VIPA 322-1BH60

(] %[

+0
L+

0®
1@
2®
3@
4@
5@
6@
®
1 10A

10A
0®
1@
2@
3®
4@
5@
6®
7®

Ausgabe-Modul

&

T |

LED
L+

Optokoppler

Beschreibung

LEDs (grun)

Versorgungsspannung
liegt an

LEDs (grun)
A+0.0 bis A+1.7

sobald ein Ausgang
aktiv ist, wird die ent-
sprechende LED
angesteuert

LED (rot)

Fehler bei Uberlast
oder Kurzschluss

Front-Schalter
Automatik (A)
Hand (0) / (1)

H©
A

Bus

L

Mintern

3

LED

DC 24V

"/
N
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System 300S Digitale Ausgabe-Module

322-1BH60 - DO 16xDC 24V 0,5A fir Handbetrieb > Einsatz

4.6.1 Einsatz

Bitte beachten Sie, dass das Modul als 323-1BL00 (Ein-/Ausgabemodul) zu projektieren
ist. Sie haben die Moglichkeit Gber das Eingangswort (EW) die Schalterstellung des
jeweiligen Kanals abzufragen. Hierbei gilt:

3-fach EW Beschreibung
Schalter
(1)5* Ex=0 Hand 1:

Ausgabekanal ist immer aktiviert
04 Ex=0 Hand 0:
2 Ausgabekanal ist immer deaktiviert
é’g Ex=1 Automatik:

Ansteuerung Uber SPS-Programm

Die Ansteuerung der Ausgange erfolgt Gber das Ausgangswort.

Durch das Anlegen von DC 24V an den Eingang (Pin 10), werden alle
i Ausgénge auf "1" geschaltet. Dieser Eingang kann nicht (ber das
Anwenderprogramm abgefragt werden.

Projektierung
Projektierung als 323-1BL00!

HB140 | SM-DIO | | de | Rev. 18-46

61



Digitale Ausgabe-Module

System 300S

322-1BH60 - DO 16xDC 24V 0,5A fir Handbetrieb > Technische Daten

4.6.2 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus

Stromaufnahme/Verlustleistung

Stromaufnahme aus Rickwandbus

Verlustleistung

Technische Daten digitale Ausgénge

Anzahl Ausgange

Leitungslange geschirmt

Leitungsléange ungeschirmt

Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last)
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 40°C
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 60°C
Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert

Signallogik Ausgang

Ausgangsverzogerung von "0" nach "1"
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0"
Mindestlaststrom

Lampenlast

Parallelschalten von Ausgangen zur redundanten Ansteue-

rung

Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungserhéhung

Ansteuern eines Digitaleingangs
Schaltfrequenz bei ohmscher Last
Schaltfrequenz bei induktiver Last

Schaltfrequenz bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der induktiven Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs
Ansprechschwelle des Schutzes

Anzahl Schaltspiele der Relaisausgange
Schaltvermoégen der Relaiskontakte
Ausgangsdatengrofie

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

322-1BH60

SM 322 - Digitale Ausgabe

100 mA
6 W

16

1000 m

600 m

DC 24V
140 mA

8A

8A

8 A

05A
P-schaltend
max. 100 ys
max. 500 ps
5w

nicht maglich

nicht moglich
v

max. 1000 Hz
max. 0,5 Hz
max. 10 Hz

L+ (-52 V)

ja, elektronisch
1A

2 Byte

grine LED pro Kanal
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System 300S

Digitale Ausgabe-Module

Artikelnr.

Alarme

Prozessalarm

Diagnosealarm
Diagnosefunktion
Diagnoseinformation auslesbar
Versorgungsspannungsanzeige
Sammelfehleranzeige
Kanalfehleranzeige
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen

zwischen den Kanalen in Gruppen zu

zwischen Kanalen und Rickwandbus

Isolierung geprift mit
DatengroRen
Eingangsbytes
Ausgangsbytes
Parameterbytes
Diagnosebytes

Gehause

Material

Befestigung
Mechanische Daten
Abmessungen (BxHxT)
Gewicht Netto

Gewicht inklusive Zubehdr
Gewicht Brutto
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen
Zertifizierung nach UL
Zertifizierung nach KC

322-1BH60 - DO 16xDC 24V 0,5A fir Handbetrieb > Technische Daten

322-1BH60

nein

nein

nein

nein

keine

grine LED pro Gruppe
rote SF-LED

keine

16

DC 500 V

o O N O

PPE
Profilschiene System 300

40 mm x 125 mm x 120 mm

230 g

0 °C bis 60 °C
-25 °C bis 70 °C

ja

ja
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Digitale Ausgabe-Module

System 300S

322-1BL0O0 - DO 32xDC 24V 1A

4.7 322-1BL00 - DO 32xDC 24V 1A

Eigenschaften

Aufbau

Das digitale Ausgabe-Modul erfasst die binaren Steuersignale aus dem Ubergeordneten
Bussystem und transportiert sie tber die Ausgange an die Prozessebene. Das Modul ist
mit 24V Uber den Frontstecker zu versorgen. Es hat 32 Kanale, die ihren Zustand durch
Leuchtdioden anzeigen.

B 32 Ausgange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus
B Versorgungsspannung DC 24V
B Ausgangsstrom je Kanal 1A
B Geeignet fir Magnetventile und Gleichstromschiitze
m LEDs fir Versorgungsspannung und Fehlermeldung
B Aktivanzeige der Kanale durch LED
1—— [ ERR= ‘&’f&{ 4
— B S——F Ennl:
- : = = . 4
L : = ) 5
HEpE o0 O e
=] ) 7
2 T — z z =) =] I 8
= ] ] B 9
L | I N 10
] 0 00
]
1 LEDs
2 Klappe mit Beschriftungsstreifen
3 Kontaktleiste
4 Klappe gedffnet mit Innenbeschriftung
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System 300S Digitale Ausgabe-Module

322-1BL00 - DO 32xDC 24V 1A

Steckerbelegung, Anschlussbild, Statusanzeige

Pin Belegung Anschlussbild LED Beschreibung
1 Versorgungsspg. 1L+ 1 1L+ 21 3L+ DO 32xDC24Y ;ﬁt: LED (griin)
24} 2&} —— M e | e Versorgungsspan-
3 i 23D 0 — nung liegt an
2 Ausgang A+0.0 40| 244 EERE 0 LED (griin)
' 5 25 2] ' °
6 L (=) 26D (’:') = 5[ A+0.0 bis A+3.7
7 i o7t | T4 7 sobald ein Ausgang
?} 2?} = 5 aktiv ist, wird die
—{H —TH = entsprechende LED
9 0 29H 6 angesteuert
10 30 L 7 I
™ 3M TR — F LED (rot)
9 Ausgang A+0.7 Fehler bei Uberlast
SM322
- r— 1 2L+ 31 4L+ - “| oder Kurzschluss
12 32 :(2/4L+ <+
11 Versorgungsspg. 2L+ —h —{h 0]
13 33 =
12 Ausgang A+1.0 14U 34 R
15 35 -2
16 (=) 36, (= -cHF
19 Ausgang A+1.7 1?_% e 3?_} T 4
20 Masse 2 18U 38U S =
.6
—H | =HH 0
21 Versorgungsspg. 3L+ 19D 39D 7
20 40 X2 F «—
22 Ausgang A+2.0 oM AM j sla LI T L
29 Ausgang A+2.7
30 Masse 3
31 Versorgungsspg. 4L+
32 Ausgang A+3.0
39 Ausgang A+3.7
40 Masse 4
Prinzipschaltbild Ausgabe-Modul
Optokoppler
, ]
Bus ﬂ%ZT
BN LED IR
il 72 [ ] () pcaav
Mintern
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Digitale Ausgabe-Module System 300S

322-1BL0O0 - DO 32xDC 24V 1A

Zahlendarstellung Die Daten werden von der Programmebene bis zur Hardwareebene im Motorola-Format,
d.h. "leserichtig", gehandhabt. Die nachfolgende Abbildung zeigt die Ausgabe der Zahl
287454020dez bzw. 11223344hex auf die Ausgange des 32-fach digital Ausgabe-Moduls.

Programmebene: Doppelwort Ausgabe-Modul:
AD DW#16#11223344 Wort i
Byte 8 " 8
o !
Beispiel: [ 11h |22h[33h[44h »S Bl =
S H4 =)
S HSH ©
K-V
HiH
S1M32‘23
Prozessabbild: v v O/: 0 AN
Adresse 0 1 2 3 S 0- g
3
[11h[22h|33h]44h] >3 fif S -
0  10001000b S HEH 7
1 01000100b \EF /
2 11001100b
3 00100010b
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System 300S

Digitale Ausgabe-Module

4.7.1 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus

Stromaufnahme/Verlustleistung

Stromaufnahme aus Rickwandbus

Verlustleistung

Technische Daten digitale Ausgénge

Anzahl Ausgange

Leitungslange geschirmt

Leitungsléange ungeschirmt

Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last)
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 40°C
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 60°C
Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert

Signallogik Ausgang

Ausgangsverzogerung von "0" nach "1"
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0"
Mindestlaststrom

Lampenlast

Parallelschalten von Ausgangen zur redundanten Ansteue-

rung

Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungserhéhung

Ansteuern eines Digitaleingangs
Schaltfrequenz bei ohmscher Last
Schaltfrequenz bei induktiver Last

Schaltfrequenz bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der induktiven Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs
Ansprechschwelle des Schutzes

Anzahl Schaltspiele der Relaisausgange
Schaltvermoégen der Relaiskontakte
Ausgangsdatengrofie

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

322-1BL00 - DO 32xDC 24V 1A > Technische Daten

322-1BL00
SM 322 - Digitale Ausgabe

90 mA
6 W

32

1000 m
600 m
DC 24V
110 mA
25A
25A
25A
1A
P-schaltend
150 ps
100 us
5w

moglich (nur Ausgange der gleichen Gruppe)

nicht moglich
v

max. 1000 Hz
max. 0,5 Hz
max. 1 Hz

L+ (-45 V)

ja, elektronisch
1,5 A

4 Byte

grine LED pro Kanal
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Digitale Ausgabe-Module

System 300S

322-1BL00 - DO 32xDC 24V 1A > Technische Daten

Artikelnr.

Alarme

Prozessalarm

Diagnosealarm
Diagnosefunktion
Diagnoseinformation auslesbar
Versorgungsspannungsanzeige
Sammelfehleranzeige
Kanalfehleranzeige
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen

zwischen den Kanalen in Gruppen zu

zwischen Kanalen und Rickwandbus

Isolierung geprift mit
DatengroRen
Eingangsbytes
Ausgangsbytes
Parameterbytes
Diagnosebytes

Gehause

Material

Befestigung
Mechanische Daten
Abmessungen (BxHxT)
Gewicht Netto

Gewicht inklusive Zubehdr
Gewicht Brutto
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen
Zertifizierung nach UL
Zertifizierung nach KC

322-1BL00

nein

nein

nein

nein

keine

grine LED pro Gruppe
rote SF-LED

keine

DC 500 V

o o »~ O

PPE
Profilschiene System 300

40 mm x 125 mm x 120 mm
2259
235¢g
265 g

0 °C bis 60 °C
-25°C bis 70 °C

ja

ja
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System 300S

Digitale Ausgabe-Module

322-1BL00-S - DO 32xDC 24V 1A

4.8 322-1BL00-S - DO 32xDC 24V 1A

Eigenschaften Das digitale Ausgabe-Modul erfasst die binaren Steuersignale aus dem libergeordneten
Bussystem und transportiert sie tber die Ausgange an die Prozessebene. Das Modul ist

mit

DC 24V Uber den Frontstecker zu versorgen. Es hat 32 Kanale, die ihren Zustand

durch Leuchtdioden anzeigen.

Aufbau

AOWON -

32 Ausgénge, potenzialgetrennt zum Rickwandbus
Versorgungsspannung DC 24V

Ausgangsstrom je Kanal 1A

Geeignet fir Magnetventile und Gleichstromschiitze

LEDs fiir Versorgungsspannung und Fehlermeldung

Aktivanzeige der Kanale durch LED

Modul wird projektiert als 322-1BL00

Das Sichere Abschalten wird unterstutzt

& Kap. 4.1 "Sicheres Abschalten nicht sicherer Ausgénge" Seite 39

I = 5 Bl ase| | 4
— | L] . =] =1 22
aflls 3 S B0 O 2
- . = _1: - ZAD“
L == 25y |
I ) =l 2§D<=)
. = ) 27D
— L = ) 248|} 7
= ] ) 29
nln 5 B0 20|
[ L[] 3M
=]
= Rl 314L+
N =] g}
L ST S 335 Z
L = =] %‘}
- 4 S St -
. =) =l S ‘:LGD‘\_
L L = 37y
= SR 38y
aflin 5 B0 [ 39|
40 |
:l = e = 4M
]
LEDs

Klappe mit Beschriftungsstreifen
Kontaktleiste
Klappe gedffnet mit Innenbeschriftung
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Digitale Ausgabe-Module System 300S

322-1BL00-S - DO 32xDC 24V 1A

Steckerbelegung, Anschlussbild, Statusanzeige

Pin Belegung Anschlussbild LED Beschreibung
1 Versorgungsspg. 1L+ 1 1L+ 21 3L+ DO 32xDC24V ;;ZII:I LED (griin)
24} 2&} — A e | e— Versorgungsspan-
3 23 T ol = nung liegt an
Hh | =0 -0
2 Ausgang A+0.0 ;‘—w %@ 1 0 LED (griin)
oy S0 (=) -2 A+0.0 bis A+3.7
GD\"‘ 26|\ 3 L _
7 27 4 7 sobald ein Ausgang
= o.M aktiv ist, wird die
?} aly 5 ktiv ist, wird di
=H ZQ} = 6 entsprechende LED
9 29
ﬁ} ﬂ} - ; = angesteuert
™ 3M i E i «— F LED (rot)
9 Ausgang A+0.7 Fehler bei Uberlast
10 M ) 1 2L+ 31 4L+ SM322 oder Kurzschluss
asse —
2 |_[2/aL+ -«
11 Versorgungsspg. 2L+ 1%} 3%1 0|
13 33 =
12 Ausgang A+1.0 14 34 — =
15 35 -2
1—‘6 }»(/: \\) 3—‘6 }»(/: ™ L 3 L |
19 Ausgang A+1.7 1?_% T 3?} T 4L
(LAt > 5
20 Masse 2 =
18 38 6
o0 = HEa
21 Versorgungsspg. 3L+ 19D 39D 7|
X|2
22 Ausgang A+2.0 e T ey L] Sl F L+
29 Ausgang A+2.7
30 Masse 3
31 Versorgungsspg. 4L+
32 Ausgang A+3.0
39 Ausgang A+3.7
40 Masse 4

Projektierung
Das Modul wird projektiert als 322-1BL0O.
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System 300S

Digitale Ausgabe-Module

Prinzipschaltbild

Ausgabe-Modul

322-1BL00-S - DO 32xDC 24V 1A

Optokoppler §
>
Bus #Z = <
LED
il ] ) ocaav
Mintern
Zahlendarstellung Die Daten werden von der Programmebene bis zur Hardwareebene im Motorola-Format,

d.h. "leserichtig", gehandhabt. Die nachfolgende Abbildung zeigt die Ausgabe der Zahl
287454020dez bzw. 11223344hex auf die Ausgange des 32-fach digital Ausgabe-Moduls.

Programmebene:
AD DW#16#11223344

Beispiel:

Prozessabbild:
Adresse

Doppelwort

Wort
Byte

11h [22h[33h]|

v
0 1 2

[11h]22h[33h|

10001000b
01000100b

11001100b

Ausgabe-Modul:

+ +2
e
/S Oold \
o A o
o 2 o
o ) -~

- 3 D
o 4 o
o H- (=]
o 5 ~—
~— M 6 ~—
- d
Ar0/
SM322
+1 43
=2L*4
/ = \
o A
S [
S 3
>3 O
S s
~ =
o 6
7
F
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Digitale Ausgabe-Module

System 300S

322-1BL00-S - DO 32xDC 24V 1A > Technische Daten

4.8.1 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus

Stromaufnahme/Verlustleistung

Stromaufnahme aus Rickwandbus

Verlustleistung

Technische Daten digitale Ausgénge

Anzahl Ausgange

Leitungslange geschirmt

Leitungsléange ungeschirmt

Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last)
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 40°C
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 60°C
Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert

Signallogik Ausgang

Ausgangsverzogerung von "0" nach "1"
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0"
Mindestlaststrom

Lampenlast

Parallelschalten von Ausgangen zur redundanten Ansteue-

rung

Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungserhéhung

Ansteuern eines Digitaleingangs
Schaltfrequenz bei ohmscher Last
Schaltfrequenz bei induktiver Last

Schaltfrequenz bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der induktiven Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs
Ansprechschwelle des Schutzes

Anzahl Schaltspiele der Relaisausgange
Schaltvermoégen der Relaiskontakte
Ausgangsdatengrofie

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

322-1BL00-S
SM 322 - Digitale Ausgabe

90 mA
6 W

32

1000 m
600 m
DC 24V
110 mA
25A
25A
25A
1A
P-schaltend
150 ps
100 us
5w

moglich (nur Ausgange der gleichen Gruppe)

nicht moglich
v

max. 1000 Hz
max. 0,5 Hz
max. 1 Hz

L+ (-45 V)

ja, elektronisch
1,5 A

4 Byte

grine LED pro Kanal
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System 300S

Digitale Ausgabe-Module

Artikelnr.

Alarme

Prozessalarm

Diagnosealarm
Diagnosefunktion
Diagnoseinformation auslesbar
Versorgungsspannungsanzeige
Sammelfehleranzeige
Kanalfehleranzeige
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen

zwischen den Kanalen in Gruppen zu

zwischen Kanalen und Rickwandbus

Isolierung geprift mit
DatengroRen
Eingangsbytes
Ausgangsbytes
Parameterbytes
Diagnosebytes

Gehause

Material

Befestigung
Mechanische Daten
Abmessungen (BxHxT)
Gewicht Netto

Gewicht inklusive Zubehdr
Gewicht Brutto
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen
Zertifizierung nach UL
Zertifizierung nach KC

322-1BL00-S - DO 32xDC 24V 1A > Technische Daten

322-1BL00-S

nein

nein

nein

nein

keine

grine LED pro Gruppe
rote SF-LED

keine

DC 500 V

o o »~ O

PPE
Profilschiene System 300

40 mm x 125 mm x 120 mm
2259
235¢g
265 g

0 °C bis 60 °C
-25°C bis 70 °C

ja

ja
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Digitale Ausgabe-Module System 300S

322-5FF00 - DO 8xAC 120/230V 2A

4.9 322-5FF00 - DO 8xAC 120/230V 2A

Eigenschaften Das digitale Ausgabe-Modul erfasst die binaren Steuersignale aus dem libergeordneten
Bussystem und transportiert sie tber die Ausgange an die Prozessebene. Das Modul hat
8 Kanale, die ihren Zustand durch Leucht-dioden anzeigen.

B 8 Ausgange, potenzialgetrennt zwischen den Kanalen und zum Rickwandbus
Lastnennspannung AC 120/230V
Ausgangsstrom je Kanal 2A

Geeignet flir Wechselstrom-Magnetspulen, -Schiitze, -Motorstarter, Kleinmotoren und
Meldeleuchten

Sammelfehleranzeige
Aktivanzeige der Kanale durch LED
B Programmierbare Ersatzwertausgabe

Aufbau
1 —— ] -} I ‘7 ‘ — 4
=] [ 33— P P= H 1 21
= == = = = e
= = = =] B A
= = I e = 4 24
L = [l
2 = F PR H 7 21
— | L = - ]
L = E L & l
= ~ PH H| |1o_T3
O _LP Y
SHlm E PFH A " 31
S} = — - =
= e i j': ™ ~ MZ
il nlln 14_] 34
= = — :ll: =
- - = - - .
= - 2: = 17 37
=t - — =
. =] [l S o p
] s oA 20| 40
— —
1 LEDs
2 Klappe mit Beschriftungsstreifen
3 Kontaktleiste
4 Klappe gedffnet mit Innenbeschriftung
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System 300S

Digitale Ausgabe-Module

Steckerbelegung Anschlussbild Statusanzeige

Pin
1

10
11

14
17

20
21

24
27

30
31

34
37

40

Belegung

Lastnennspannung
1L

A+0.0

Lastnennspannung
2L

A+0.1
Lastnennspannung
3L

A+0.2
Lastnennspannung
4L

A+0.3

Lastnennspannung
5L

A+0.4
Lastnennspannung
6L

A+0.5

Lastnennspannung
7L

A+0.6

Lastnennspannung
8L
A+0.7

Prinzipschaltbild

Anschlussbild

21

0 30

31

ol Lol o Yo
o ' Ty

0 0

322-5FF00 - DO 8xAC 120/230V 2A

LED
DO8xAC120/230V SF
2A
— SF |
0.4 | «—
15 | —
= = .0
= — T
SM322
2 .6i -«—
3.7 +—
X2 [ =
34
VIPA 322-5FF00

Ausgabe-Modul

Optokoppler
Bus ¥\\ W=/ ii
Mintern| I‘T
T UL T

R

—

N

L

Beschreibung

LED (rot)
Sammelfehler-LED,

Fehler wenn Bau-
gruppe keine Para-
meter von der CPU
bekommt

LED (grun)
A+0.0 bis A+0.7

sobald ein Ausgang
aktiv ist, wird die ent-
sprechende LED
angesteuert

~) AC 120/230V
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Digitale Ausgabe-Module

System 300S

322-5FF00 - DO 8xAC 120/230V 2A > Parametrierung

4.9.1 Parametrierung
Ubersicht

Parametrierung liber Hard-
ware-Konfiguration

Parameter

Parametrierung wahrend
der Laufzeit iiber SFCs

VORSICHT!
Die Ausgange mussen durch eine Sicherung (3,15A, AC 250V flink)
geschutzt und in Gefahrenbereichen nur mit Werkzeug auszubauen sein.

Fir die Parametrierung haben Sie folgende Mdglichkeiten:

B Parametrierung unter WinPLC7 von VIPA oder tUber Hardware-Konfiguration im Sie-
mens SIMATIC Manager.

B Parametrierung wahrend der Laufzeit Gber SFCs.

Um kompatibel mit dem Siemens SIMATIC Manager zu sein, sind folgende Schritte
durchzufiihren:

1. ) Starten Sie den Hardware-Konfigurator von Siemens.
2 Legen Sie ein neues Projekt an.

3. Projektieren Sie lhre CPU.
4

Binden Sie lhre System 300V Module in der gesteckten Reihenfolge beginnend mit
Steckplatz 4 ein.

Hierbei sind die Digital-Ausgabe-Module von VIPA als Digital-Ausgabe-Module von
Siemens nach folgender Vorgabe zu projektieren:

VIPA 322-5FF00 zu projektieren als 6ES7 322-5FF00-0AB0

Sie finden die Digital-Ausgabe-Module im Hardware-Katalog unter: Simatic 300 >
SM-300.

5. ) Parametrieren Sie ggf. die CPU bzw. die Module. Das Parameterfenster wird
geoffnet, sobald Sie auf das entsprechende Modul doppelklicken. In dem sich 6ffn-
enden Dialogfenster kdnnen Sie dann Ihre Parameter-einstellungen vornehmen.

6. ) Speichern Sie Ihr Projekt, bringen Sie lhre CPU in STOP und bertragen Sie lhr
Projekt in die CPU. Sobald Sie die CPU in RUN bringen werden die Parameter an
die angebundenen Module Ubertragen.

Folgende Parameter kénnen Sie beim Digital-Ausgabe-Module einstellen:

B Verhalten bei CPU-STOP
B Ersatzwert "1" aufschalten

Eine nahere Beschreibung der Parameter finden Sie auf den Folgeseiten.

Werden Parameter ibergeben, die vom Modul nicht unterstiitzt werden, werden diese
Parameter als falsche Parameter interpretiert und dies als Fehler gemeldet. Bei der
Parametrierung wird ein 4Byte langer Parameterbereich im Datensatz 1 abgelegt. Unter
Einsatz der SFCs 56 und 57 und dem SFB 53 kénnen Sie zur Laufzeit Parameter &ndern
und an das Modul Ubertragen.
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System 300S Digitale Ausgabe-Module

322-5FF00 - DO 8xAC 120/230V 2A > Parametrierung

Parameter Datensatz 1 Datensatz 1 (Byte 0 bis 3):
Byte Bit7 ... Bit 0 Defaultwerte
0 Verhalten bei CPU-Stop 00h

B Bit 0: letzten gultigen Wert halten
B Bit 1: Ersatzwert aufschalten

B Bit 6: reserviert

B Bit 7: reserviert

1 Ersatzwert 00h

Bit 0: Ersatzwert "1" aufschalten auf Kanal O
Bit 1: Ersatzwert "1" aufschalten auf Kanal 1
Bit 2: Ersatzwert "1" aufschalten auf Kanal 2
Bit 3: Ersatzwert "1" aufschalten auf Kanal 3
Bit 4: Ersatzwert "1" aufschalten auf Kanal 4
Bit 5: Ersatzwert "1" aufschalten auf Kanal 5
Bit 6: Ersatzwert "1" aufschalten auf Kanal 6
Bit 7: Ersatzwert "1" aufschalten auf Kanal 7

2 nicht relevant 00h
3 nicht relevant 00h

Die Parameter im Byte 0 "letzten giiltigen Wert halten” bzw. "Ersatzwert
i aufschalten" sollten Sie nur alternativ frei geben.

1

Verhalten bei CPU-Stop Hier stellen Sie ein, wie das Digital-Modul sich bei CPU-STOP zu verhalten hat. Sie
haben folgende Einstellmdglichkeiten:

B letzten gultigen Wert halten
— Sobald die CPU in Stop geht, wird der Wert jedes Kanals eingefroren.
B Ersatzwert aufschalten

— Sobald die CPU in Stop geht, bekommt jeder Kanal den Wert zugewiesen, den
Sie Uber Byte 1 vorgeben kénnen.
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Digitale Ausgabe-Module

322-5FF00 - DO 8xAC 120/230V 2A > Technische Daten

4.9.2 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus

Stromaufnahme/Verlustleistung

Stromaufnahme aus Rickwandbus

Verlustleistung

Technische Daten digitale Ausgénge

Anzahl Ausgange

Leitungslange geschirmt

Leitungsléange ungeschirmt

Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last)
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 40°C
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 60°C
Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert

Signallogik Ausgang

Ausgangsverzogerung von "0" nach "1"
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0"
Mindestlaststrom

Lampenlast

Parallelschalten von Ausgangen zur redundanten Ansteue-

rung

Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungserhéhung

Ansteuern eines Digitaleingangs
Schaltfrequenz bei ohmscher Last
Schaltfrequenz bei induktiver Last
Schaltfrequenz bei Lampenlast
Begrenzung (intern) der induktiven Abschaltspannung
Kurzschlussschutz des Ausgangs
Ansprechschwelle des Schutzes

Anzahl Schaltspiele der Relaisausgange
Schaltvermoégen der Relaiskontakte
Ausgangsdatengrofie

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

322-5FF00

SM 322 - Digitale Ausgabe

100 mA
8,6 W

8

1000 m

600 m

AC 120/230 V
2 mA

8A

4 A

4 A

2A

Potentialfrei

50 W

mdglich

nicht moglich
v

max. 10 Hz
max. 0,5 Hz

max. 1 Hz

Sicherung 3,15 A/250 V, flink

3,15A

1 Byte

grine LED pro Kanal
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System 300S

Digitale Ausgabe-Module

Artikelnr.

Alarme

Prozessalarm

Diagnosealarm
Diagnosefunktion
Diagnoseinformation auslesbar
Versorgungsspannungsanzeige
Sammelfehleranzeige
Kanalfehleranzeige
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen

zwischen den Kanalen in Gruppen zu

zwischen Kanalen und Rickwandbus

Isolierung geprift mit
DatengroRen
Eingangsbytes
Ausgangsbytes
Parameterbytes
Diagnosebytes

Gehause

Material

Befestigung
Mechanische Daten
Abmessungen (BxHxT)
Gewicht Netto

Gewicht inklusive Zubehdr
Gewicht Brutto
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen
Zertifizierung nach UL
Zertifizierung nach KC

322-5FF00 - DO 8xAC 120/230V 2A > Technische Daten

322-5FF00
nein

nein

nein

nein

keine

keine

rote SF-LED

keine

AC 1500 V

21

PPE
Profilschiene System 300

40 mm x 125 mm x 120 mm

330 g

0 °C bis 60 °C
-25°C bis 70 °C

ja

ja
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Digitale Ausgabe-Module System 300S

322-1HHOO0 - DO 16xRelais

410 322-1HHOO - DO 16xRelais

Eigenschaften Das Relais-Ausgabe-Modul erfasst die bindren Steuersignale aus dem tibergeordneten
Bussystem und transportiert sie tGber Relais-Ausgange an die Prozessebene. Die Modul-
Elektronik wird Uber den Riickwandbus versorgt. Sie haben 16 Kanale, die als Schalter
arbeiten und ihren Zustand durch Leuchtdioden anzeigen.

B 16 Relais-Ausgange in Gruppen zu 8
B Versorgung uber Rickwandbus
B Lastspannung AC 230V / DC 30V
B Maximale Kontaktbelastung pro Kanal 5A
B Geeignet fur Kleinmotoren, Lampen, Magnetventile und Gleichstrom-schiitze
B Aktivanzeige der Kanale durch LED
Aufbau
1— = o || 4
=] 3— | PH 20—
= | =4 S
L = : 0
o 2.: 6 5
2 - o =T
— = j': 7
\ b -
- - 197D7
= i L+ DC 24V
B :lg 1~ 2L1
i Sl ]
i S %FH %
= e 154‘]7 )
e 16 &
= - - 184['7
H 19 -
N =0 20
] - ]
1 LEDs
2 Klappe mit Beschriftungsstreifen
3 Kontaktleiste
4 Klappe gedffnet mit Innenbeschriftung
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System 300S Digitale Ausgabe-Module

322-1HHO0 - DO 16xRelais

Steckerbelegung Anschlussbild Statusanzeige

Pin Belegung Anschlussbild LED Beschreibung
1 1L1 1o DO 16XRELAIS] 0 LEDs (griin)
2 Relais-Ausgang A~ 2 (| — | A+0.0 bis A+1.7
+0.0 %W - (1) 7 7 sigalqtein_%us‘gangt
- aktiv ist, wird die ent-
5 —_ sprechende LED
9 Relais-Ausgang A 6 ] |3 | angesteuert
+0.7 — 4
7 5
10 L+DC 24V 8 = .6
11 2L1 9 U 7
4['7 =
12 Relais-Ausgang A 10 -
+1.0 L+ DC 24V SM322
11 ~ 2L1 i _
19 Relais-Ausgang A R/ - 0
17 12 i
13 |2
20 Masse 144D7 3
W 4 B
—{ (=) |5
16 D N/ | 6
17 0 7
18 i ] sl
19 VIPA 322-1HH00
4[’7
20
M
Prinzipschaltbild Relais-Ausgabe-Modul
<]
LED 2 1+
Optokoppler (7 _ 7\) DC 24V

e~
Rickwandbus = K \\f’\\:;/}

" ik
Mintern L

Bitte beim Einsatz von induktiven Lasten eine geeignete Schutzbeschal-
i tung verwenden!

1
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Digitale Ausgabe-Module

System 300S

322-1HHOO0 - DO 16xRelais

Maximale Schaltleistung Lebensdauer

AC resistive loadf]

| DC resistive load

—_

Contact current, A
Nwho

o000
NWhOT

2030 50 100 200 300
—— Contact voltage, V
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System 300S

Digitale Ausgabe-Module

4.10.1 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus

Stromaufnahme/Verlustleistung

Stromaufnahme aus Rickwandbus

Verlustleistung

Technische Daten digitale Ausgénge

Anzahl Ausgange

Leitungslange geschirmt

Leitungsléange ungeschirmt

Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last)
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 40°C
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 60°C
Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert

Signallogik Ausgang

Ausgangsverzogerung von "0" nach "1"
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0"
Mindestlaststrom

Lampenlast

Parallelschalten von Ausgangen zur redundanten Ansteue-

rung

Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungserhéhung

Ansteuern eines Digitaleingangs
Schaltfrequenz bei ohmscher Last
Schaltfrequenz bei induktiver Last

Schaltfrequenz bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der induktiven Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs
Ansprechschwelle des Schutzes

Anzahl Schaltspiele der Relaisausgange
Schaltvermoégen der Relaiskontakte
Ausgangsdatengrofie

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

322-1HHO00 - DO 16xRelais > Technische Daten

322-1HHO0

SM 322 - Digitale Ausgabe

80 mA
4 W

16

1000 m
600 m

DC 30 V/ AC 230 V
8A

8A

8 A

5A
Potentialfrei
10 ms

5ms

6 W

nicht maglich

nicht moglich
v

max. 0,33 Hz
max. 0,33 Hz
max. 0,33 Hz

5A
2 Byte

grine LED pro Kanal
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Digitale Ausgabe-Module

System 300S

322-1HHO00 - DO 16xRelais > Technische Daten

Artikelnr.

Alarme

Prozessalarm

Diagnosealarm
Diagnosefunktion
Diagnoseinformation auslesbar
Versorgungsspannungsanzeige
Sammelfehleranzeige
Kanalfehleranzeige
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen
zwischen den Kanalen in Gruppen zu
zwischen Kanalen und Ruckwandbus
Isolierung geprift mit
DatengroRen

Eingangsbytes

Ausgangsbytes
Parameterbytes
Diagnosebytes

Gehause

Material

Befestigung

Mechanische Daten
Abmessungen (BxHxT)
Gewicht Netto

Gewicht inklusive Zubehdr
Gewicht Brutto
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL
Zertifizierung nach KC

322-1HHO0
nein

nein

nein

nein

keine

keine

keine

keine

AC 1500 V

o O N O

PPE
Profilschiene System 300

40 mm x 125 mm x 120 mm

290 g

0 °C bis 60 °C
-25°C bis 70 °C

ja

ja
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System 300S Digitale Ein-/Ausgabe-Module

323-1BHO0 - DIO 16xDC 24V 1A

5 Digitale Ein-/Ausgabe-Module
5.1 323-1BHO00 - DIO 16xDC 24V 1A

Eigenschaften Das Modul ist ein Misch-Modul. Es besitzt 16 Kanale, die als Ein- oder Ausgabe-Kanale
eingesetzt werden kdnnen. Der Zustand der Kanale wird Gber LEDs angezeigt. Jeder
Kanal besitzt eine Diagnosefunktion, d.h. sobald ein Ausgang aktiv ist, wird der zugeho-
rige Eingang auf "1" gesetzt. Bei einem Kurzschluss an der Last, wird der Eingang auf "0"
gezogen und durch Auswertung des Eingangs kann der Fehler erkannt werden.

B 16 Kandle, potenzialgetrennt zum Rickwandbus (als Ein- oder Ausgang)

B Diagnosefunktion
B Eingangsnennspannung DC 24V / Versorgungsspannung DC 24V
B Ausgangsstrom 1A
® LED fir Fehlermeldung bei Uberlast, Uberhitzung oder Kurzschluss
B Aktivanzeige der Kanéle durch LED
Aufbau
[ T e 4
3 T T :Ii 24’_5*
=l .
=y ;Eh i
4 6 |0
2 T 7 j: ;:,_/"J‘;ﬂ f
=L 9 -
i 10 =
i T w
O B -
]
1 LEDs
2 Klappe mit Beschriftungsstreifen
3 Kontaktleiste
4 Klappe geoffnet mit Innenbeschriftung

VORSICHT!

A Bitte beachten Sie, dass die an einem Ausgabe-Kanal anliegende Span-
nung immer < der Uber L+ anliegenden Versorgungsspannung ist. Weiter
ist zu beachten, dass aufgrund der Parallelschaltung von Ein- und Aus-
gabe-Kanal je Gruppe ein gesetzter Ausgang Uber ein anliegendes Ein-
gabesignal versorgt werden kann. Auch bei ausgeschalteter Versor-
gungsspannung und anliegendem Eingangssignal bleibt so ein gesetzter
Ausgang aktiv. Bei Nichtbeachtung kann dies zur Zerstérung des Moduls
fuhren.
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Digitale Ein-/Ausgabe-Module System 300S

323-1BH00 - DIO 16xDC 24V 1A

Steckerbelegung Anschlussbild Statusanzeige

Pin Belegung Anschlussbild LED Beschreibung
1 Versorgungsspg. 1 1L+ DIO 16xDC24V 1L+, LED (grin)
+DC 24V (1L+) 2 G " 1L+ — 2L+ Versorgungsspannung
. 3 o0 o liegt an
2 Ein-/Ausgang 4 -y = '1
E/A+0.0 5 0| =
6 | () 3
. T T 4|
7 .
9 Ein-/Ausgang o = s
E/A+0.7 8 = s
9 = | L
10 Masse 1 ﬁ n IRV AN
T P
1 Versorgungsspg. 1M
+DC 24V (2L+) SM323
12 Ein-/Ausgang o 2L+ HELEE S 0 LED (griin) je Byte
12 | -0 . .
E/A +1.0 FE[/pi 1 sobald Eingangssignal
4LD/1 =, 7 "1" oder Ausgang aktiv
14 - : ist, wird die entspre-
15 U IS I chende LED ange-
16 = (=) L4 steuert
19 Ein-/Ausgang 17 - - S F LED (rot)
T | 6 .
E/A +1.7 18 — | o7 Fehler bei Uberlast
ﬁ <z M - oder Kurzschluss
20 Masse 2 > Sl F
20 VIPA 323-1BH00
- 2M
Prinzipschaltbild Ein-/Ausgabe Modul
Optokoppler
]
Bus i i . L e
I .
Mintern 1
7 ] )pcawv
Optokoppler
Bus /J L=\
il
Mintern

Projektierung
Projektierung als 323-1BL00!

\_/

1

1

86 HB140 | SM-DIO | | de | Rev. 18-46



System 300S Digitale Ein-/Ausgabe-Module

323-1BHO00 - DIO 16xDC 24V 1A > Technische Daten

5.1.1 Technische Daten

Artikelnr. 323-1BH00

Bezeichnung SM 323 - Digitale Ein-/Ausgabe

SPEED-Bus

Stromaufnahme/Verlustleistung

Stromaufnahme aus Rickwandbus 130 mA
Verlustleistung 4 W
Technische Daten digitale Eingange

Anzahl Eingange 16
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungsléange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) 30 mA
Nennwert DC 20,4...28,8 V
Eingangsspannung fur Signal "0" DCO0..5V
Eingangsspannung fir Signal "1" DC 15...28,8 V
Eingangsspannung Hysterese -
Signallogik Eingang P-lesend
Frequenzbereich -
Eingangswiderstand =
Eingangsstrom fur Signal "1" 7 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO mdglich v

max. zulassiger BERO-Ruhestrom 1,5 mA
Eingangsverzégerung von "0" nach "1" 3 ms
Eingangsverzdgerung von "1" nach "0" 3 ms
Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingdnge waagrechter 16

Aufbau

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange senkrechter 16

Aufbau
Eingangskennlinie
Eingangsdatengréfie

Technische Daten digitale Ausgénge

IEC 61131-2, Typ 1
2 Byte

Anzahl Ausgange 16
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungsléange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lasthennspannung v
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) 30 mA
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Digitale Ein-/Ausgabe-Module

System 300S

323-1BHO00 - DIO 16xDC 24V 1A > Technische Daten

Artikelnr.

Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert

Signallogik Ausgang

Ausgangsverzogerung von "0" nach "1"

Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0"

Mindestlaststrom

Lampenlast

Parallelschalten von Ausgangen zur redundanten Ansteue-

rung

Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungserhéhung

Ansteuern eines Digitaleingangs
Schaltfrequenz bei ohmscher Last
Schaltfrequenz bei induktiver Last

Schaltfrequenz bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der induktiven Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs

Ansprechschwelle des Schutzes

Anzahl Schaltspiele der Relaisausgange

Schaltvermoégen der Relaiskontakte
Ausgangsdatengrofie

Status, Alarm, Diagnosen
Statusanzeige

Alarme

Prozessalarm

Diagnosealarm

Diagnosefunktion
Diagnoseinformation auslesbar

Versorgungsspannungsanzeige

323-1BH00
1A
P-schaltend
150 ps

100 us

5w

moglich (nur Ausgange der gleichen Gruppe)

nicht moglich
v

max. 1000 Hz
max. 0,5 Hz
max. 10 Hz

L+ (-52 V)

ja, elektronisch
1,5 A

2 Byte

grune LED pro Kanal
nein

nein

nein

nein

keine

grine LED pro Gruppe

Sammelfehleranzeige rote SF-LED

Kanalfehleranzeige keine

Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen v

zwischen den Kanalen in Gruppen zu 8

zwischen Kanalen und Riickwandbus v

Isolierung gepruft mit DC 500 V

DatengroRen

Eingangsbytes 2
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System 300S

Digitale Ein-/Ausgabe-Module

Artikelnr.

Ausgangsbytes
Parameterbytes
Diagnosebytes

Gehause

Material

Befestigung
Mechanische Daten
Abmessungen (BxHXxT)
Gewicht Netto

Gewicht inklusive Zubehdr
Gewicht Brutto
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen
Zertifizierung nach UL
Zertifizierung nach KC

323-1BHO00 - DIO 16xDC 24V 1A > Technische Daten

323-1BH00
2
0
0

PPE
Profilschiene System 300

40 mm x 125 mm x 120 mm
230 g

0 °C bis 60 °C
-25 °C bis 70 °C

ja

ja
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Digitale Ein-/Ausgabe-Module

System 300S

323-1BHO1 - DI 8xDC 24V, DO 8xDC 24V 1A

5.2 323-1BH01 - DI 8xDC 24V, DO 8xDC 24V 1A

Eigenschaften

Das Modul hat 16 zum Ruckwandbus potenzialgetrennte Kanéle, von denen 8 als Ein-
gange und 8 als Ausgange arbeiten. Der Zustand der Kanale wird tUber LEDs angezeigt.

B 16 Kanéale, davon 8 Eingange und 8 Ausgange geeignet flr Schalter und Naherungs-
schalter
B Eingangs-Nennspannung DC 24V
B \Versorgungsspannung DC 24V (extern) fir Ausgange
B Ausgangsstrom 1A pro Kanal
® LED fir Fehlermeldung bei Uberlast, Uberhitzung oder Kurzschluss
B Aktivanzeige der Kanale durch LED
Aufbau
17\‘ — I =] =] ‘ ///4
— . =] =l B 2 |
aflis S——F Endl =
i = i 4
. . 5 |1
= = e 6 7\_)
— = =] B L 7
2 — L L — f': L 8 } (
Mo e 9
M Reln 10
[ - :* O ™
] = 1 2L+
L ) B L 12
= - S 'Igﬁ Z
= ] =L 14
= L = ) SN E}é P
[ = ] B @D‘ G
= H PR 175
MA = H A 18
s RNy iy E&
[] L L Y
]
1 LEDs
2 Klappe mit Beschriftungsstreifen
3 Kontaktleiste
4 Klappe gedffnet mit Innenbeschriftung
VORSICHT!
Bitte beachten Sie, dass die an einem Ausgabe-Kanal anliegende Span-
nung immer < der Uber L+ anliegenden Versorgungsspannung ist. Weiter
ist zu beachten, dass aufgrund der Parallelschaltung von Ein- und Aus-
gabe-Kanal je Gruppe ein gesetzter Ausgang Uber ein anliegendes Ein-
gabesignal versorgt werden kann. Auch bei ausgeschalteter Versor-
gungsspannung und anliegendem Eingangssignal bleibt so ein gesetzter
Ausgang aktiv. Bei Nichtbeachtung kann dies zur Zerstérung des Moduls
fuhren.
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System 300S

Digitale Ein-/Ausgabe-Module

Steckerbelegung Anschlussbild Statusanzeige

Pin
1
2

10

11

12

19
20

Belegung
nicht belegt
Eingang E+0.0

Eingang E+0.7

Masse 1M
Eingange

Versorgungsspg.

DC +24V (2L+)
Ausgang A+0.0

Ausgang A+0.7
Masse 2M
Ausgange

Prinzipschaltbild

Mintern

Anschlussbild

2 -
3

|

-

|

\
TN

N o o
\
\
{
\\

\
\

Sle e

— — — — —

FEESE
N .

g (et
() + =

—
|$G)
a

43:

438

N =
o%o

,

Eingabe-Modul

Optokoppler

DI8/DO8xDC24
=

o

o

2

3

4

n 5

L .6

n 7
SM323

L+

o

o

L 2

3

n 4

L 5

u .6

7

E1F

VIPA 323-1BHO01

gfj_t}0024v

S~

|

\\
Bus :i
/

323-1BHO1 - DI 8xDC 24V, DO 8xDC 24V 1A

LED
L+

Ausgabe-Modul

Beschreibung
LED (griin)

Versorgungsspannung
liegt an

LED (griin)
E+0.0 ... E+0.7
A+0.0 ... A+0.7

bei Signal "1" (Ein-
gang) bzw. aktivem
Ausgang wird die ent-
sprechende LED
angesteuert

LED (rot)

Fehler bei Uberlast,
Kurzschluss

Bus

I

Mintern

Optokoppler F\

v= J T

LED
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Digitale Ein-/Ausgabe-Module

System 300S

323-1BHO1 - DI 8xDC 24V, DO 8xDC 24V 1A > Technische Daten

5.2.1 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus
Stromaufnahme/Verlustleistung
Stromaufnahme aus Rickwandbus
Verlustleistung

Technische Daten digitale Eingange
Anzahl Eingange

Leitungslange geschirmt
Leitungsléange ungeschirmt
Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last)
Nennwert

Eingangsspannung fur Signal "0"
Eingangsspannung fir Signal "1"
Eingangsspannung Hysterese
Signallogik Eingang

Frequenzbereich

Eingangswiderstand

Eingangsstrom fur Signal "1"
Anschluss von 2-Draht-BERO mdglich
max. zulassiger BERO-Ruhestrom
Eingangsverzégerung von "0" nach "1"
Eingangsverzdgerung von "1" nach "0"

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange waagrechter
Aufbau

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange senkrechter
Aufbau

Eingangskennlinie
Eingangsdatengréfie

Technische Daten digitale Ausgénge
Anzahl Ausgange

Leitungslange geschirmt

Leitungsléange ungeschirmt
Lastnennspannung

Verpolschutz der Lasthennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last)

323-1BHO1
SM 323 - Digitale Ein-/Ausgabe

70 mA
4 W

8

1000 m

600 m

DC 24V

15 mA

DC 20,4...28,8 V
DCO0..5V

DC 15...28,8 V
P-lesend

7 mA

1,5 mA
3 ms

3ms

IEC 61131-2, Typ 1
1 Byte

1000 m
600 m
DC 24V

15 mA
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System 300S

Digitale Ein-/Ausgabe-Module

Artikelnr.

Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert

Signallogik Ausgang

Ausgangsverzogerung von "0" nach "1"

Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0"

Mindestlaststrom

Lampenlast

Parallelschalten von Ausgangen zur redundanten Ansteue-

rung

Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungserhéhung

Ansteuern eines Digitaleingangs
Schaltfrequenz bei ohmscher Last
Schaltfrequenz bei induktiver Last

Schaltfrequenz bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der induktiven Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs

Ansprechschwelle des Schutzes

Anzahl Schaltspiele der Relaisausgange

Schaltvermoégen der Relaiskontakte
Ausgangsdatengrofie

Status, Alarm, Diagnosen
Statusanzeige

Alarme

Prozessalarm

Diagnosealarm

Diagnosefunktion
Diagnoseinformation auslesbar
Versorgungsspannungsanzeige
Sammelfehleranzeige
Kanalfehleranzeige
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen

zwischen den Kanalen in Gruppen zu
zwischen Kanalen und Ruckwandbus
Isolierung gepruft mit

DatengroRen

Eingangsbytes

323-1BHO1 - DI 8xDC 24V, DO 8xDC 24V 1A > Technische Daten

323-1BHO1
1A
P-schaltend
150 ps

100 us

5W

moglich (nur Ausgange der gleichen Gruppe)

nicht moglich
v

max. 1000 Hz
max. 0,5 Hz
max. 10 Hz

L+ (-52 V)

ja, elektronisch
1,5 A

1 Byte

grune LED pro Kanal
nein
nein
nein
nein

keine

grine LED pro Gruppe

rote SF-LED

keine

DC 500 V
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Digitale Ein-/Ausgabe-Module

System 300S

323-1BHO1 - DI 8xDC 24V, DO 8xDC 24V 1A > Technische Daten

Artikelnr.

Ausgangsbytes
Parameterbytes
Diagnosebytes

Gehause

Material

Befestigung
Mechanische Daten
Abmessungen (BxHXxT)
Gewicht Netto

Gewicht inklusive Zubehdr
Gewicht Brutto
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen
Zertifizierung nach UL
Zertifizierung nach KC

323-1BHO1
1
0
0

PPE
Profilschiene System 300

40 mm x 125 mm x 120 mm
240 g

0 °C bis 60 °C
-25 °C bis 70 °C

ja

ja
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System 300S Digitale Ein-/Ausgabe-Module

323-1BL00 - DI 16xDC 24V, DO 16xDC 24V 1A

5.3 323-1BL00 - DI 16xDC 24V, DO 16xDC 24V 1A

Eigenschaften Das Modul hat 32 zum Rickwandbus potenzialgetrennte Kanéle, von denen 16 als Ein-
gange und 16 als Ausgange arbeiten. Der Zustand der Kanale wird tUber LEDs angezeigt.

32 Kanale, davon 16 Eingange und 16 Ausgange
Eingangs-Nennspannung DC 24V

Versorgungsspannung DC 24V (extern) fiir Ausgange
Ausgangsstrom 1A pro Kanal

LED fur Fehlermeldung bei Uberlast, Uberhitzung oder Kurzschluss
Aktivanzeige der Kanale durch LED

Aufbau
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LEDs

Klappe mit Beschriftungsstreifen
Kontaktleiste

Klappe gedffnet mit Innenbeschriftung

AOWON -

VORSICHT!

A Bitte beachten Sie, dass die an einem Ausgabe-Kanal anliegende Span-
nung immer < der Uber L+ anliegenden Versorgungsspannung ist. Weiter
ist zu beachten, dass aufgrund der Parallelschaltung von Ein- und Aus-
gabe-Kanal je Gruppe ein gesetzter Ausgang Uber ein anliegendes Ein-
gabesignal versorgt werden kann. Auch bei ausgeschalteter Versor-
gungsspannung und anliegendem Eingangssignal bleibt so ein gesetzter
Ausgang aktiv. Bei Nichtbeachtung kann dies zur Zerstérung des Moduls
fuhren.
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Digitale Ein-/Ausgabe-Module

System 300S

323-1BL00 - DI 16xDC 24V, DO 16xDC 24V 1A

Steckerbelegung Anschlussbild Statusanzeige

Pin Belegung

1 nicht belegt

2 Eingang
E+0.0

19 Eingang
E+1.7

20 Masse 1M
Eingénge

21,31 Versor-
gungsspg.
DC +24V

22 Ausgang
A+0.0

39 Ausgang

A+1.7
30 Masse 2M
Ausgange
40 Masse 3M
Ausgange

Prinzipschaltbild

Anschlussbild

12
13
14
15
16
17
18
19

|

20

L+

Il\y

21 1L+
22

B
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w
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=
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w W W
HIWIN
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w W
~N (O
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w
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T

w
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N
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Eingabe Modul

DI16/DO16XDCZ4VLO *ﬂ
1A
— RN
 m— .0 | m—
| m— .1 ==
 — .2  —
 m— .3 | —
.4
 m— .5 | m—
| .6  —
 m— .7  —
L F L
IN ou
SM323
L
| 2L+ |
o .0 | —
.1  m—
| — .2 |
 — .3 | —
 m— .4 | m—
 m— .5  m—
.6
| .7  —
2F
VIPA 323-1BLOO | IN ouﬂ

Optokoppler

(===)DC 24v
AN ,r/

‘W

Mintern

/
| \V4
A N
V
//

LED

1L+,
2L+

Ausgabe-Modul

Beschreibung
LED (grin)

Versorgungsspannung
liegt an

LED (grun)
E+0.0 ... E+1.7
A+0.0 ... A+1.7

bei Signal "1" (Ein-
gang) bzw. aktivem
Ausgang wird die ent-
sprechende LED ange-
steuert

LED (rot)

Fehler bei Uberlast,
Kurzschluss

Optokoppler

Bus

I

Mintern

N\

i
\
N
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System 300S

Digitale Ein-/Ausgabe-Module

5.3.1 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus
Stromaufnahme/Verlustleistung
Stromaufnahme aus Rickwandbus
Verlustleistung

Technische Daten digitale Eingange
Anzahl Eingange

Leitungslange geschirmt
Leitungsléange ungeschirmt
Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last)
Nennwert

Eingangsspannung fur Signal "0"
Eingangsspannung fir Signal "1"
Eingangsspannung Hysterese
Signallogik Eingang

Frequenzbereich

Eingangswiderstand

Eingangsstrom fur Signal "1"
Anschluss von 2-Draht-BERO mdglich
max. zulassiger BERO-Ruhestrom
Eingangsverzégerung von "0" nach "1"
Eingangsverzdgerung von "1" nach "0"

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange waagrechter
Aufbau

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange senkrechter
Aufbau

Eingangskennlinie
Eingangsdatengréfie

Technische Daten digitale Ausgénge
Anzahl Ausgange

Leitungslange geschirmt

Leitungsléange ungeschirmt
Lastnennspannung

Verpolschutz der Lasthennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last)

323-1BL00 - DI 16xDC 24V, DO 16xDC 24V 1A > Technische Daten

323-1BL00
SM 323 - Digitale Ein-/Ausgabe

65 mA
58 W

16

1000 m

600 m

DC 24V

176 mA

DC 20,4...28,8 V
DCO0..5V

DC 15...28,8 V
P-lesend

7 mA

1,5 mA
3 ms
3ms

16

16

IEC 61131-2, Typ 1
2 Byte

16

1000 m
600 m
DC 24V
v

30 mA
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Digitale Ein-/Ausgabe-Module System 300S

323-1BL00 - DI 16xDC 24V, DO 16xDC 24V 1A > Technische Daten

Artikelnr. 323-1BL00
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 1A
Signallogik Ausgang P-schaltend
Ausgangsverzogerung von "0" nach "1" 150 s
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" 100 us

Mindestlaststrom =
Lampenlast 5W

Parallelschalten von Ausgangen zur redundanten Ansteue- maoglich (nur Ausgange der gleichen Gruppe)
rung

Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungserhéhung nicht moéglich
Ansteuern eines Digitaleingangs v
Schaltfrequenz bei ohmscher Last max. 1000 Hz
Schaltfrequenz bei induktiver Last max. 0,5 Hz
Schaltfrequenz bei Lampenlast max. 10 Hz
Begrenzung (intern) der induktiven Abschaltspannung L+ (-52 V)
Kurzschlussschutz des Ausgangs ja, elektronisch
Ansprechschwelle des Schutzes 1,5A

Anzahl Schaltspiele der Relaisausgange -

Schaltvermoégen der Relaiskontakte -

Ausgangsdatengrofie 2 Byte

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige grune LED pro Kanal
Alarme nein

Prozessalarm nein

Diagnosealarm nein
Diagnosefunktion nein
Diagnoseinformation auslesbar keine
Versorgungsspannungsanzeige grine LED pro Gruppe
Sammelfehleranzeige rote SF-LED
Kanalfehleranzeige keine

Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen v
zwischen den Kanalen in Gruppen zu 8
zwischen Kanalen und Riickwandbus v
Isolierung gepruft mit DC 500 V
DatengroRen

Eingangsbytes 2
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System 300S

Digitale Ein-/Ausgabe-Module

Artikelnr.

Ausgangsbytes
Parameterbytes
Diagnosebytes

Gehause

Material

Befestigung
Mechanische Daten
Abmessungen (BxHXxT)
Gewicht Netto

Gewicht inklusive Zubehdr
Gewicht Brutto
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen
Zertifizierung nach UL
Zertifizierung nach KC

323-1BL00
2
0
0

PPE
Profilschiene System 300

40 mm x 125 mm x 120 mm
230 g
240 g
270 g

0 °C bis 60 °C
-25 °C bis 70 °C

ja

ja

323-1BL00 - DI 16xDC 24V, DO 16xDC 24V 1A > Technische Daten
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Digitale Ein-/Ausgabe-Module System 300S

323-1BL00-S - DI 16xDC 24V, DO 16xDC 24V 1A

5.4 323-1BL00-S - DI 16xDC 24V, DO 16xDC 24V 1A

Eigenschaften Das Modul hat 32 zum Rickwandbus potenzialgetrennte Kanéle, von denen 16 als Ein-
gange und 16 als Ausgange arbeiten. Der Zustand der Kanale wird tUber LEDs angezeigt.

B 32 Kanéle, davon 16 Eingange und 16 Ausgange
B Eingangs-Nennspannung DC 24V
B \Versorgungsspannung DC 24V (extern) fir Ausgange
B Ausgangsstrom 1A pro Kanal
® LED fir Fehlermeldung bei Uberlast, Uberhitzung oder Kurzschluss
B Aktivanzeige der Kanéle durch LED
B Modul wird projektiert als 323-1BL00
B Das Sichere Abschalten wird unterstitzt
& Kap. 4.1 "Sicheres Abschalten nicht sicherer Ausgénge" Seite 39
Aufbau
o
1 — ] - = ] ! L+M+///4
=—H F 3— b BHH =3
i . i B
0 0 = B0 |4 ;ﬁ
o e 61| 26/¢
HoF CHE A 7.|| 2
| e 5] =T
2— 01 - PH H o] wa ]
= e = 30| |
L L = B L 1M
o = Sl 7 312+
L = =] 12| 321
= =] B 13 | 33,
. 14_| 3
alls S = nfl (T8 7
= I 16. 3
O 5 BH O [ W
i =5 BH HI [ed] o
s - BH H| |2 Wl
= — - - M 2M
[] 00 0
1 LEDs
2 Klappe mit Beschriftungsstreifen
3 Kontaktleiste
4 Klappe geoffnet mit Innenbeschriftung

VORSICHT!

A Bitte beachten Sie, dass die an einem Ausgabe-Kanal anliegende Span-
nung immer < der Uber L+ anliegenden Versorgungsspannung ist. Weiter
ist zu beachten, dass aufgrund der Parallelschaltung von Ein- und Aus-
gabe-Kanal je Gruppe ein gesetzter Ausgang Uber ein anliegendes Ein-
gabesignal versorgt werden kann. Auch bei ausgeschalteter Versor-
gungsspannung und anliegendem Eingangssignal bleibt so ein gesetzter
Ausgang aktiv. Bei Nichtbeachtung kann dies zur Zerstérung des Moduls
fuhren.
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System 300S

Digitale Ein-/Ausgabe-Module

Steckerbelegung, Anschlussbild, Statusanzeige

Pin
1

19

20

21, 31

22

39

30

40

Belegung
nicht belegt

Eingang
E+0.0

Eingang
E+1.7
Masse 1M
Eingange
Versor-
gungsspg.
DC +24V
Ausgang
A+0.0

Ausgang
A+1.7
Masse 2M
Ausgange
Masse 3M

Ausgange

Projektierung

Anschlussbild
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323-1BL00-S - DI 16xDC 24V, DO 16xDC 24V 1A
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Das Modul wird projektiert als 323-1BL0O0.

LED

1L+,
2L+

Beschreibung
LED (grun)

Versorgungsspannung
liegt an

LED (grun)
E+0.0 ... E+1.7
A+0.0 ... A+1.7

bei Signal "1" (Ein-
gang) bzw. aktivem
Ausgang wird die ent-
sprechende LED ange-
steuert

LED (rot)

Fehler bei Uberlast,
Kurzschluss
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Digitale Ein-/Ausgabe-Module System 300S

323-1BL00-S - DI 16xDC 24V, DO 16xDC 24V 1A

Prinzipschaltbild Eingabe Modul Ausgabe-Modul
Optokoppl
e & plo oppler ’_Iﬁ_’
Optokoppler
N Bus /= k\
LED
Bus &Eﬁ il ] ) ocaev
Mintern
I
Mintern
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System 300S

Digitale Ein-/Ausgabe-Module

5.4.1 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus
Stromaufnahme/Verlustleistung
Stromaufnahme aus Rickwandbus
Verlustleistung

Technische Daten digitale Eingange
Anzahl Eingange

Leitungslange geschirmt
Leitungsléange ungeschirmt
Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last)
Nennwert

Eingangsspannung fur Signal "0"
Eingangsspannung fir Signal "1"
Eingangsspannung Hysterese
Signallogik Eingang

Frequenzbereich

Eingangswiderstand

Eingangsstrom fur Signal "1"
Anschluss von 2-Draht-BERO mdglich
max. zulassiger BERO-Ruhestrom
Eingangsverzégerung von "0" nach "1"
Eingangsverzdgerung von "1" nach "0"

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange waagrechter
Aufbau

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange senkrechter
Aufbau

Eingangskennlinie
Eingangsdatengréfie

Technische Daten digitale Ausgénge
Anzahl Ausgange

Leitungslange geschirmt

Leitungsléange ungeschirmt
Lastnennspannung

Verpolschutz der Lasthennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last)

323-1BL00-S - DI 16xDC 24V, DO 16xDC 24V 1A > Technische Daten

323-1BL00-S
SM 323 - Digitale Ein-/Ausgabe

65 mA
58 W

16

1000 m

600 m

DC 24V

176 mA

DC 20,4...28,8 V
DCO0..5V

DC 15...28,8 V
P-lesend

7 mA

1,5 mA
3 ms
3ms

16

16

IEC 61131-2, Typ 1
2 Byte

16

1000 m
600 m
DC 24V
v

30 mA
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Digitale Ein-/Ausgabe-Module System 300S

323-1BL00-S - DI 16xDC 24V, DO 16xDC 24V 1A > Technische Daten

Artikelnr. 323-1BL00-S
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 1A
Signallogik Ausgang P-schaltend
Ausgangsverzogerung von "0" nach "1" 150 s
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" 100 us

Mindestlaststrom =
Lampenlast 5W

Parallelschalten von Ausgangen zur redundanten Ansteue- maoglich (nur Ausgange der gleichen Gruppe)
rung

Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungserhéhung nicht moéglich
Ansteuern eines Digitaleingangs v
Schaltfrequenz bei ohmscher Last max. 1000 Hz
Schaltfrequenz bei induktiver Last max. 0,5 Hz
Schaltfrequenz bei Lampenlast max. 10 Hz
Begrenzung (intern) der induktiven Abschaltspannung L+ (-52 V)
Kurzschlussschutz des Ausgangs ja, elektronisch
Ansprechschwelle des Schutzes 1,5A

Anzahl Schaltspiele der Relaisausgange -

Schaltvermoégen der Relaiskontakte -

Ausgangsdatengrofie 2 Byte

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige grune LED pro Kanal
Alarme nein

Prozessalarm nein

Diagnosealarm nein
Diagnosefunktion nein
Diagnoseinformation auslesbar keine
Versorgungsspannungsanzeige grine LED pro Gruppe
Sammelfehleranzeige rote SF-LED
Kanalfehleranzeige keine

Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen v
zwischen den Kanalen in Gruppen zu 8
zwischen Kanalen und Riickwandbus v
Isolierung gepruft mit DC 500 V
DatengroRen

Eingangsbytes 2
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System 300S

Digitale Ein-/Ausgabe-Module

Artikelnr.

Ausgangsbytes
Parameterbytes
Diagnosebytes

Gehause

Material

Befestigung
Mechanische Daten
Abmessungen (BxHXxT)
Gewicht Netto

Gewicht inklusive Zubehdr
Gewicht Brutto
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen
Zertifizierung nach UL
Zertifizierung nach KC

323-1BL00-S
2
0
0

PPE
Profilschiene System 300

40 mm x 125 mm x 120 mm
230 g
240 g
270 g

0 °C bis 60 °C
-25 °C bis 70 °C

ja

ja

323-1BL00-S - DI 16xDC 24V, DO 16xDC 24V 1A > Technische Daten
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Digitale Module FAST - SPEED-Bus System 300S

Adressierung am SPEED-Bus

6 Digitale Module FAST - SPEED-Bus
6.1 Adressierung am SPEED-Bus

Ubersicht

Maximale Anzahl steck-
barer Module

Uber Hardware-Konfigura-
tion Adressen definieren

Automatische Adressie-
rung

Damit die gesteckten Peripheriemodule am SPEED-Bus gezielt ange-sprochen werden
kénnen, missen ihnen bestimmte Adressen in der CPU zugeordnet werden. Sofern keine
Hardware-Konfiguration vorliegt, vergibt die CPU beim Hochlauf steckplatzabhangig
automatisch E/A Peripherieadressen unter anderem auch fir gesteckte Module am
SPEED-Bus.

Im Hardware-Konfigurator von Siemens kdénnen Sie maximal 8 Module pro Zeile paramet-
rieren. Bei Einsatz der SPEED7-CPUs kdnnen Sie bis zu 32 Module am Standard-Bus
und zuséatzlich 10 Module am SPEED-Bus ansteuern. Hier gehen CPs und DP-Master, da
diese zusatzlich virtuell am Standard-Bus zu projektieren sind, in die Summe von 32
Modulen am Standard-Bus mit ein. Fir die Projektierung von Modulen, die iber die
Anzahl von 8 hinausgehen, kdnnen virtuell Zeilenanschaltungen verwendet werden.
Hierbei setzen Sie im Hardware-Konfigurator auf Ihre 1. Profilschiene auf Steckplatz 3 die
Anschaltung IM 360 aus dem Hardware-Katalog. Nun kénnen Sie Ihr System um bis zu 3
Profilschienen erganzen, indem Sie jede auf Steckplatz 3 mit einer IM 361 von Siemens
beginnen.

Uber Lese- bzw. Schreibzugriffe auf die Peripheriebytes oder auf das Prozessabbild
kdnnen Sie die Module ansprechen. Mit einer Hardware-Konfiguration kénnen Sie Gber
ein virtuelles PROFIBUS-System durch Einbindung der SPEEDBUS.GSD Adressen defi-
nieren. Klicken Sie hierzu auf die Eigenschaften des entsprechenden Moduls und stellen
Sie die gewlnschte Adresse ein.

Falls Sie keine Hardware-Konfiguration verwenden mdéchten, tritt eine automatische
Adressierung in Kraft. Bei der automatischen Adressierung werden steckplatzabhangig
DIOs in einem Abstand von 4Byte und AlOs, FMs, CPs in einem Abstand von 256Byte
abgelegt. Nach folgenden Formeln wird steckplatzabhangig die Anfangsadresse ermittelt,
ab der das entsprechende Modul im Adressbereich abgelegt wird:

DIOs: Anfangsadresse = 4 x (Steckplatz-101)+128
AlOs, FMs, CPs: Anfangsadresse = 256 x (Steckplatz-101)+2048

@— . 102,101  Steckplatz

104 103 102 101

= —— —— — — —
P — —— A ——
7))
=
Anfangs- ™
Adresse 2
digital: = 140 136 132 128 % -
analog: = 2816 2560 2304 2048
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6.2 Projektierung
Ubersicht

6.2.1 Schnelleinstieg

Standard-Bus

Steckpl.| Modul
1
2 CPU ...
X2 ..
X1
3

reelle Module
am Standard-Bus

CPs bzw. DP-Master
am SPEED-Bus

[ 342-5DA02 V5.0 W

virtueller DP-Master fiir CPU
und alle SPEED-Bus-Module

:

(n) VIPA (100) VIPA
/_SPEEDbDu: SPEEDbui

IPA_SPEEDbus
[Steckpl.[Best.-Nr.
[0 |CPU auf Steckpl. 100,

VIPA_SPEEDbus

0 Modul v. Steckpl. n

-~

6.2.2 Voraussetzung

Projektierung > Voraussetzung

Jedes Modul am SPEED-Bus einschlieRlich der CPU ist als einzelner
"VIPA_SPEEDbus"-DP-Slave an einem virtuellen DP-Master (342- 5DA02 V5.0 von Sie-
mens) zu projektieren. Hierzu ist die Einbindung der GSD speedbus.gsd erforderlich.
Jeder "VIPA_SPEEDbus"-DP-Slave bietet fur die Projektierung genau einen Steckplatz,
auf dem das entsprechende SPEED-Bus-Modul zu platzieren ist. Die Zuordnung eines
SPEED-Bus-Slaves zu einer SPEED-Bus-Slot-Nr. erfolgt bei 100 beginnend Uber die
PROFIBUS-Adresse.

Fir den Einsatz der E/A-Module am SPEED-Bus ist die Einbindung Uber die GSD-Datei
von VIPA im Hardwarekatalog erforderlich.

Um kompatibel mit dem Siemens SIMATIC Manager zu sein, sind folgende Schritte
durchzufiihren:

1. » Hardware-Konfigurator von Siemens starten und speedbus.gsd fir SPEED7 von
VIPA einbinden.

Entsprechende Siemens CPU projektieren.

Beginnend mit Steckplatz 4, die System 300 Module am Standard-Bus in gesteckter
Reihenfolge platzieren.

Projektierung und Vernetzung aller SPEED-Bus DP-Master bzw. CPs am Standard-
Bus als CP 342-5 (342-5DA02 V5.0) bzw. 343-1EX11.

5. » Fur den SPEED-Bus immer als letztes Modul den DP-Master CP 342 5 (342-5DA02
V5.0) einbinden, vernetzen und in die Betriebsart DP-Master parametrieren. An
dieses Mastersystem jedes einzelne SPEED-Bus-Module als VIPA_SPEEDbus-
Slave anbinden. Hierbei entspricht die PROFIBUS-Adresse der SPEED-Bus-Slot-
Nr. beginnend mit 100 fur die CPU. Auf dem Steckplatz 0 jedes Slaves das ihm
zugeordnete Modul platzieren und ggf. Parameter andern.

Der Hardware-Konfigurator ist Bestandteil des Siemens SIMATIC Managers. Er dient der
Projektierung. Die Module, die hier projektiert werden kénnen, entnehmen Sie dem Hard-
ware-Katalog. Fur den Einsatz der System 300S Module am SPEED-Bus ist die Einbin-
dung der System 300S Module iber die GSD-Datei speedbus.gsd von VIPA im Hardwa-
rekatalog erforderlich.

Fiir die Projektierung werden fundierte Kenntnisse im Umgang mit dem
j Siemens SIMATIC Manager und dem Hardware-Konfigurator von Sie-
mens vorausgesetzt!
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Projektierung > Schritte der Projektierung

SPEEDBUS.GSD instal-

lieren

Die GSD (Gerate-Stamm-Datei) ist in folgenden Sprachversionen online verfligbar. Wei-
tere Sprachen erhalten Sie auf Anfrage:

Name Sprache
SPEEDBUS.GSD deutsch (default)
SPEEDBUS.GSG deutsch
SPEEDBUS.GSE englisch

Die GSD-Dateien finden Sie auf www.yaskawa.eu.com im Service-Bereich.
Die Einbindung der SPEEDBUS.GSD erfolgt nach folgender Vorgehensweise:
1. ) Gehen Sie in den Service-Bereich von www.yaskawa.eu.com.

2. ), Laden Sie aus dem Downloadbereich unter "Config Dateien = PROFIBUS" die ent-
sprechende Datei fiir lhr System 3008S.

Extrahieren Sie die Datei in lhr Arbeitsverzeichnis.
Starten Sie den Hardware-Konfigurator von Siemens.
SchlieRen Sie alle Projekte.

Gehen Sie auf "Extras = Neue GSD-Datei installieren”.

Navigieren Sie in das Verzeichnis VIPA_System_300S und geben Sie
SPEEDBUS.GSD an.

= Alle SPEED7-CPUs und -Module des System 300S von Yaskawa sind jetzt im
Hardwarekatalog unter Profibus-DP / Weitere Feldgerate / /0 /
VIPA_SPEEDBUS enthalten.

N o & |&|»

6.2.3 Schritte der Projektierung

Voraussetzungen

Nachfolgend wird die Vorgehensweise der Projektierung im Hardware-Konfigurator von
Siemens an einem abstrakten Beispiel gezeigt:

Die Projektierung gliedert sich in folgende Teile:

B Projektierung der Module am Standard-Bus.

B Projektierung aller SPEED-Bus-Module als virtuelles PROFIBUS-Netzwerk. Hierzu ist
die speedbus.gsd erforderlich.

<«—— SPEED-Bus (parallel) Standard-Bus (seriell) ——»

- I

()

DI DI DO DO DI CPU 31xS DI DO DIO Al AO

Fir den Einsatz der System 300S Module am SPEED-Bus ist die Einbindung der System
300S Module uber die GSD-Datei speedbus.gsd von VIPA im Hardwarekatalog erforder-
lich.
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Projektierung der Module
am Standard-Bus

Die am Standard-Bus rechts der CPU befindlichen Module sind nach folgenden Vorge-

hensweisen zu projektieren:

1.

Projektierung > Schritte der Projektierung

Starten Sie den Hardware-Konfigurator von Siemens mit einem neuen Projekt und

figen Sie aus dem Hardware-Katalog eine Profilschiene ein.

Platzieren Sie auf Steckplatz 2 die entsprechende Siemens CPU.

Binden Sie beginnend mit Steckplatz 4 lhre System 300V Module auf dem Stan-
dard-Bus in der gesteckten Reihenfolge ein.

Parametrieren Sie ggf. die CPU bzw. die Module. Das Parameterfenster wird

gedffnet, sobald Sie auf das entsprechende Modul doppelklicken.

Zur Buserweiterung kénnen Sie die IM 360 von Siemens einsetzen, an die Sie bis

zu 3 Erweiterungs-Racks Uber die IM 361 anbinden kdnnen. Buserweiterungen

dirfen immer nur auf Steckplatz 3 platziert werden.
Sichern Sie lhr Projekt.

<—— SPEED-Bus (parallel)

Standard-Bus (seriell) ——»

DI

DI

DO

DO

DI

CPU 31xS

DI

DO

DIO

N

1

1

Standard-Bus

N 20 Steq;kpl. Modul

2 CPU ...

X2

X1
3

> 4 | DI

5 DO
6 DIO
7 Al
8 AO

Zur Buserweiterung kénnen Sie die IM 360 von Siemens einsetzen, an
die Sie bis zu 3 Erweiterungs-Racks (iber die IM 361 anbinden kénnen.
Buserweiterungen diirfen immer nur auf Steckplatz 3 platziert werden.
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System 300S

Projektierung > Schritte der Projektierung

Projektierung aller
SPEED-Bus-Module in

einem virtuellen Master-

System

Die Steckplatzzuordnung der CPU mit ihren SPEED-Bus-Modulen und die
Parametrierung der Ein-/Ausgabe-Peripherie hat Gber ein virtuelles PROFIBUS-DP-
Master-System zu erfolgen. Platzieren Sie hierzu immer als letztes Modul einen DP-
Master (342-5DA02 V5.0) mit Mastersystem. Fir den Einsatz der System 300S Module
am SPEED-Bus ist die Einbindung der System 300S Module iber die GSD-Datei
speedbus.gsd von Yaskawa im Hardwarekatalog erforderlich.

Nach der Installation der speedbus.gsd finden Sie unter:

Profibus-DP / Weitere Feldgeréte / I/0 / VIPA_SPEEDbus das DP-Slave-System
vipa_speedbus.

Binden Sie nun fir die CPU und jedes Modul am SPEED-Bus ein Slave-System
"vipa_speedbus" an. Stellen Sie als PROFIBUS-Adresse die Steckplatz-Nr. (100...110)
des Moduls ein und platzieren Sie auf Steckplatz O des Slave-Systems das entspre-
chende Modul aus dem Hardwarekatalog von vipa_speedbus.

<«—— SPEED-Bus (parallel) Standard-Bus (seriell) ——»

O
DI DI DO DO DI CPU 31xS DI DO DIO Al AO
Slot: 105 104 103 102 101 100
Standard-Bus
_ Angabe Steckplatz Ste(1:kpl. Modul
Uber PROFIBUS-Adresse 2 CPU .
DP-Mastersystem fir SPEED-Bus-Module X2
o 3
(104) VIPA (102) VIPA | (100) VIPA 4 DI
“SPEEDbus,
111 RN
L 6 DIO
7 Al
VIPA_SPEEDbus VIPA_SPEEDbus VIPA_SPEEDbus 8 AO
}gt%kpl'\lgzeﬁi_g%o-ol } gtSCKPI"\Ezsti_g;ho-Do ‘\ }gted(pl'\l?fxsst':ng‘EED%cpu 9 CP342-5
(105) VIPA (103) VIPA (101) VIPA
SPEEDbU: / SPEEDbus/ / SPEEDbus/|
(I | iﬂﬂﬂm | iﬂﬂﬂm
VIPA_SPEEDbus VIPA_SPEEDbus VIPA_SPEEDbus
[Steckpl.[Best.-Nr. [Steckpl.[Best.-Nr. [Steckpl.[Best.-Nr. |
[0 [321-1BH70 - DI [0 [322-1BH70-DO | [0 [321-1BH70-DI_|

Das entsprechende Modul ist aus dem HW-Katalog von
vipa_speedbus auf Steckplatz 0 zu Gibernehmen
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321-1BH70 - DI 16xDC 24V

6.3 321-1BH70 - DI 16xDC 24V

Eigenschaften Das schnelle Digital-Eingabe-Modul erfasst die binaren Steuersignale aus der Prozess-
ebene und transportiert sie galvanisch getrennt iber den SPEED-Bus zur CPU. Es hat 16
Kanéle, die ihren Zustand Uber LEDs anzeigen.

B 16 schnelle Eingabekanale, potenzialgetrennt zum SPEED-Bus
Erweiterte Parametriermdglichkeit

Eingangs-Nennspannung DC 24V

Geeignet flir Schalter und Naherungsschalter

Statusanzeige der Kanale durch LEDs

Aufbau

Toouoouooonog

1ij 7

18 |

U0 ooooooam

[T T T T T T T IoT
3
\

[l

LEDs

Klappe mit Beschriftungsstreifen
Kontaktleiste

Klappe gedffnet mit Innenbeschriftung

A WN -
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Digitale Module FAST - SPEED-Bus System 300S

321-1BH70 - DI 16xDC 24V > Parametrierung

Steckerbelegung Anschlussbild Statusanzeige

Pin Belegung Anschlussbild LED Beschreibung
1 Jb ey 1 DI 16xDC24V 0 LEDs (grtn)
2 Eingang E+0.0 2 — ] E+0.0 bis E+1.7
3 | 0T 7 ab ca. 15V wird das
4 1 Signal "1" erkannt und
5 .2 die entsprechende
6 // ; 3 B LED angesteuert
7 T || 4
9 Eingang E+0.7 8—/— ; 5
10 nicht belegt 9 6
| 7 1
11 nicht belegt =
12 Eingang E+1.0 /’:) SM321S
12 0
13 N
2
19 Eingang E+1.7 1%7 sl
20 Masse 16 L 4
— L 5
7 ~ s
18 7
19 1 %0
20 VIPA 321-1BH70
M
Prinzipschaltbild Eingabe Modul

LED A
Optokoppler (== ~)DC 24V
_/
SPEED-Bus > NV ‘
il
Mintern

6.3.1 Parametrierung

Abhangig von der Projektierung belegt das Modul 2Byte bzw. 48Byte im Eingangs-
Bereich der CPU. Zur Projektierung haben Sie folgende Moglichkeiten:

B Projektierung als 321-1BH70 DI16xDC24V
— Bereich in PAE: 2Byte
— Parameter: keine
— Eingangsfilter Verzégerungszeit: 2,56us
B Projektierung als DI16 Alarm/ETS
— Bereich in PAE: 48Byte
— Parameter: 66Byte (Flankenauswabhl, Zeitstempel, Filter)
— Eingangsfilter Verzdgerungszeit: 1us + param. Filterwert
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Digitale Module FAST - SPEED-Bus

321-1BH70 - DI 16xDC 24V > Parametrierung

6.3.1.1  Projektierung als 321-1BH70 DI16xDC24V

Bei dieser Projektierung haben Sie keine Parametriermdglichkeit und Ihr Modul belegt im
Eingangs-Adressbereich der CPU 2Bytes. Sofern keine Hardware-Projektierung vorliegt,
wird standardmaRig diese Betriebsart verwendet. Hierbei besitzt das Modul eine Verzo-
gerungszeit von 2,56s.

6.3.1.2 Projektierung als DI16 Alarm/ETS

Aufbau der Parameter-
daten

Datensatz 7Fh Diagnose-
alarm

Wird das Modul in der Hardware-Konfiguration als "DI16 Alarm/ETS" projektiert, belegt
dieses im Eingangs-Bereich der CPU 48Byte und kann mit 66Byte Daten parametriert
werden.

B Diagnosealarm (global fur alle Eingange)

B Flankenauswahl (aufschaltbarer Prozessalarm je Kanal)

B Zeitstempel (Aktivierung einer Zeitstempelfunktion je Kanal)
B Filterwert (fir unsaubere Eingangssignale je Kanal)

Bei der Parametrierung wird ein 66 Byte langer Parameterbereich in den Datensatzen
7Fh, 80h und 81h Ubergeben. Unter Einsatz der SFCs 55, 56 und 57 kdnnen Sie zur
Laufzeit Parameter andern und an lhr Modul Ubertragen. Die Datenséatze haben fol-
genden Aufbau:

Mit diesem Datensatz aktivieren bzw. deaktivieren Sie die Diagnosefunktion. Ein Diagno-
sealarm tritt auf, sobald wahrend einer Prozessalarmbearbeitung fir das gleiche Ereignis
ein weiterer Prozessalarm ausgel6st wird.

Der Datensatz hat folgenden Aufbau:

Wort

0 Diagnosealarm
0000h = deaktiviert
0001h = aktiviert

2 reserviert
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321-1BH70 - DI 16xDC 24V > Parametrierung

Datensatz 80h Flanken- Uber diesen Datensatz kénnen Sie einen Prozessalarm fir E+0.0 ... E+1.7 aktivieren und
auswahl (Byte 0 ... 15) bestimmen, auf welche Flanke des Eingangssignals ein Prozessalarm ausgeldst werden
soll.

Der Datensatz hat folgenden Aufbau:

Byte
. B Bit1... 0: Flankenauswahl E+0.0
— 00b deaktiviert
— 01b Prozessalarm auf steigende Flanke
— 10b Prozessalarm auf fallende Flanke
— 11b Prozessalarm auf beide Flanken
W Bit7... 2: reserviert

15 B Bit1... 0: Flankenauswahl E+1.7
— 00b deaktiviert
— 01b Prozessalarm auf steigende Flanke
— 10b Prozessalarm auf fallende Flanke
— 11b Prozessalarm auf beide Flanken
B Bit7... 2: reserviert

Datensatz 80h ETS Zeit- In jedem SPEED-Bus-Modul wird ein Timer mit der Auflésung von 1us mitgeftihrt. Mit

stempel (Byte 16 ... 31) dem Hochlauf der CPU startet der Timer. Somit haben Sie am SPEED-Bus eine Zeitbasis
mit einer Genauigkeit von +1us. Durch Parametrierung der ETS-Funktion (Edge
Timestamp) fur einen Eingang wird bei entsprechender Flanke der aktuelle Zeitwert im
Prozessabbild des Moduls eingetragen. Somit haben Sie die Mdglichkeit aus lhrem
Anwenderprogramm heraus Zeiten von verschiedenen Eingangskanélen zu vergleichen.

Uber den Parameter Zeitstempel kénnen Sie das ETS-System aktivieren und bestimmen,
auf welche Flanke des Eingangssignals ein Zeitstempel im Prozessabbild gespeichert
werden soll. Hierbei haben Sie folgende Auswahlméglichkeiten:

B kein Zeitstempel

B Zeitstempel auf steigende Flanke
B Zeitstempel auf fallende Flanke
B Zeitstempel auf beide Flanken

Belegung im Prozessabbild & "48Bytes im Prozessabbild" Seite 115

Die gespeicherten Zeiten entsprechen dem Zeitpunkt an dem das Signal
j den Eingangsfilter des Moduls bereits passiert hat. Zur Ermittlung der tat-

séchlichen Zeit an der Klemme ist die Verzégerungszeit von 1us und die
unter Filter parametrierte Verzégerungszeit abzuziehen.

—
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321-1BH70 - DI 16xDC 24V > Parametrierung

Byte Bit7 ... Bit 0

16 B Bit 1, 0: Zeitstempel Kanal 0 (E+0.0)
— 00 = kein Zeitstempel
— 01 = Zeitstempel auf steigende Flanke
— 10 = Zeitstempel auf fallende Flanke
— 11 = Zeitstempel auf beide Flanken

31 B Bit1, 0: Zeitstempel Kanal 15 (E+1.7)
— 00 = kein Zeitstempel
— 01 = Zeitstempel auf steigende Flanke
— 10 = Zeitstempel auf fallende Flanke
— 11 = Zeitstempel auf beide Flanken

Datensatz 81h Eingangs- Uber diesen Datensatz kdnnen Sie einen Eingangs-Filter in 2,56us-Schritten fir E+0.0 ...

filter E+1.7 vorgeben. Durch Vorschalten eines Filters bestimmen Sie, wie lange ein Eingangs-
signal anzustehen hat, bis dies als "1"-Signal ausgewertet wird. Mittels Filter lassen sich
beispielsweise Signal-Spitzen (Peaks) bei einem unsauberen Eingangssignal filtern.

Die Eingabe erfolgt als Faktor von 2,56ps (2,56ps ... 40ms) und liegt im Bereich 1 ...
16000.

Der Datensatz hat folgenden Aufbau:

Wort
0 Eingangsfilter E+0.0 in 2,56us-Schritten
30 Eingangsfilter E+1.7 in 2,56us-Schritten

48Bytes im Prozessabbild Das Modul belegt im Eingangs-Adressbereich der CPU 48Byte, die folgende Bedeutung

haben:

Byte Bit 7 ... Bit 0

0 Zustand der Kanale (1 = gesetzt, 0 = nicht gesetzt)
B Bit 0: Zustand E+0.0
[
B Bit 7: Zustand E+0.7

1 Zustand der Kanale (1 = gesetzt, 0 = nicht gesetzt)
B Bit 8: Zustand E+1.0
[
B Bit 15: Zustand E+1.7

2.3 reserviert
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System 300S

321-1BH70 - DI 16xDC 24V > Parametrierung

Byte
4

10... 11

Byte
12
16
20
24
28
32
36
40

Bit7 ... Bit 0

1. Flankenauswertung
(1 = Flanke erkannt, O = keine Flanke erkannt).

Hier wird das Auftreten einer Flanke seit dem letzten Lesezugriff auf das
Register vermerkt. Nach einem Lesezugriff auf dieses Register (im Modul)
wird es zurlickgesetzt.

B Bit 0: Zustand E+0.0
..
B Bit 7: Zustand E+0.7

Flankenauswertung

B Bit 0: Zustand E+1.0
I

B Bit 7: Zustand E+1.7

reserviert

Flanke verloren
(1 = Flanke verloren, 0 = keine Flanke verloren).

Hier wird vermerkt, ob ein Flankenwechsel verloren gegangen ist, also ob
seit dem letzten Lesezugriff mehr als ein Flankenwechsel stattgefunden
hat.

B Bit 0: Zustand E+0.0
|
B Bit 7: Zustand E+0.7

Flanke verloren

B Bit 0: Zustand E+1.0
| I

B Bit 7: Zustand E+1.7

reserviert

Die nachfolgenden Bytes beinhalten die Werte des us Tickers fiir einen
Kanal zum Zeitpunkt des Flankenwechsels. Es werden nur die unteren
16Bit lbernommen. Ein Uberlauf nach 65ms ist im Anwenderprogramm
entsprechend zu bearbeiten.

+3

Zeitstempel E+0.1
Zeitstempel E+0.3
Zeitstempel E+0.5
Zeitstempel E+0.7
Zeitstempel E+1.1
Zeitstempel E+1.3
Zeitstempel E+1.5
Zeitstempel E+1.7

+2

+1

Zeitstempel E+0.0
Zeitstempel E+0.2
Zeitstempel E+0.4
Zeitstempel E+0.6
Zeitstempel E+1.0
Zeitstempel E+1.2
Zeitstempel E+1.4
Zeitstempel E+1.6

+0
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Digitale Module FAST - SPEED-Bus

321-1BH70 - DI 16xDC 24V > Parametrierung

Byte 44 ... 47
Byte Bit7 ... Bit 0
44 2. Flankenauswertung (1 = Flanke erkannt, O = keine Flanke erkannt). Hier

45

46...47

wird das Auftreten einer Flanke seit dem letzten Lesezugriff auf das FA7-
Register vermerkt. Nach einem Lesezugriff auf dieses Register (im Modul)
wird es nicht zurtickgesetzt.

B Bit 0: Zustand E+0.0
]

B Bit 7:Zustand E+0.7

Flankenauswertung

B Bit 0: Zustand E+1.0
[}

B Bit7: Zustand E+1.7

reserviert

Zur Gewahrleistung der Konsistenz eines ps-Ticker-Eintrags zur 1. Flankenauswertung
(FA1) dient die 2. Flankenauswertung (FA2). Die Konsistenz ist nur dann gewahrleistet,
wenn das entsprechende Bit der FA2 "0" ist. Hat seit dem letzten Lesezugriff mehr als ein
Flankenwechsel stattgefunden, wird das entsprechende Bit fiir Flanken verloren (FV)
gesetzt. Hier enthalt der ps-Ticker-Eintrag den Zeitpunkt der letzten Flanke.

Beispiel:

FA1
FV

FA2

Byte +1 +0

4 o 1100010010111 10
8 0O 00 0OOO OO O OOOT“11TOT11TO
44 o o110 00 O0O0OOTO0OMT1TO0OTUO0OT11TO

Die konsistenten ps-Ticker-Eintrage kénnen Sie durch logische Bitoperationen ermitteln:
FA1 AND NOT FA2

Ergebnis

01 0O0O0 010 0 1 0 0 01 0 O

Bitoperation:

i

Systembedingt kbnnen Sie SFC 14 (DPRD_DAT) "Konsistente Nutzdaten
lesen" mit diesem Modul nicht verwenden.
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321-1BH70 - DI 16xDC 24V > Diagnosealarm

6.3.2 Prozessalarm

Lokaldoppelwort 8 des OB

40

6.3.3 Diagnosealarm

Funktionsweise

Uber die Flankenauswahl kénnen Sie in lhrer Parametrierung einen Prozessalarm akti-
vieren und bestimmen, auf welche Flanke des Eingangssignals ein Prozessalarm ausge-
I6st werden soll. Ein Prozessalarm bewirkt einen Aufruf des OB 40. Innerhalb des OB 40
haben Sie die Mdglichkeit Uber das Lokalwort 6 die logische Basisadresse des Moduls zu
finden, das den Prozessalarm ausgel6st hat. Nahere Informationen zum auslésenden
Ereignis finden Sie in Lokaldoppelwort 8.

Das Lokaldoppelwort 8 des OB 40 hat folgenden Aufbau:

Lokalbyte  Bit7...Bit0

8 Bit 0: Flanke an E+0.0
Bit 1: Flanke an E+0.1
Bit 2: Flanke an E+0.2
Bit 3: Flanke an E+0.3
Bit 4: Flanke an E+0.4
Bit 5: Flanke an E+0.5
Bit 6: Flanke an E+0.6
Bit 7: Flanke an E+0.7

Bit 0: Flanke an E+1.0
Bit 1: Flanke an E+1.1
Bit 2: Flanke an E+1.2
Bit 3: Flanke an E+1.3
Bit 4: Flanke an E+1.4
Bit 5: Flanke an E+1.5
Bit 6: Flanke an E+1.6
Bit 7: Flanke an E+1.7

10 00h (fix)
11 00h (fix)

Sie haben die Mdglichkeit Uber die Parametrierung (Datensatz 7Fh) global einen Diagno-
sealarm fir das Modul zu aktivieren. Ein Diagnosealarm tritt auf, sobald wahrend einer
Prozessalarmbearbeitung im OB 40, fiir das gleiche Ereignis ein weiterer Prozessalarm
ausgeldst wird. Durch Auslésen eines Diagnosealarms wird die aktuelle Prozessalarm-
Bearbeitung im OB 40 unterbrochen und in OB 82 zur Diagnosealarmbearbeitung,ommend
verzweigt. Treten wahrend der Diagnosealarmbearbeitung auf anderen Kanalen weitere
Ereignisse auf, die einen Prozess- bzw. Diagnosealarm auslésen kdnnen, werden diese
zwischengespeichert. Nach Ende der Diagnosealarmbearbeitung werden zunachst alle
zwischengespeicherten Diagnosealarme in der Reihenfolge ihres Auftretens abgearbeitet
und anschlie3end alle Prozessalarme. Treten auf einem Kanal, fir welchen aktuell ein
Diagnosealarm,,mmeng P€arbeitet wird bzw. zwischengespeichert ist, weitere Prozess-
alarme auf, gehen diese verloren. Ist ein Prozessalarm, fur welchen ein Diagnose-
alarm,,mmeng @Usgelodst wurde, abgearbeitet, erfolgt erneut ein Aufruf der Diagnosealarm-
bearbeitung als Diagnosealarmgepneng. Alle Ereignisse eines Kanals zwischen
Diagnosealarmymmens Und Diagnosealarmgeneng Werden nicht zwischengespeichert und
gehen verloren. Innerhalb dieses Zeitraums (1. Diagnosealarm,mmeng bis letzter Diagno-
sealarmgyeneng) leuchtet die SF-LED der CPU. Zuséatzlich erfolgt fir jeden Diagnose-
alarmyommendigenend €iN Eintrag im Diagnosepuffer der CPU.
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Beispiel:
Eingabe-Kanal: 3] [8] (3] (6] 4] (3]
Prozessalarm: I
ohne Diagnosealarm: OB40: | 0B40_8 OP40_3 [ OB40_6 OB40_14 0OB40_3
[8] verloren verloren 6 6
Zwischenspeicher (FIFO): 3 @ 6 14 14
3
mit Diagnosealarm: OB40: | 0B40_8 ‘ ‘ ﬁ‘ APBS pBd0_6 B40_14
OB82: YoB82 8 | 0B82. 3 | ®Bs2 4 [oBs2 3
kommend kommend behend gt;ahend
8 E 3 verloren 6
Zwischenspeicher Proz (FIFO): 6] [6] n4
6] 14
8
Zwischenspeicher Diag (FIFO): [8] 3]3] 8] 13]
Diagnosealarmbearbei- Mit jedem OB 82-Aufruf erfolgt ein Eintrag mit Fehlerursache und Moduladresse im Diag-
tung nosepuffer der CPU. Unter Verwendung des SFC 59 kdnnen Sie die Diagnosebytes aus-
lesen. Bei deaktiviertem Diagnosealarm haben Sie Zugriff auf das jeweils letzte Diag-
nose-Ereignis. Haben Sie in lhrer Hardware-Konfiguration die Diagnosefunktion aktiviert,
so befinden sich bei Aufruf des OB 82 die Inhalte von Datensatz 0 bereits im Lokaldop-
pelwort 8. Mit dem SFC 59 kénnen Sie zusatzlich den Datensatz 1 auslesen, der weiter-
fuhrende Informationen beinhaltet. Nach Verlassen des OB 82 ist keine eindeutige Zuord-
nung der Daten zum letzten Diagnosealarm mehr mdglich. Die Datensatze des
Diagnosebereichs haben folgenden Aufbau:
Datensatz 0 Byte  Bit7..0

Diagnosekommend
0 Bit 0: gesetzt wenn Baugruppenstorung
Bit 1: 0O (fix)
Bit 2: gesetzt bei Fehler extern
Bit 3: gesetzt bei Kanalfehler vorhanden
Bit 4: gesetzt wenn externe Hilfsspannung fehlt

Bit 7 ... 5: 0 (fix)

Bit 3 ... 0: Modulklasse

— 1111b: Digital
B Bit 4: Kanalinformation vorhanden
B Bit7 ... 5:0 (fix)

2 00h (fix)

3 B Bit5... 0: 0 (fix)
B Bit 6: Prozessalarm verloren
B Bit 7: O (fix)
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Datensatz 0 Diagnoseg.h,.na  Nach der Fehlerbehebung erfolgt, sofern die Diagnosealarmfreigabe noch aktiv ist, eine
Diagnosemeldunggenend

Byte  Bit7..0

0 Bit 0: gesetzt wenn Baugruppenstérung

Bit 1: 0 (fix)

Bit 2: gesetzt bei Fehler extern

Bit 3: gesetzt bei Kanalfehler vorhanden

Bit 4: gesetzt wenn externe Hilfsspannung fehlt

Bit 7 ... 5: 0 (fix)

Bit 3 ... 0: Modulklasse

— 1111b: Digital
B Bit 4: Kanalinformation vorhanden
B Bit7 ... 5:0 (fix)

2 00h (fix)

3 00h (fix)

Diagnose Datensatz 1 Der Datensatz 1 enthalt die 4Byte des Datensatzes 0 und zusatzlich 12Byte modulspezi-
fische Diagnosedaten. Die Diagnosebytes haben folgende Belegung:

Byte Bit 7...0
0..3 Inhalte Datensatz 0 & "Datensatz 0 Diagnose;,mmend" Seite 119
4 B Bit6 ... 0: Kanaltyp

— 70h: Digitaleingabe
B Bit 7: Weitere Kanaltypen vorhanden
B 0:nein
B 1:ja
5 Anzahl der Diagnosebits, die das Modul pro Kanal ausgibt (hier 08h)
6 Anzahl der Kanale eines Moduls (hier 04h)

Bit 0: Fehler in Kanalgruppe 0 (E+0.0 ... E+0.3)
Bit 1: Fehler in Kanalgruppe 1 (E+0.4 ... E+0.7)
Bit 2: Fehler in Kanalgruppe 2 (E+1.0 ... E+1.3)
Bit 3: Fehler in Kanalgruppe 3 (E+1.4 ... E+1.7)
Bit 7 ... 4: 0 (fix)

8 Diagnosealarm wegen "Prozessalarm verloren" auf...

Bit O: ... Eingang E+0.0
Bit 1: 0 (fix)
Bit 2: ... Eingang E+0.1
Bit 3: 0 (fix)
Bit 4: ... Eingang E+0.2
Bit 5: 0 (fix)
Bit 6: ... Eingang E+0.3
Bit 7: 0 (fix)
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Byte

10

11

12...15

321-1BH70 - DI 16xDC 24V > Diagnosealarm

Bit 7...0

Diagnosealarm wegen "Prozessalarm verloren" auf...

Bit O: ... Eingang E+0.4
Bit 1: 0 (fix)
Bit 2: ... Eingang E+0.5
Bit 3: 0 (fix)
Bit 4: ... Eingang E+0.6
Bit 5: 0 (fix)
Bit 6: ... Eingang E+0.7
Bit 7: O (fix)

Diagnosealarm wegen "Prozessalarm verloren" auf...

Bit O: ... Eingang E+1.0
Bit 1: 0 (fix)
Bit 2: ... Eingang E+1.1
Bit 3: 0 (fix)
Bit 4: ... Eingang E+1.2
Bit 5: 0 (fix)
Bit 6: ... Eingang E+1.3
Bit 7: O (fix)

Diagnosealarm wegen "Prozessalarm verloren" auf...

B Bit0: ... Eingang E+1.4
m  Bit 1: 0 (fix)

B Bit2: ... Eingang E+1.5
B Bit 3: 0 (fix)

B Bit4: ... Eingang E+1.6
B Bit 5: 0 (fix)

B Bit6: ... Eingang E+1.7
B Bit 7: O (fix)

00h (fix)
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6.3.4 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus
Stromaufnahme/Verlustleistung
Stromaufnahme aus Rickwandbus
Verlustleistung

Technische Daten digitale Eingéange
Anzahl Eingange

Leitungslange geschirmt
Leitungsléange ungeschirmt
Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last)
Nennwert

Eingangsspannung fur Signal "0"
Eingangsspannung fir Signal "1"
Eingangsspannung Hysterese
Signallogik Eingang

Frequenzbereich

Eingangswiderstand

Eingangsstrom fur Signal "1"
Anschluss von 2-Draht-BERO mdglich
max. zulassiger BERO-Ruhestrom
Eingangsverzégerung von "0" nach "1"

Eingangsverzdgerung von "1" nach "0"

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange waagrechter

Aufbau

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange senkrechter
Aufbau

Eingangskennlinie
Eingangsdatengréfie
Status, Alarm, Diagnosen
Statusanzeige

Alarme

Prozessalarm
Diagnosealarm
Diagnosefunktion

Diagnoseinformation auslesbar

321-1BH70

SM 321S - Digitale Eingabe FAST - SPEED-Bus
v

390 mA
5W

16

1000 m

600 m

DC 20,4...28,8 V
15 mA

DC 24V
DCO0..5V

DC 15...28,8 V
P-lesend

7 mA

v

1,5 mA

parametrierbar 2,56us - 40ms
parametrierbar 2,56us - 40ms
16

16

IEC 61131-2, Typ 1
2 Byte

grune LED pro Kanal
ja

ja, parametrierbar
ja, parametrierbar

ja

maglich
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Artikelnr.
Versorgungsspannungsanzeige
Sammelfehleranzeige
Kanalfehleranzeige
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen

zwischen den Kanalen in Gruppen zu

zwischen Kanalen und Rickwandbus

Isolierung geprift mit
DatengroRen
Eingangsbytes
Ausgangsbytes
Parameterbytes
Diagnosebytes

Gehause

Material

Befestigung
Mechanische Daten
Abmessungen (BxHXxT)
Gewicht Netto

Gewicht inklusive Zubehdr
Gewicht Brutto
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen
Zertifizierung nach UL
Zertifizierung nach KC

321-1BH70 - DI 16xDC 24V > Technische Daten

321-1BH70
grune LED
keine

keine

16
v

DC 500 V

2/48

0/66
16

PPE
Profilschiene SPEED-Bus

40 mm x 125 mm x 120 mm

190 g

0 °C bis 60 °C
-25 °C bis 70 °C

ja
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6.4 322-1BH70 - DO 16xDC 24V 0,5A

Das digitale schnelle Ausgabe-Modul erfasst die binaren Steuersignale iber den SPEED-
Bus aus der CPU und transportiert sie Uber die Ausgange an die Prozessebene. Das
Modul ist mit 24V Uber den Frontstecker zu versorgen. Es hat 16 Kanale, die ihren
Zustand durch Leuchtdioden anzeigen.

Eigenschaften

Aufbau

AOWON -

16 schnelle Ausgabe-Kanale, potenzialgetrennt zum SPEED-Bus
Versorgungsspannung DC 24V

Ausgangsstrom 0,5A

Geeignet fir Magnetventile und Gleichstromschiitze
Statusanzeige der Kanale durch LEDs

|
\\
N

")

TETTTiTT

I Y

[T TITITITITITITTIT

U0 0o0uooouooam

N
‘ J‘j:

[T T TIT T ITITTIT

[]

LEDs

Klappe mit Beschriftungsstreifen
Kontaktleiste

Klappe gedffnet mit Innenbeschriftung
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Steckerbelegung Anschlussbild Statusanzeige

Pin Belegung Anschlussbild LED Beschreibung
1 Versorgungsspg. 1 1L+ DO 16xDC24V | 1L+, 2L+ LEDs (grin)
DC 24V (1L+) LE; WA ML+ | - Versorgungsspannung
3 0 — iegt an
2 Ausgang A+0.0 4 0 1 0 LEDs (griin)
445 [ — 2 A+0.0 bis A+1.7
6 =) -3 L
7 4 7 sobald ein Ausgang
74‘_¥ m 5 aktiv ist, wird die ent-
8 T = sprechende LED ange-
9 . 6 steuert
] 7 —
10 i B «— F LED (rot)
9 Ausgang A+0.7 SM322 Fehler bei Uberlast
oder Kurzschluss
10 Masse 1 1 oL+ ; oL+ | e
11 Versorgungsspg. 12 .0 -
DC 24\9/ (2?_ )pg 13 EE A
+ L -
12 Ausgang A+1.0 15 [ 3
16 - (- He ]
E R 5
19 Ausgang A+1.7 17 0 ™ 6
20 Masse 2 &Ei : T —
19 LR | e
E 3l4
20 VIPA 322-1BH70
2M
Prinzipschaltbild Ausgabe-Modul

Optokoppler

SPEED-Bus $3L
4
il

Mintern

(=) bC 24v

VORSICHT!
Bitte beachten Sie, dass die an einem Ausgabe-Kanal anliegende Span-
nung immer < der Uber L+ anliegenden Versorgungsspannung ist.
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6.4.1 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus

Stromaufnahme/Verlustleistung

Stromaufnahme aus Rickwandbus

Verlustleistung

Technische Daten digitale Ausgange

Anzahl Ausgange

Leitungslange geschirmt

Leitungsléange ungeschirmt

Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last)
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 40°C
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 60°C
Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert

Signallogik Ausgang

Ausgangsverzogerung von "0" nach "1"
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0"
Mindestlaststrom

Lampenlast

Parallelschalten von Ausgangen zur redundanten Ansteue-

rung

Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungserhéhung

Ansteuern eines Digitaleingangs
Schaltfrequenz bei ohmscher Last
Schaltfrequenz bei induktiver Last

Schaltfrequenz bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der induktiven Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs
Ansprechschwelle des Schutzes

Anzahl Schaltspiele der Relaisausgange
Schaltvermoégen der Relaiskontakte
Ausgangsdatengrofie

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

322-1BH70

SM 322S - Digitale Ausgabe FAST - SPEED-Bus

v

390 mA
5W

16

1000 m
600 m
DC 24V
30 mA
4 A

4 A

4 A
05A
P-schaltend
6,12 ys
6,12 us
5w

nicht maglich

nicht moglich
v

max. 100 kHz
max. 0,5 Hz
max. 10 Hz

L+ (-52 V)

ja, elektronisch
1A

2 Byte

grune LED pro Kanal
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Artikelnr.

Alarme

Prozessalarm

Diagnosealarm
Diagnosefunktion
Diagnoseinformation auslesbar
Versorgungsspannungsanzeige
Sammelfehleranzeige
Kanalfehleranzeige
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen

zwischen den Kanalen in Gruppen zu

zwischen Kanalen und Rickwandbus

Isolierung geprift mit
DatengroRen
Eingangsbytes
Ausgangsbytes
Parameterbytes
Diagnosebytes

Gehause

Material

Befestigung
Mechanische Daten
Abmessungen (BxHxT)
Gewicht Netto

Gewicht inklusive Zubehdr
Gewicht Brutto
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen
Zertifizierung nach UL
Zertifizierung nach KC

322-1BH70 - DO 16xDC 24V 0,5A > Technische Daten

322-1BH70

nein

nein

nein

nein

keine

grine LED pro Gruppe
rote SF-LED

keine

DC 500 V

o O N O

PPE
Profilschiene SPEED-Bus

40 mm x 125 mm x 120 mm

200 g

0 °C bis 60 °C
-25°C bis 70 °C

ja
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6.5 323-1BH70 - DIO 16xDC 24V 0,5A

Eigenschaften Das SPEED-Bus-Modul besitzt 16 schnelle Kanale, die als Ein- oder Ausgabe-Kanale
eingesetzt werden kénnen. Der Zustand der Kanale wird tGber LEDs angezeigt. Sobald
ein Ausgang aktiv ist, wird der zugehdrige Eingang auf "1" gesetzt. Bei einem Kurz-
schluss an der Last, wird der Eingang auf "0" gezogen und durch Auswertung des Ein-
gangs kann der Fehler erkannt werden.

B 16 schnelle Ein- und Ausgabe-Kanale, potenzialgetrennt zum SPEED-Bus

B Erweiterte Parametriermdglichkeit

B Versorgungs- und Eingangs-Nennspannung DC 24V

B Ausgangsstrom 0,5A

B Geeignet fur Schalter, Naherungsschalter, Magnetventile und Schiitze

B Statusanzeige der Kanale durch LEDs

Aufbau
1| ( A ! 4
— l ml 1 L+ —
== 3——Bd |I]=]

C -H e
= =] ;Eh 7
B PH EL?; ©)

2 T : 7 j: ;:,_/"J‘;ﬂ f
b= s 9 i*
b= = 10
L L ™

O B -

L 1 |

1 LEDs

2 Klappe mit Beschriftungsstreifen

3 Kontaktleiste

4 Klappe geoffnet mit Innenbeschriftung

VORSICHT!

A Bitte beachten Sie, dass die an einem Ausgabe-Kanal anliegende Span-
nung immer < der Uber L+ anliegenden Versorgungsspannung ist. Weiter
ist zu beachten, dass aufgrund der Parallelschaltung von Ein- und Aus-
gabe-Kanal je Gruppe ein gesetzter Ausgang Uber ein anliegendes Ein-
gabesignal versorgt werden kann. Auch bei ausgeschalteter Versor-
gungsspannung und anliegendem Eingangssignal bleibt so ein gesetzter
Ausgang aktiv. Bei Nichtbeachtung kann dies zur Zerstérung des Moduls
fuhren.

128 HB140 | SM-DIO | | de | Rev. 18-46



System 300S

Digitale Module FAST - SPEED-Bus

Steckerbelegung Anschlussbild Statusanzeige

Pin
1

10
11

12

19
20

Belegung

Versorgungsspg.

+DC 24V (1L+)
E/A +0.0

E/A +0.7

Masse 1

Versorgungsspg.

+DC 24V (2L+)
E/A +1.0

E/A +1.7

Masse 2

Prinzipschaltbild

Anschlussbild
1 1L+

-

0=
4 Lo

w

.
H

7

a8
%F i

-

<

2L+

—
—_

-

T

N =
o%co
|

Q

DIO 16xDC24V,

0,5A 1
0
N
2
!
4
|5
B
7
SM323S
ot |
o
B
2
3
|4
|5
|6
7

2l F

VIPA 323-1BH70

SPEED-Bus

SPEED-Bus =\

Ein-/Ausgabe Modul

1

323-1BH70 - DIO 16xDC 24V 0,5A

LED
1L+, 2L

Optokoppler

1
/=

\)(\

Mintern

Optokoppler

N

Mintern

Beschreibung
LED (griin)

Versorgungsspannung
liegt an

LED (grtin) je Byte

sobald Eingangssignal
"1" oder Ausgang aktiv
ist, wird die entspre-
chende LED ange-
steuert

LED (rot)

Fehler bei Uberlast
oder Kurzschluss
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6.5.1 Parametrierung

Abhangig von der Projektierung belegt das Modul jeweils 2Byte im Ein- und Ausgabe-
Bereich bzw. 48Byte im Eingabe- und 2Byte im Ausgabe-Bereich der CPU. Zur Projektie-
rung haben Sie folgende Mdéglichkeiten:

B Projektierung als 323-1BH70 DIO16xDC24V
Bereich in PAE: 2Byte
Bereich in PAA: 2Byte
Parameter: keine
Eingangsfilter Verzogerungszeit: 2,56us
B Projektierung als DI16 Alarm/ETS
— Bereich in PAE: 48Byte
— Bereich in PAA: 2Byte
— Parameter: 66Byte (Flankenauswabhl, Zeitstempel, Filter)
— Eingangsfilter Verzdgerungszeit: 1us + param. Filterwert

6.5.1.1 Projektierung als 323-1BH70 DIO16xDC24V

Bei dieser Projektierung haben Sie keine Parametriermdglichkeit und Ihr Modul belegt im
Eingangs- und Ausgangs-Adressbereich der CPU jeweils 2Byte. Sofern keine Hardware-
Projektierung vorliegt, wird standardmaRig diese Betriebsart verwendet. Hierbei besitzt
das Modul fir die Eingange eine Verzégerungszeit von 2,56ps.

6.5.1.2 Projektierung als DIO16 Alarm/ETS

Aufbau der Parameter-
daten

Datensatz 7Fh Diagnose-
alarm

Wird das Modul in der Hardware-Konfiguration als "DIO16 Alarm/ETS" projektiert, belegt
dieses in der CPU im Eingangs-Bereich 48Byte und im Ausgabe-Bereich 2Byte und kann
mit 66Byte Daten parametriert werden.

B Diagnosealarm (global fir alle Eingange)

B  Flankenauswahl (aufschaltbarer Prozessalarm je Kanal)

B Zeitstempel (Aktivierung einer Zeitstempelfunktion je Kanal)
B Filterwert (fir unsaubere Eingangssignale je Kanal)

Bei der Parametrierung wird ein 66 Byte langer Parameterbereich in den Datenséatzen
7Fh, 80h und 81h Ubergeben. Unter Einsatz der SFCs 55, 56 und 57 kénnen Sie zur
Laufzeit Parameter andern und an lhr Modul Ubertragen. Die Datensatze haben fol-
genden Aufbau:

Mit diesem Datensatz aktivieren bzw. deaktivieren Sie die Diagnosefunktion. Ein Diagno-
sealarm tritt auf, sobald wahrend einer Prozessalarmbearbeitung fir das gleiche Ereignis
ein weiterer Prozessalarm ausgel6st wird.

Der Datensatz hat folgenden Aufbau:

Wort

0 Diagnosealarm
0000h = deaktiviert
0001h = aktiviert

2 reserviert
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Datensatz 80h Flanken-
auswahl (Byte 0 ... 15)

Datensatz 80h ETS Zeit-
stempel (Byte 16 ... 31)

323-1BH70 - DIO 16xDC 24V 0,5A > Parametrierung

Uber diesen Datensatz kénnen Sie einen Prozessalarm fir E+0.0 ... E+1.7 aktivieren und
bestimmen, auf welche Flanke des Eingangssignals ein Prozessalarm ausgeldst werden
soll.

Der Datensatz hat folgenden Aufbau:

Byte Bit7 ... Bit0

0 ®  Bit 1, 0: Flankenauswahl E+0.0

— 00b deaktiviert
— 01b Prozessalarm auf steigende Flanke
— 10b Prozessalarm auf fallende Flanke
— 11b Prozessalarm auf beide Flanken

W Bit7... 2: reserviert

15 m Bit 1, 0: Flankenauswahl E+1.7
— 00b deaktiviert
— 01b Prozessalarm auf steigende Flanke
— 10b Prozessalarm auf fallende Flanke
— 11b Prozessalarm auf beide Flanken
B Bit7... 2: reserviert

In jedem SPEED-Bus-Modul wird ein Timer mit der Auflésung von 1us mitgeftihrt. Mit
dem Hochlauf der CPU startet der Timer. Somit haben Sie am SPEED-Bus eine Zeitbasis
mit einer Genauigkeit von +1us. Durch Parametrierung der ETS-Funktion (Edge
Timestamp) fur einen Eingang wird bei entsprechender Flanke der aktuelle Zeitwert im
Prozessabbild des Moduls eingetragen. Somit haben Sie die Mdglichkeit aus lhrem
Anwenderprogramm heraus Zeiten von verschiedenen Eingangskanélen zu vergleichen.

Uber den Parameter Zeitstempel kénnen Sie das ETS-System aktivieren und bestimmen,
auf welche Flanke des Eingangssignals ein Zeitstempel im Prozessabbild gespeichert
werden soll. Hierbei haben Sie folgende Auswahlméglichkeiten:

B kein Zeitstempel

B Zeitstempel auf steigende Flanke
B Zeitstempel auf fallende Flanke
B Zeitstempel auf beide Flanken

Belegung im Prozessabbild & "48Bytes im Prozessabbild" Seite 132

Die gespeicherten Zeiten entsprechen dem Zeitpunkt an dem das Signal
j den Eingangsfilter des Moduls bereits passiert hat. Zur Ermittlung der tat-

séchlichen Zeit an der Klemme ist die Verzégerungszeit von 1us und die
unter Filter parametrierte Verzégerungszeit abzuziehen.

—

HB140 | SM-DIO | | de | Rev. 18-46 131



Digitale Module FAST - SPEED-Bus

323-1BH70 - DIO 16xDC 24V 0,5A > Parametrierung

Datensatz 81h Eingangs-
filter

48Bytes im Prozessabbild

Byte Bit7 ... Bit 0

16 B Bit 1, 0: Zeitstempel Kanal 0 (E+0.0)
— 00 = kein Zeitstempel
— 01 = Zeitstempel auf steigende Flanke
— 10 = Zeitstempel auf fallende Flanke
— 11 = Zeitstempel auf beide Flanken

31 B Bit1, 0: Zeitstempel Kanal 15 (E+1.7)
— 00 = kein Zeitstempel
— 01 = Zeitstempel auf steigende Flanke
— 10 = Zeitstempel auf fallende Flanke
— 11 = Zeitstempel auf beide Flanken

Uber diesen Datensatz kdnnen Sie einen Eingangs-Filter in 2,56us-Schritten fir E+0.0 ...
E+1.7 vorgeben. Durch Vorschalten eines Filters bestimmen Sie, wie lange ein Eingangs-
signal anzustehen hat, bis dies als "1"-Signal ausgewertet wird. Mittels Filter lassen sich

beispielsweise Signal-Spitzen (Peaks) bei einem unsauberen Eingangssignal filtern.

Die Eingabe erfolgt als Faktor von 2,56ps (2,56ps ... 40ms) und liegt im Bereich 1 ...
16000.

Der Datensatz hat folgenden Aufbau:

Wort
0 Eingangsfilter E+0.0 in 2,56us-Schritten
30 Eingangsfilter E+1.7 in 2,56us-Schritten

Das Modul belegt in der CPU im Eingangs-Adressbereich 48Byte und im Ausgangs-
Adressbereich 2Byte, die folgende Bedeutung haben:

Eingangs-Adressbereich

Byte 0 ... 40

Byte Bit7 ... Bit 0

0 Zustand der Kanale (1 = gesetzt, 0 = nicht gesetzt)
B Bit 0: Zustand E+0.0
|

B Bit 7: Zustand E+0.7

1 Zustand der Kanale (1 = gesetzt, 0 = nicht gesetzt)

B Bit 8: Zustand E+1.0
[ ]

B Bit 15: Zustand E+1.7

2..3 reserviert
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Byte

10... 11

Byte
12
16
20
24
28
32
36
40

323-1BH70 - DIO 16xDC 24V 0,5A > Parametrierung

Bit7 ... Bit 0

1. Flankenauswertung
(1 = Flanke erkannt, O = keine Flanke erkannt).

Hier wird das Auftreten einer Flanke seit dem letzten Lesezugriff auf das
Register vermerkt. Nach einem Lesezugriff auf dieses Register (im Modul)
wird es zurlickgesetzt.

B Bit 0: Zustand E+0.0
]

B Bit 7: Zustand E+0.7

Flankenauswertung

B Bit 0: Zustand E+1.0
]

B Bit 7: Zustand E+1.7
reserviert

Flanke verloren
(1 = Flanke verloren, 0 = keine Flanke verloren).

Hier wird vermerkt, ob ein Flankenwechsel verloren gegangen ist, also ob seit
dem letzten Lesezugriff mehr als ein Flankenwechsel stattgefunden hat.

B Bit 0: Zustand E+0.0
|
B Bit 7: Zustand E+0.7

Flanke verloren

B Bit 0: Zustand E+1.0
[ ]

B Bit 7: Zustand E+1.7
reserviert

Die nachfolgenden Bytes beinhalten die Werte des ps Tickers fiir einen Kanal
zum Zeitpunkt des Flankenwechsels. Es werden nur die unteren 16Bit Uber-
nommen. Ein Uberlauf nach 65ms ist im Anwenderprogramm entsprechend
zu bearbeiten.

+3 +2 +1 +0

Zeitstempel E+0.1
Zeitstempel E+0.3
Zeitstempel E+0.5
Zeitstempel E+0.7
Zeitstempel E+1.1
Zeitstempel E+1.3
Zeitstempel E+1.5
Zeitstempel E+1.7

Zeitstempel E+0.0
Zeitstempel E+0.2
Zeitstempel E+0.4
Zeitstempel E+0.6
Zeitstempel E+1.0
Zeitstempel E+1.2
Zeitstempel E+1.4
Zeitstempel E+1.6
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Byte 44 ... 47
Byte Bit 7 ... Bit 0

44 2. Flankenauswertung (1 = Flanke erkannt, O = keine Flanke erkannt). Hier
wird das Auftreten einer Flanke seit dem letzten Lesezugriff auf das FAT-
Register vermerkt. Nach einem Lesezugriff auf dieses Register (im Modul)
wird es nicht zurtickgesetzt.

B Bit 0: Zustand E+0.0
[
B Bit 7:Zustand E+0.7

45 Flankenauswertung

B Bit 0: Zustand E+1.0
]

B Bit7: Zustand E+1.7
46...47 reserviert

Zur Gewahrleistung der Konsistenz eines ps-Ticker-Eintrags zur 1. Flankenauswertung
(FA1) dient die 2. Flankenauswertung (FA2). Die Konsistenz ist nur dann gewahrleistet,
wenn das entsprechende Bit der FA2 "0" ist. Hat seit dem letzten Lesezugriff mehr als ein
Flankenwechsel stattgefunden, wird das entsprechende Bit fiir Flanken verloren (FV)
gesetzt. Hier enthalt der ps-Ticker-Eintrag den Zeitpunkt der letzten Flanke.

Beispiel:
Byte +1 +0
FA1 4 o1 1 00 01 0 01 011 1 10
FV 8 0O 0o 0O0OOOO O O O 0 01 o0 1 o0
FA2 44 o o110 O0O0OO0OUOOOT1TOTUOT11TO

Die konsistenten ps-Ticker-Eintrage kénnen Sie durch logische Bitoperationen ermitteln:
FA1 AND NOT FA2

Ergebnis 01 0O0O0 010 0 1 0 0 01 0 O

Bitoperation:

Ausgangs-Adressbereich

Byte Bit7 ... Bit 0

0 Ausgabe-Kanal steuern (1 = setzen, 0 = rlicksetzen)
B Bit 0: Zustand A+0.0
[

B Bit 7: Zustand A+0.7

1 Ausgabe-Kanal steuern (1 = setzen, 0 = rlicksetzen)
B Bit 0: Zustand A+1.0
[
B Bit 7: Zustand A+1.7
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6.5.2 Prozessalarm

Lokaldoppelwort 8 des OB
40

6.5.3 Diagnosealarm

323-1BH70 - DIO 16xDC 24V 0,5A > Diagnosealarm

Systembedingt kbnnen Sie SFC 14 (DPRD_DAT) "Konsistente Nutzdaten
i lesen" mit diesem Modul nicht verwenden.

1

Uber die Flankenauswahl kénnen Sie in Ihrer Parametrierung einen Prozessalarm akti-
vieren und bestimmen, auf welche Flanke des Eingangssignals ein Prozessalarm ausge-
I6st werden soll. Ein Prozessalarm bewirkt einen Aufruf des OB 40. Innerhalb des OB 40
haben Sie die Mdglichkeit Uber das Lokalwort 6 die logische Basisadresse des Moduls zu
finden, das den Prozessalarm ausgel6st hat. Nahere Informationen zum auslésenden
Ereignis finden Sie in Lokaldoppelwort 8.

Das Lokaldoppelwort 8 des OB 40 hat folgenden Aufbau:

Lokalbyte Bit7 ... Bit 0

8 B Bit 0: Flanke an E+0.0
n ..
B Bit 7: Flanke an E+0.7
9 B Bit 0: Flanke an E+1.0
m .
B Bit 7: Flanke an E+1.7
10 00h (fix)
11 00h (fix)

Sie haben die Mdglichkeit Uber die Parametrierung (Datensatz 7Fh) global einen Diagno-
sealarm fir das Modul zu aktivieren. Ein Diagnosealarm ftritt auf, sobald wahrend einer
Prozessalarmbearbeitung im OB 40, fir das gleiche Ereignis ein weiterer Prozessalarm
ausgeldst wird. Durch Auslésen eines Diagnosealarms wird die aktuelle Prozessalarm-
bearbeitung im OB 40 unterbrochen und in OB 82 zur Diagnosealarmbearbeitungysmmend
verzweigt. Treten wahrend der Diagnosealarmbearbeitung auf anderen Kanalen weitere
Ereignisse auf, die einen Prozess- bzw. Diagnosealarm auslésen kdnnen, werden diese
zwischengespeichert. Nach Ende der Diagnosealarmbearbeitung werden zunachst alle
zwischengespeicherten Diagnosealarme in der Reihenfolge ihres Auftretens abgearbeitet
und anschlieRend alle Prozessalarme. Treten auf einem Kanal, fir welchen aktuell ein
Diagnosealarm,,mmeng b€arbeitet wird bzw. zwischengespeichert ist, weitere Prozess-
alarme auf, gehen diese verloren. Ist ein Prozessalarm, fir welchen ein Diagnose-
alarm,,mmeng @usgelost wurde, abgearbeitet, erfolgt erneut ein Aufruf der Diagnosealarm-
bearbeitung als Diagnosealarmgepeng. Alle Ereignisse eines Kanals zwischen
Diagnosealarm,,mmend Und Diagnosealarmge.ng Werden nicht zwischengespeichert und
gehen verloren. Innerhalb dieses Zeitraums (1. Diagnosealarmyg,meng bis letzter Diagno-
sealarmgeneng) leuchtet die SF-LED der CPU. Zusatzlich erfolgt fir jeden Diagnose-
alarm,mmendigenend €iN Eintrag im Diagnosepuffer der CPU.
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Beispiel:
Eingabe-Kanal: 3] [8] (3] (6] 4] (3]
Prozessalarm: I
ohne Diagnosealarm: OB40: | 0B40_8 OP40_3 [ OB40_6 OB40_14 0OB40_3
[8] verloren verloren 6 6
Zwischenspeicher (FIFO): 3 @ 6 14 14
3
mit Diagnosealarm: OB40: | 0B40_8 ‘ ‘ ﬁ‘ APBS pBd0_6 B40_14
OB82: YoB82 8 | 0B82. 3 | ®Bs2 4 [oBs2 3
kommend kommend behend gt;ahend
8 E 3 verloren 6
Zwischenspeicher Proz (FIFO): 6| [6] 14
6] 14
8
Zwischenspeicher Diag (FIFO): [8] 3]3] 8] 13]
Diagnosealarmbearbei- Mit jedem OB 82-Aufruf erfolgt ein Eintrag mit Fehlerursache und Moduladresse im Diag-
tung nosepuffer der CPU. Unter Verwendung des SFC 59 kdnnen Sie die Diagnosebytes aus-
lesen. Bei deaktiviertem Diagnosealarm haben Sie Zugriff auf das jeweils letzte Diag-
nose-Ereignis. Haben Sie in lhrer Hardware-Konfiguration die Diagnosefunktion aktiviert,
so befinden sich bei Aufruf des OB 82 die Inhalte von Datensatz 0 bereits im Lokaldop-
pelwort 8. Mit dem SFC 59 kénnen Sie zusatzlich den Datensatz 1 auslesen, der weiter-
fuhrende Informationen beinhaltet. Nach Verlassen des OB 82 ist keine eindeutige Zuord-
nung der Daten zum letzten Diagnosealarm mehr mdglich. Die Datensatze des
Diagnosebereichs haben folgenden Aufbau:
Datensatz 0 Byte Bit7..Bit0

Diagnosekommend
0 Bit 0: gesetzt wenn Baugruppenstorung
Bit 1: 0O (fix)
Bit 2: gesetzt bei Fehler extern
Bit 3: gesetzt bei Kanalfehler vorhanden
Bit 4: gesetzt wenn externe Hilfsspannung fehlt

Bit 7 ... 5: 0 (fix)

Bit 3 ... 0: Modulklasse

— 1111b: Digital

B Bit 4: Kanalinformation vorhanden
B Bit7 ... 5:0 (fix)

2 00h (fix)

3 B Bit5... 0: 0 (fix)
B Bit 6: Prozessalarm verloren
B Bit 7: O (fix)

Datensatz 0 Diagnoseg.nena  Nach der Fehlerbehebung erfolgt, sofern die Diagnosealarmfreigabe noch aktiv ist, eine
Diagnosemeldunggenend
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Bit7 ... Bit 0

Bit 0: gesetzt wenn Baugruppenstérung

Bit 1: 0 (fix)

Bit 2: gesetzt bei Fehler extern

Bit 3: gesetzt bei Kanalfehler vorhanden

Bit 4: gesetzt wenn externe Hilfsspannung fehlt
Bit 7 ... 5: 0 (fix)

Bit 3 ... 0: Modulklasse

— 1111b: Digital

Bit 4: Kanalinformation vorhanden
Bit 7 ... 5: 0 (fix)

00h (fix)
00h (fix)

Diagnose Datensatz 1 Der Datensatz 1 enthalt die 4Byte des Datensatzes 0 und zusatzlich 12Byte modulspezi-
fische Diagnosedaten. Die Diagnosebytes haben folgende Belegung:

Byte
0..3
4

Bit7 ... Bit 0

Inhalte Datensatz 0 & "Datensatz 0 Diagnoseommend” Seite 136

B Bit6 ... 0: Kanaltyp
— 70h: Digitaleingabe
B Bit 7: Weitere Kanaltypen vorhanden
B 0:nein
B 1 ja
Anzahl der Diagnosebits, die das Modul pro Kanal ausgibt (hier 08h)
Anzahl der Kanale eines Moduls (hier 04h)

Bit 0: Fehler in Kanalgruppe 0 (E+0.0 ... E+0.3)
Bit 1: Fehler in Kanalgruppe 1 (E+0.4 ... E+0.7)
Bit 2: Fehler in Kanalgruppe 2 (E+1.0 ... E+1.3)
Bit 3: Fehler in Kanalgruppe 3 (E+1.4 ... E+1.7)
Bit 7 ... 4: 0 (fix)

Diagnosealarm wegen "Prozessalarm verloren" auf...

Bit O: ... Eingang E+0.0
Bit 1: 0 (fix)
Bit 2: ... Eingang E+0.1
Bit 3: 0 (fix)
Bit 4: ... Eingang E+0.2
Bit 5: 0 (fix)
Bit 6: ... Eingang E+0.3
Bit 7: 0 (fix)
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Byte Bit7 ... Bit 0

9 Diagnosealarm wegen "Prozessalarm verloren" auf...

Bit O: ... Eingang E+0.4
Bit 1: 0 (fix)
Bit 2: ... Eingang E+0.5
Bit 3: 0 (fix)
Bit 4: ... Eingang E+0.6
Bit 5: 0 (fix)
Bit 6: ... Eingang E+0.7
Bit 7: O (fix)

10 Diagnosealarm wegen "Prozessalarm verloren" auf...

Bit O: ... Eingang E+1.0
Bit 1: 0 (fix)
Bit 2: ... Eingang E+1.1
Bit 3: 0 (fix)
Bit 4: ... Eingang E+1.2
Bit 5: 0 (fix)
Bit 6: ... Eingang E+1.3
Bit 7: O (fix)

11 Diagnosealarm wegen "Prozessalarm verloren" auf...

Bit O: ... Eingang E+1.4
Bit 1: O (fix)
Bit 2: ... Eingang E+1.5
Bit 3: 0 (fix)
Bit 4: ... Eingang E+1.6
Bit 5: 0 (fix)
Bit 6: ... Eingang E+1.7
Bit 7: 0 (fix)

12..15  00h (fix)
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6.5.4 Technische Daten
Artikelnr.

Bezeichnung

SPEED-Bus
Stromaufnahme/Verlustleistung
Stromaufnahme aus Rickwandbus
Verlustleistung

Technische Daten digitale Eingéange
Anzahl Eingange

Leitungslange geschirmt
Leitungsléange ungeschirmt
Lastnennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last)
Nennwert

Eingangsspannung fur Signal "0"
Eingangsspannung fir Signal "1"
Eingangsspannung Hysterese
Signallogik Eingang

Frequenzbereich

Eingangswiderstand

Eingangsstrom fur Signal "1"
Anschluss von 2-Draht-BERO mdglich
max. zulassiger BERO-Ruhestrom
Eingangsverzégerung von "0" nach "1"
Eingangsverzdgerung von "1" nach "0"

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange waagrechter
Aufbau

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange senkrechter
Aufbau

Eingangskennlinie
Eingangsdatengréfie

Technische Daten digitale Ausgéange
Anzahl Ausgange

Leitungslange geschirmt

Leitungsléange ungeschirmt
Lastnennspannung

Verpolschutz der Lasthennspannung

Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last)

323-1BH70 - DIO 16xDC 24V 0,5A > Technische Daten

323-1BH70

SM 323S - Digitale Ein-/Ausgabe FAST - SPEED-Bus
v

390 mA
5W

16

1000 m

600 m

DC 24V

DC 20,4...28,8V
DCO0..5V

DC 15...28,8 V
P-lesend

7 mA

v

1,5 mA

parametrierbar 2,56us - 40ms
parametrierbar 2,56us - 40ms
16

16

IEC 61131-2, Typ 1
2 Byte

16

1000 m
600 m
DC 24V
v

50 mA
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Artikelnr.

Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert

Signallogik Ausgang

Ausgangsverzogerung von "0" nach "1"

Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0"

Mindestlaststrom

Lampenlast

Parallelschalten von Ausgangen zur redundanten Ansteue-

rung

Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungserhéhung

Ansteuern eines Digitaleingangs
Schaltfrequenz bei ohmscher Last
Schaltfrequenz bei induktiver Last

Schaltfrequenz bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der induktiven Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs

Ansprechschwelle des Schutzes

Anzahl Schaltspiele der Relaisausgange

Schaltvermoégen der Relaiskontakte
Ausgangsdatengrofie

Status, Alarm, Diagnosen
Statusanzeige

Alarme

Prozessalarm

Diagnosealarm

Diagnosefunktion
Diagnoseinformation auslesbar

Versorgungsspannungsanzeige

323-1BH70
05A
P-schaltend
6,12 ys
6,12 us
5w

nicht maglich

nicht moglich
v

max. 100 kHz
max. 0,5 Hz
max. 10 Hz

L+ (-52 V)

ja, elektronisch
1A

2 Byte

grune LED pro Kanal
nein

nein

nein

nein

keine

grine LED pro Gruppe

Sammelfehleranzeige rote SF-LED

Kanalfehleranzeige keine

Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen v

zwischen den Kanalen in Gruppen zu 8

zwischen Kanalen und Riickwandbus v

Isolierung gepruft mit DC 500 V

DatengroRen

Eingangsbytes 2/48

140 HB140 | SM-DIO | | de | Rev. 18-46



System 300S

Digitale Module FAST - SPEED-Bus

Artikelnr.

Ausgangsbytes
Parameterbytes
Diagnosebytes

Gehause

Material

Befestigung
Mechanische Daten
Abmessungen (BxHXxT)
Gewicht Netto

Gewicht inklusive Zubehdr
Gewicht Brutto
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Lagertemperatur
Zertifizierungen
Zertifizierung nach UL
Zertifizierung nach KC

323-1BH70 - DIO 16xDC 24V 0,5A > Technische Daten

323-1BH70
2

0/66

16

PPE
Profilschiene SPEED-Bus

40 mm x 125 mm x 120 mm
200 g

0 °C bis 60 °C
-25 °C bis 70 °C

ja
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