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Medienpakete fur MOTOMAN-Roboter
verpessern die Bewegungstreineit

Medienpakete Basic

Integration in Roboter

Der Roboter wird ganz einfach tber die Adapter
an der Roboterbasis an Strom und Medien ange-
schlossen. Kabel fur Luft und E/A sind wie in den
Tabellen dargestellt in den Roboterarm integriert.

Diese Medienpakete wurden entwickelt, um die Bewegungs-
freiheit in allen Anwendungsarten zu verbessern. Bei der Auswahl
der bewahrten Standardkomponenten wurde besonders darauf
geachtet, die Leistung wahrend des Betriebs zu optimieren.

Der speziell entwickelte Drehflansch (Rotary Joiner) tréagt auch
dazu bei, die Belastung der Kabel wahrend der Drehung des
Roboterhandgelenks zu reduzieren und so eine langere Lebens-
dauer des Kabelblndels zu gewahrleisten.

VORTEILE IM UBERBLICK

e Optimierte Bewegungsfreiheit

e Geringere Kabelbelastung

e Hohere Lebensdauer

e Einfacher Einbau/Ausbau am Roboter
e Verfugbar fur alle Anwendungen

Zugentlastungsfiihrung

Stellt sicher, dass sich der Schlauch
frei auf dem Roboterarm bewegen
kann. Sie ist einfach zu 6ffnen, um
das Medienpaket zu entfernen.

Riickzugsfunktion
Erleichtert das Zurlick-
federn des Kabel-
schlauchs in Position.

Drehflansch (Rotary Joiner)
Reduziert die Belastung des
Kabelblndels erheblich. Es kann
einfach entfernt werden, ohne
die Werkzeuge und Greifer am
Roboter zu beeintrachtigen.

N

GP7, GP8

Achsen RBT [4-6] Achsen SLU [1-3] Vorhandene Medien in Roboter
Roboter
Abmessungen [mm] m Abmessungen [mm] Artikelnr, Luft-Kabel E/A [pca] Kabel

GP7 Kabelschlauch @ 23 208618 Kabelschlauch @ 16 208617 @ 4,0 (aus M5, in PT1/4) 18

GP8 Kabelschlauch @ 23 208620 Kabelschlauch @ 16 208619 @ 4,0 (aus M5, in PT1/4) 18

GP35L, GP50, GP88

Achsen RBT [4-6] Achsen SLU [1-3] Vorhandene Medien in Roboter
Roboter
Abmessungen [mm] m Abmessungen [mm] m Luft-Kabel E/A [pca] Kabel

GP35L Kabelschlauch @ 36 208626 Kabelschlauch @ 23 208625 Luft 1: @ 6,5 (PT 3/8”) 23 (0,5 mm? max. 7,5 A
GP50 Kabelschlauch @ 36 208628 Kabelschlauch @ 23 208627 Luft 1: @ 6,5 (PT 3/8”) 23 (0,5 mm? max. 7,5 A
GP8s — — Kabelschlauch @ 23 208633 Luft 5: @ 8,0 (PT 3/8”) 23

Kabelschlauch @ 36 208634 — — — Geratenetz

GP12, GP25

Roboter

GP12

GP25

GP110, GP180, GP180-120,
GP225,

Roboter

GP110

GP180

GP180-120

GP225

GP250

GP280

Achsen RBT [4-6] Achsen SLU [1-3] Vorhandene Medien in Roboter
Abmessungen [mm] Artikelnr, Abmessungen [mm] m Luft-Kabel E/A [pca] Kabel

Kabelschlauch @ 29 208622 Kabelschlauch @ 20 208621 @ 6,5 (PT 3/8”) 14

Kabelschlauch @ 29 208624 Kabelschlauch @ 20 208623 @ 6,5 (Rc 3/8”) 16

GP250, GP280

Achsen RBT [4-6] Achsen SLU [1-3] Vorhandene Medien in Roboter
Abmessungen [mm] m Abmessungen [mm] m Luft-Kabel E/A [pca] Kabel

— — Kabelschlauch @ 23 208635 Luft 5: @ 8,0 (PT 3/8”) 23
Kabelschlauch @ 36 208636 — — CW 1-4: @ 8,0 (PT 3/8”) Feldbus-Rohr @ 12
Kabelschlauch @ 36 208630 Kabelschlauch @ 36 208629 @ 8,0 (PT 3/8”) 23
Kabelschlauch @ 36 208631 Kabelschlauch @ 36 208629 @ 8,0 (PT 3/8”) 23
Kabelschlauch @ 36 208632 Kabelschlauch @ 36 208629 @ 8,0 (PT 3/8”) 23
Kabelschlauch @ 36 208638 Kabelschlauch @ 36 208637 Luft A: Rc 3/8” 23
Kabelschlauch @ 36 208640 Kabelschlauch @ 36 208639 Luft A: Rc 3/8” 23



