YASKAWA

VIOTOMAN

VIHSE

Handling & Allgemeine Applikationen

mit der MH-Serie

www.yaskawa.eu.com

Der kleinste 6-Achsroboter der MH-Serie von YASKAWA, der
MOTOMAN MH3F, bendtigt nur geringsten Montageraum
und bietet hdchste Leistungsfahigkeit fur unterschiedlichste
Applikationen, z.B. Handling von Kleinteilen. Mit seiner hohen
Wiederholgenauigkeit von 0,03 mm ist er bestens fur die
Laborautomatisierung, sowie fir Anwendungen zur Uberwa-
chung, Prufung und Forschung geeignet. Seine Montage-
flache von nur 170 mm ermdglicht die Installation auch in
engsten Raumen.

Die integrierte Medien- und LuftzufGhrung maximiert die
Anlagenzuverléassigkeit, verringert Stérquellen und vereinfacht
die Programmierung. Durch die Multirobot-Steuerung kénnen
bis zu zwei Roboter synchron zusammenarbeiten, dies opti-
miert die Produktivitat zusatzlich.

Der MH3F wird mit der Kompakt-Steuerung FS100 betrieben.

VORTEILE IM UBERBLICK

e Klein, kraftvoll und wirtschaftlich

e Hohe Flexibilitat durch volle Leistungsfahigkeit aller
6-Achsen

e Bis zu 3 kg Traglast

e 0,03 mm Wiederholgenauigkeit

e Extrem kompaktes Design mit integrierter Medien-
und Luftzufihrung

e Boden-, Wand- oder Deckenmontage mdglich

e Unterstutzt MOTOPIlus™ und MOTOMANSync™

e Offene Architektur- und Programmierumgebung

Controlled by

FS100
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Technische Daten MH3F

Maximaler Maximale Maximales Maximales 6
Arbeitsbereich Geschwindigkeit Drehmoment Tragheitsmoment

260/-105 0bis +40
+170 Zulassige Luftfeuchtigkeit [%] 20 -80
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